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Robot koszgco-mulczujacy
Instrukcja obstugi z kartg gwarancyjng

Roboticka mul¢ovaci sekacka
(&4 Navod k obsluze se zaruénim listem

Kosiaco-muléovaci robot
Sl Uzivatelska prirucka so zaruénym listom

Pjovimo ir muléiavimo robotas
Bl Naudojimo instrukcija su Garantiniu lapu

Plausanas un muléésanas robots
A% | jetosanas instrukcija ar garantijas talonu

Kaszalé-mulcsozé robot
AP} Hasznalati Utasitas Garanciajeggyel

Robot de tuns si mulcire
Instructiuni de utilizare si certificat de garantie

Mah-und Mulchroboter
B3  Bedienungsanleitung mit Garantiekarte

Wszelkie prawa zastrzezone. Niniejsze opracowanie jest chronione prawem autorskim. Kopiowanie lub rozpowszechnianie Instrukji Obstugi

we fragmentach albo w catosci bez zgody Dedra Exim zabronione Dedra Exim zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian

PL konstrukcyjno-technicznych oraz kompletacyjnych bez uprzedniego powiadamiania. Zmiany te nie mogg stanowi¢ podstawy do
reklamowania produktu. Instrukcja obstugi dostepna na stronie www.dedra.pl

VSechna prava vyhrazena. Toto zpracovani je chranéno autorskym pravem. Kopirovani nebo Sifeni Navodu k obsluze v ¢astech nebo
vcelku bez souhlasu spoleénosti Dedra Exim je zakdzano. Dedra Exim si vyhrazuje pravo zavadét konstrukéni a technické a

komplementacni zmény bez dfivéjSiho oznameni. Tyto zmény nemohou byt zakladem pro reklamovani vyrobku. Navod k obsluze dostupny
na strankach www.dedra.pl

Vsetky prava vyhradené. Tieto materidly su chranené autorskymi pravami. Kopirovanie pripadne Sirenie Casti, pripadne celého navodu na
obsluhu je bez suhlasu spolo¢nosti Dedra Exim zakazané. Dedra Exim si vyhradzuje pravo na vykonavanie konstrukéno-technickych zmien,

a zmien doplnkového prisluSenstva, bez predchadzajuceho upozornenia. Tieto zmeny nemdzu byt dévodom na reklamaciu vyrobku.
Uzivatel'ska priruc¢ka je dostupna na webovej stranke www.dedra.pl

Visos teisés saugomos. Sis kirinys yra saugomas autoriniy teisiy jstatymy. Eksploatavimo instrukcijos arba jos fragmenty kopijavimas ir
platinimas be ,Dedra Exim“ sutikimo draudziamas. ,Dedra Exim“ pasilieka sau teisg jvesti konstrukcijos, techninius arba komplektacijos

pokyc€ius be iSankstinio jspéjimo. Sie pokyciai negali bati skundo dél produkto pagrindu. Naudojimo instrukcija yra prieinama svetainéje:
www.dedra.pl

Visas tiesibas pasargatas. Sis izdevums ir sargats ar autortiesibu. Lieto$anas Instrukcijas kop&$ana vai izplati$ana pilnigi vai fragmentos
bez Dedra Exim firmas piekriS§anas ir aizliegta. Firma Dedra Exim atstdj sev tiesibu veikt konstrukcijas-tehnikas izmainu, ka ar

komplektacijas izmainu bez iepriek$éja pazinojuma. Sis izmainas nevar bat par pamatu produkta reklamésanai. Lieto$anas instrukcija
pieejama majaslapa www.dedra.pl

Minden jog fenntartva. A jelen kiadvany szerz6i jogokkal védve. A Haszndlati Utasitds masolasa vagy terjesztése egészében vagy
részleteiben a Dedra Exim irdsos engedélye nélkul tilos A Dedra Exim fenntartja maganak a szerkezeti-m{szaki, valamint komplettalasi

valtoztatasok el6zetes bejelentés nélkili bevezetésének jogat. Ezek a valtozasok nem szolgalhatnak alapjaul a termék reklamacidjanak. A
hasznalati utasitas a weboldalon elérheté www.dedra.pl.

Toate drepturile rezervate. Aceasta redactare este protejata prin legea dreptului de autor. Este interzisa copierea, reproducerea in orice fel
sau multiplicarea si distribuirea partiala sau in totalitate a Manualului de utilizare fara permisiunea firmei Dedra Exim Firma Dedra Exim Tsi

E rezerva dreptul de a face modificari tehnice si constructive sau de completare a dispozitivului fara o notificare prealabila. Aceste modificari
nu pot constitui temei pentru reclamarea produsului. Instructiunea de deservire accesibila pe pagina www.dedra.pl

Alle Rechte vorbehalten. Die vorliegende Bedienungsanleitung wird durch das Urheber-recht geschitzt. Kein Teil dieser Bedienungs-
anleitung darf ohne schriftliche Einwilligung von Dedra Exim vervielféltigt oder verbreitet werden.Dedra Exim behélt sich das Recht vor,

Konstruktions- und technische Anderungen sowie Anderungen in der Zusammensetzung vorzunehmen, ohne vorher dariiber zu
informieren. Diese Anderungen kénnen kein Grund zur Reklamation des Produkts bilden. Die Bedienungsanleitung ist auf der Internetseite
www.dedra.pl zuganglich.

Kontakt
Kontaktai / Kontakts / Elérhet6ség / Contact / Contacto / Contact / Contact / Kontakt
Dedra Exim Sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw
Tel. +48 22 73 83 777 wew. 129, 165, fax +48 22 73 83 779
serwis@dedra.com.pl www.dedra.pl
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Opis piktogramoéw / Popis pouzitych piktogramti / Opis pouzivanych piktogramov / Panaudoty piktogramy aprasymas / Lietoto piktogrammu
apraksts / Az alkalmazott piktogramok magyarazata / Descrierea pictogramelor / Beschreibung der verwendeten Piktogramme

@ Nakaz: przeczytaj instrukcje obstugi / Pfikaz: prectéte navod k obsluze / Prikaz: oboznamte sa s uzivatel'skou priru¢kou / Privaloma: perskaitykite
aptarnavimo instrukcijg / Noradijums: rlpigi iepazistieties ar lietotaja rokasgramata sniegto informaciju / Utasitas: olvassa el az utmutatot /
“ Obilgatoriu: cititi manualul de utilizare / Gebot: die Bedienungsanleitung lesen

Uwaga: mozliwos¢ uderzenia przez urobek / Poznamka: moznost zasazeni kofisti / Poznamka: moznost zasiahnut korist / Pastaba: galimybé
nukentéti nuo grobio / Piezime: iespéja sabojat sabojat / Megjegyzés: annak lehet6sége, hogy a rontas megsériiljon / Nota: posibilitatea de a fi lovit
de prada / Hinweis: Die Mdglichkeit, von der Beute getroffen zu werden

Uwaga: zachowa¢ odlegtos¢ / Poznamka: udrzujte vzdalenost / Poznamka: dodrZujte odstup / Pastaba: laikykités atstumo / Piezime: ievérojiet
attdlumu / Megjegyzés: tartsa be a tavolsagot / Nota: pastrati o distanta / Hinweis: Abstand halten

OSTRZEZENIE - Nie jecha¢ na maszynie/ Warning: do not use the device as the mean of transport/ WARNUNG - Nicht auf der Maschine
mitfahren/ VAROVANI — Nejezdéte na stroji VAROVANIE — Nejazdite na stroji/ FIGYELMEZTETES — Ne kdzlekedjen a géppel/ PASTABA -
nevazinéti ant masinos/ BRIDINAJUMS - Nebrauciet ar masinu/ AVERTISMENT - Nu mergeti pe masina

OSTRZEZENIE — Usunaé urzadzenie blokujace przed praca maszyny lub podnoszeniem maszyny/ Warning: do not use the device as the mean
G—‘ of transport./ WARNUNG - Entfernen Sie die Verriegelung, bevor Sie die Maschine bedienen oder die Maschine anheben/ VAROVANI — P¥ed praci

= stroje nebo jeho zvednutim odstrarite aretacni zafizeni/ VAROVANIE — Odstrarite blokovacie zariadenie pred pouzitim stroja alebo pred zdvihnutim
stroja/ FIGYELMEZTETES - A gép miikddtetése vagy a gép felemelése el6tt tavolitsa el a reteszel6 eszkdzt/ PASTABA - pasalinti prietaisg blokuojant;
@ masinos darbg arba masinos pakélima/ BRIDINAJUMS - Pirms masinas izmanto$anas vai pacel$anas nonemiet blokésanas ierici/ AVERTISMENT -
Indepértati dispozitivul de blocare inainte de a utiliza masina sau de a ridica masina




Uwaga: niebezpieczenstwo skaleczenia. Zaczeka¢ do catkowitego zatrzymania noza. / Varovani: nebezpeci zranéni. Pockejte, az se niz upIné
zastavi / Varovanie: nebezpecenstvo poranenia. Pockajte, kym sa ndz Uplne nezastavi / Spéjimas: susizalojimo pavojus. Palaukite, kol peilis visiskai
sustos. / Bridinajums: savaino$anas briesmas. Pagaidiet, [1dz nazis pilnTba apstajas / Figyelem: sériilésveszély. Varja meg, amig a kés teljesen leall.
/ Avertisment: pericol de ranire. Asteptati ca cutitul s& se opreasca complet / Warnung: Verletzungsgefahr. Warten Sie, bis das Messer ganz zum
Stillstand gekommen ist.

OSTRZEZENIE — Uruchomié urzadzenie blokujace przed praca maszyny lub podnoszeniem maszyny/ Warning: lock the device before operating
or lifting it./ WARNUNG - Starten Sie die Verriegelung, bevor Sie die Maschine bedienen oder die Maschine anheben/ VAROVANI — Pred praci stroje
nebo jeho zvednutim aktivujte areta¢ni zafizeni/ VAROVANIE — Spustite blokovacie zariadenie pred pouZitim stroja alebo pred zdvihnutim stroja/
FIGYELMEZTETES — A gép miikddtetése vagy a gép felemelése elétt kapcsolja be a reteszel6 eszkdzt/ PASTABA - uZvesti blokavimo prietaisg prie$
masinos darbg arba masinos pakélima/ BRIDINAJUMS - Pirms masinas izmanto$anas vai pacel$anas ieslédziet blok&sanas ierici/ AVERTISMENT -
Porniti dispozitivul de blocare inainte de a utiliza masina sau de a ridica masina

Ostrzezenie: nie polewa¢ woda. / Warning: protect the device from rain and water splashes./ Warnung: kein Wasser gieRen/ Varovani: Nepolévejte
vodou/ Varovanie: nepolievajte vodou/ Figyelmeztetés: ne dntse le vizzel/ Pastaba: nepilti vandens/ Bridinajums: neapliet ar Gdeni/ AVERTISMENT:

nu udati cu apa

Ostrzezenie: trzymaj rece i stopy z dala od ostrzy / Varovani: Ruce a nohy drzte dale od nozu / Varovanie: Ruky a nohy drzte dalej od ¢epeli /
Ispéjimas: saugokite rankas ir kojas nuo aSmeny / Bridinajums: turiet rokas un kajas prom no asmeniem / Figyelem: Tartsa tavol a kezét és a labat a
pengektdl / Avertisment: tineti mainile si picioarele departe de lame / Achtung: Hande und FiiRe von den Messern fernhalten

Ostrzezenie: nie umieszcza¢ w ogniu / varovani: nevhazujte do ohné / vystraha: nevkladat do ohna / jspéjimas: nedéti j ugnj / bridinajums:
nenovietot ugunt / figyelmeztetés: ne tegye tlizbe / avertissement: ne pas placer dans le feu / advertencia: no poner al fuego / avertizare: nu
introduceti in foc/ waarschuwing: plaats niet in de brand/ warnung: nicht ins feuer legen

N

Ostrzezenie: Uzytkowaé¢ w temperaturze 5-40°C / Warning: operating temperature 5-40°C./ Warnung: Verwendung bei 5-40 °C / Varovani:
Pouzivejte pfi teploté 5-40 °C/ Varovanie: Pouzivajte pri teplote od +5 do +40 °C / Figyelmeztetés: 5-40°C kdz6tti hémérsékleten hasznalja/ Pastaba:
Naudoti 5-40°C temperatiroje / Bridinajums: Lietojiet temperatara 5-40°C / AVERTISMENT: Se utilizeaza la temperatura de 5-40 ° C

dB(A)

Oznaczenie gwarantowanego poziomu dzwieku Lwa 65 dB(A)/ Oznaceni garantované hladiny zvuku Lwa 65 dB(A)/ Oznacenie zarucenej Grovne
hluku (akustického tlaku) Lwa 65 dB(A)/ Garantuoto garso lygis Lwa 65 dB(A)/ Garantéta skanas lTmena apzimé&jums Lwa 65 dB(A)/ Megjeldlt
garantalt hangeré-szint Lwa 65 dB(A)/ Indicarea nivelului garantat de sunet Lwa 65 dB(A)/ Kennzeichnung des garantierten Schallpegels Lwa 965

Informacja: urzadzenie w trzeciej klasie ochronnosci / informace: zafizeni v druhé tfidé ochrany / informacia: zariadenie v druhej triede ochrany /
informacija: jrankio saugumo nuo elektros smagio klasés / informacija: ierice atbilst otrajai aizsardzibas klasei / informacié: a termék masodik
osztalyu besorolassal rendelkezik / informatie: dispozitiv din clasa a doua de protectie impotriva / information: das geréat besitzt die zweite klasse
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10. Biezace czynnosci obstugowe
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15. Karta gwarancyjna
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Deklaracja zgodno$ci zostata dotgczona do instrukgji jako oddzielny dokument. W
przypadku braku deklaracji zgodnosci nalezy sie skontaktowa¢ z Dedra Exim Sp. z
0.0.
Ogdlne przepisy bezpieczenstwa zostaty dotgczone do instrukcji jako oddzielna
broszura.
OSTRZEZENIE. Przeczyta¢ wszystkie ostrzezenia oznaczone symbolem
i wszystkie instrukcje.
Nieprzestrzeganie podanych nizej ostrzezen i wskazéwek dotyczacych
bezpieczenstwa moze byé przyczyng porazenia pradem elektrycznym, pozaru lub
powaznych obrazen.

Zachowac wszystkie ostrzezenia i instrukcje do przysztego uzytku.

2. Opis urzadzenia

Rys. A: 1. Styki tadowania, 2. Ostona pokretta regulacji wysokosci koszenia, 3.
WYtacznik awaryjny z rekojescia, 4. Ostona panelu sterowania, 5. Kota tylne, 6.
Zespot nozowy, 7. Przednie kota skretne

3. Przeznaczenie urzadzenia

Robot koszgco-mulczujacy przewznaczony jest do koszenia trawy na trawnikach,
w ogrodach itp. Dzieki systemowi czujnikdw oraz ukrytemu w trawniku przewodowi,
robot jest w stanie okresli¢ swoje potozenie i przeby¢ optymalng trase koszenia,
unikajgc przeszkdéd badz sygnalizujgc ewentualne problemy. Zaprogramowanie
robota pozwala na cykliczne koszenie trawy bez dodatkowych czynnosci
nastawczych. Robot kosi trawe samoczynnie, przechodzgc w tryb koszenia i, przy
niskim poziomie natadowania akumulatora, fadowania. Dzigki niewielkim
rozmiarom robot jest bardzo zwrotny i uniwersalny, sprawdzi sie na matych i duzych
(do ok. 1000 m2) trawnikach. Zatgczone w kompletacji akcesoria wystarcza do
wytyczenia obszaru koszenia ok. 600 m2 trawnika o regularnych ksztaltach bgdz

ok. 350 m2 trawnika o nieregularnych ksztattach, z 3 wyspami. W razie
konieczno$ci mozna stosowaé przediuzacze do zastosowan na zewnatrz
pomieszczen.

Dopuszcza sie wykorzystanie urzgdzenia w pracach remontowo-budowlanych,
warsztatach naprawczych, w pracach amatorskich przy réwnoczesnym
przestrzeganiu warunkéw uzytkowania i dopuszczalnych warunkéw pracy,
zawartych w instrukcji obstugi.

4. Ograniczenia uzycia

Urzadzenie moze by¢ uzytkowane tylko zgodnie zamieszczonymi
,Dopuszczalnymi warunkami pracy”.

Nie stosowa¢ na zboczach o nachyleniu powyzej 30 stopni. Nie stosowa¢ bez
ograniczenia powierzchni koszenia.

Samowolne zmiany w budowie mechanicznej i elektrycznej, wszelkie modyfikacje,
czynnosci obstugowe nieopisane w instrukcji obstugi beda traktowane jako
bezprawne i powodujg natychmiastowg utrate praw gwarancyjnych, a deklaracja
zgodnosci traci waznosé.

Uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem, badz niezgodnie z instrukcjg obstugi
spowoduje natychmiastowg utrate praw gwarancyjnych.

ponizej

Dopuszczalne warunki pracy
Nie pracowa¢ w czasie opaddw atmosferycznych.

5. Dane techniczne

Model DED8751-3 DED8751-4
Bateria
Napigcie [V] 28 d.c. 28 d.c.
Pojemno$é baterii [Ah] 3 4
Wydajno$¢ [WH] 84 112
Rodzaj baterii Litowo- litowo-jonowa
jonowa
Temperatura przechowywania [C] 5-40 5-40
Zasilacz
Napiecie [V, Hz] 230, 50 230, 50
Wyjscie [V, A] 32d.c., 1,8 32d.c., 1,8
Klasa ochronnosci I I
Stopien IP IP67 IP67
Bezpiecznik T3.15A.250V | T3.15A.250V
Robot
Zasilanie [V] 28 d.c. 28 d.c.
Pojemnosc baterii [Ah] 3 4
Klasa ochronnoséci I} I}
Stopien IP IPX4 IPX4




Predkosc obrotowa [min-1] 2900 2900
Areat koszenia [m2] 1000 1500
Szerokosc koszenia [mm] 240 240
Wysokosc koszenia [mm] 25-65 25-65
Oznakowanie hatasu Lwa [dB(A)] 65 65
Poziom Lwa [dB(A)] <80 <80
Poziom Lpa [dB(A)] <70 <70
Niepewnosc pomiaru K [dB(A)] 3 3
Masa [kg] 17 17

Informacja na temat drgan i hatasu
Warto$¢ tgczona drgan anw oraz niepewnos$é pomiaru okreslono zgodnie z normg
EN 50636-2-107 i podano w tabeli.
Emisja hatasu zostata okreslona zgodnie z EN 50636-2-107, wartosci podano
powyzej w tabeli.

Hatas moze spowodowaé¢ uszkodzenie stuchu, podczas
A UWAGA pracy zawsze nalezy uzywac¢ srodkéw ochrony stuchu!
Deklarowana taczna warto$¢ drgan zostata zmierzona zgodnie ze standardowg
metodg badania i moze by¢é wykorzystana do poréwnania jednego urzgdzenia z
drugim. Podany poziom drgan moze by¢ réwniez wykorzystywany do wstepnej
oceny narazenia na drgania.
Poziom drgan podczas rzeczywistego uzytkowania urzadzenia moze sie rézni¢ od
zadeklarowanych warto$ci, w zaleznosci od sposobu uzycia narzedzi roboczych, w
szczegolnosci od rodzaju obrabianego przedmiotu oraz od koniecznosci okreslenia
$rodkéw majacych na celu ochrone operatora. Aby doktadnie oszacowac¢ narazenia
w rzeczywistych warunkach uzytkowania, nalezy wzigé pod uwage wszystkie
czesci cyklu operacyjnego, obejmujgce takze okresy, gdy urzadzenie jest
wytgczone lub gdy jest ono wigczone, ale nie jest uzywane do pracy.

6. Przygotowanie do pracy

Wszystkie czynnosci przygotowawcze przeprowadza¢ przy
A UWAGA urzadzeniu odtaczonym od zrédta zasilania.
Przygotowanie powierzchni do cigcia
Aby wyznaczy¢ dla robota powierzchnig koszenia w taki sposob, aby nie opuszczat
tej powierzchni, nalezy ograniczy¢ jg za pomoca linki ograniczajgcej. Przed
rozpoczeciem wyznaczania powierzchni nalezy zaplanowaé obszar roboczy, wzigé
pod uwage przeszkody, ktore robot powinien omijaé, a takze pamigtac o fakcie, ze
robot nie moze znajdowa¢ sie dalej niz w odlegtosci 15 metréow od linki
ograniczajace;j.
Uwaga: Przyktadowy szkic trawnika i przygotowanej powierzchni przedstawia rys.
B. Nalezy zapozna¢ sig¢ z tym rysunkiem, zwracajgc szczegdlng uwage na
informacje dotyczgce zachowania odpowiednich odlegtosci od obiektow,
znajdujgcych sie na koszonej powierzchni.
Sprawdzi¢ stan trawnika. Usung¢ wszelkie przeszkody (gatezie, duze kamienie
itp.). Zasypac lub zakry¢ otwory i wgtebienia, aby w czasie deszczu nie powstawaty
w nich katuze. Praca w katuzach moze spowodowaé uszkodzenie urzadzenia.
Ciezsze kamienie, ktore nie zostang przesuniete przez robota, mogg zosta¢ na
trawniku. Czujnik robota sprawi, ze urzgdzenie odbije sie od kamienia i bedzie
kontynuowac prace. Lekkie kamienie nalezy albo usuna¢ z trawnika, albo utozy¢
tak, by wystawaty ponad powierzchnie trawnika na minimum 15 cm.
W przypadku, gdy sasiednie trawniki réwniez koszone sg przez roboty koszace,
nalezy wyznaczy¢ powierzchnie tak, aby linka znajdowata sie nie blizej niz 100 cm
od linki ograniczajacej sgsiedni trawnik.
Aby zapewni¢ maksymalng site sygnatu nie zaleca sig¢ stosowac wigcej niz 400
metréw linki.
Aby unikngé probleméw, nalezy podczas uktadania linki
przygotowanym wczesniej szkicem powierzchni robocze;j.
Ustawienie stacji dokujacej
Stacja dokujgca odpowiada za przesytanie sygnatéw do linki ograniczajacej oraz za
fagdowanie akumulatora robota koszgcego.
Stacja dokujgca powinna by¢ ustawiona w odpowiedniej odlegtosci od zrédta
zasilania (przewdd zasilajacy ma 9 metréw dtugosci i nalezy wzigé to pod uwage
przy wyborze miejsca stacji dokujacej). Stacja dokujgca musi byé ustawiona na
réwnej, twardej powierzchni. Oznakowanie IN powinno by¢ skierowane do
planowanej powierzchni koszenia. Nalezy unika¢ ustawienia staciji:
- w naroznikach trawnika
- w miejscach potozonych nizej, w miejscach sptywania wody, gdzie stacja dokujgca
i robot koszgcy bylyby narazone na wysoka wilgotnos$¢
- na pochyto$ciach terenu
- pod wysokimi drzewami, ktére moga by¢ narazone na trafienie piorunem podczas
burzy.
Uwaga: przewdd zasilajacy i ztgcze powinny by¢ zawsze w suchym miejscu, ktére
nie jest narazone na wilgo¢. Zasilacz powinien znajdowaé¢ si¢ pod dachem, w
miejscu zabezpieczonym od wilgoci.
Aby zapewni¢ swobodny dostep do stacji dokujgcej dla robota wymagany jest pas
trawnika o dtugosci ok. 3,5 metra i szerokosci ok. 2 metréw. Stacja musi by¢
ustawiona tak, aby:
- z przodu byto min. 2 metry wolnej przestrzeni
- Z tylu byto min. 1 metr wolnej przestrzeni.
Uwaga: Przod stacji to czes¢, od ktérej wjezdza robot koszgcy, natomiast tyt to
czes$¢ ze stykami tadowania oraz gniazdami przytagczeniowymi.
Nalezy pamieta¢ o dostepie do zasilania elektrycznego (przewdd zasilajgcy ma ok.
9 metréw dtugosci)
Uktadanie linki ograniczajgcej powierzchnie koszenia
Linka musi by¢ utozona tak, aby linka nie byta zwinietak nie byto zataman ani miejsc
przecigcia linki. Zestaw zawiera 100 metrow linki.
Kotki mocujace powinny byé w odlegtosci nie wiekszej, niz 1 metr jeden od
drugiego. Zestaw zawiera 150 kotkdw.
Nigdy nie tworzy¢ katéw prostych w naroznikach. Kagt powinien mie¢ minimum 100
stopni (patrz: rys. B). W przypadku katéw o mniejszej warto$ci ostre zwroty robota
mogg spowodowaé poslizg i zatrzymanie robota, szczegdlnie na mokrej

kierowa¢ sie

powierzchni, jak réwniez uszkodzenie powierzchni trawnika w wyniku ostrych
zwrotow.

Linka musi by¢ utozona w odlegtos$ci 10-30 cm od krawedzi trawnika. W przypadku,
gdy powierzchnia koszaca i sgsiadujgca (no. chodnik) sg na tej samej wysokosci,
wymagana odleglo$¢ to 10 cm. W przypadku twardych krawedzi (np. ograniczaniki
kamienne, drewniane itp) minimalna odlegtos¢ to 20 cm. W przypadku migkkich
krawedzi, w ktorych robot mégtby utkna¢ (np. krzewy, klomby itp) odlegtos¢ to 30
cm.

Uwaga: akweny wodne (oczka wodne, baseny ipt) powinny by¢ dodatkowo
zabezpieczone krawedzig o wysokos$ci min. 15 cm. Zapobiegnie to przypadkowemu
wpadnigciu robota koszgcego do wody.

W celu wyznaczenia obszaréw, ktére robot powinien omijaé (krzewy, rabaty
kwiatowe itp.) nalezy wyznaczy¢ wyspy w taki sposob, aby otoczy¢ linkg
ograniczajgcg obszar bez koszenia. Nalezy zachowac odlegto$¢ min. 5 mm od linki
w przypadku utozenia jej w dwodch liniach réwnolegtych (patrz rys. B). Do
zamocowania linki mozna w takiej sytuacji wykorzysta¢ ten sam kotek.

Jezeli na trawniku znajdujg sie drzewa, to w przypadku widocznych korzeni nalezy
otoczy¢ je linka ograniczajgca, aby robot nie uszkodzit korzeni. W przypadku
korzeni znajdujgcych sie gteboko po powierzchnig trawnika nie ma potrzeby
wykonywania takiej wyspy.

Jezeli powierzchnia koszenia znajduje sie pod nisko zwisajgcymi gateziami
krzewow lub drzew, nalezy przycig¢ gatezie tak, aby nie przeszkadzaty w
swobodnym ruchu robota. Nalezy réwniez zwrdci¢ uwage, ze krople wody, ktére
mogg spadac z lisci, uruchomig czujnik deszczu, w ktéry wyposazony jest robot. W
takiej sytuacji robot przerwie koszenie i wréci do stacji dokujgcej.

Jezeli podjazd badz utwardzone $ciezki ogrodowe sg na tym samym poziomie co
trawnik, robot koszacy bez probleméw przejedze po takiej powierzchni. W
przypadku ograniczenia powierzchni tak, aby robot nie przejezdzat przez podjazdy
i $ciezki, odlegtos¢ linki od linii rozdzielajgcej trawnik od innych powierzchni
powinna wynosi¢ 10 cm. W przypadku, gdy $ciezki sg zwirowe, robot nie przejedzie
po nich. W tej sytuacji nalezy tak utozyc linke, aby zachowac odlegto$¢ 30 cm od
linii rozdzielajgcej powierzchnie.

Robot moze wspina¢ si¢ po pochylosciach max. 30 stopni. Jesli stromizna bedzie
wieksza, czujnik robota zatrzyma ruch urzgdzenia. W przypadku zjazdu z
pochytosci maksymalne nachylenie nie moze przekracza¢ 25 stopni. Jednak w
przypadku koszenia mokrej trawy, robot moze zeslizgna¢ sig¢ przy mniejszym
nachyleniu. Zalecamy w takiej sytuacji utozenie linki ograniczajace w odleglosci 40
cm do linii zbocza.

Wyznaczanie powierzchni koszenia

Przygotowa¢ materiaty: linke ograniczajgca, kotki mocujace oraz dwie listwy do
odmierzania odlegtosci (listwy sg umieszczone w perforacji w skrzydetkach kartonu
transportowego). Przygotowaé narzedzia: mtotek brukarski (gumowy), kombinerki,
klucz do nakretek.

Przygotowac trawnik: trawa nie powinna by¢ wyzsza, niz 60 mm. Jezeli trawa jest
wyzsza, zalecamy $cig¢ jg wstepnie kosiarka. Linka ograniczajgca powinna by¢
umieszczona jak najblizej podtoza, co pozwoli na unikniecie przejechanie linki przez
robota oraz podkniecie sie przez przechodzace osoby. Po pewnym czasie linka
zaro$nie $wiezg trawa.

Uktadanie linki: Ustawi¢ stacje dokujaca w zaplanowanym miejscu (zgodnie z
wczesniej przygotowanym schematem) i wbi¢ pierwszy kolek od tylnej strony stacji
dokujgcej (OUT). Zostawi¢ ok. 50 cm luznej linki w celu koncowego potaczenia linki
i stacji dokujgcej. Utozy¢ luzno linke zgodnie z wczesniejszym schematem, co
utatwi dalszg prace. Mozna przystapi¢ do wbijania kotkéw ustalajgcych pozycje
linki.

Uwaga: w pierwszej fazie nie dobijaé kotkow do konca, aby utatwi¢ prace w
przypadku koniecznosci korekty utozenia linki.

Uzywajac listwy do odmierzania odlegtosci utrzymywaé odlegtos¢ 10-30 cm od
krawedzi trawnika, zgodnie z wczesniejszymi zaleceniami. Odlegtos¢ migdzy
kotkami ustalajgcymi nie moze byé wieksza, niz 100 cm. Zaleca sig, aby w
naroznikach kotki byty blizej siebie, tak, aby uzyskany kat nie byt mniejszy niz 100
stopni. Jesli na powierzchni trawnika sg miejsca, ktérych robot powinien unikac
(klomby, krzewy, grzadki itd) nalezy wyznaczy¢ wyspy, ktére robot bedzie omijat.
Uwaga: lezgce rownolegle linki nie powinny byc blizej siebie, niz 5 mm.

Kotek konczacy wyznaczanie ograniczenia powierzchni powinien znajdowac sie
przy stacji dokujace;j.

Uwaga: jezeli dotgczona do zestawu linka jest za krotka, jest mozliwo$¢ dokupienia
linki (w odcinkach po 100m) oraz kotkow montazowych. W celu potaczenia linek
nalezy zastosowa¢ dotgczone do robota ztgczki. Nie wolno tgczy¢ linek na tzw.
skretke. Stosowa¢ maksymalnie 400 metréw linki.

Potgczenie linki ograniczajgcej ze stacjg dokujaca.

Ztgczki linka-baza muszg by¢ zatozone na linke i zaci$niete za pomocg szczypcow
ptaskich.

Na tylnej $ciance stacji dokujgcej znajduja si¢ dwa gniazda, oznaczone jako IN i
OUT. Linka wchodzgca musi by¢ przeciggnieta przez oczka od spodu stacji
dokujacej i podigczona do gniazda IN. Linka wychodzgca musi by¢ podtaczona do
gniazda OUT. Taki sposob podigczenia zagwarantuje przeptyw sygnatu przez linke.
Po podtaczeniu linek nalezy unieruchomi¢ stacjg dokujgca za pomocg dotgczonych
Srub.

Uwaga: nie wolno samodzielnie wykonywa¢ dodatkowych otwordw w stacji
dokujgcej. Dokreci¢ stacje dokujaca korzystajac z oryginalnych otwordw.
tadowanie akumulatora robota.

Przed tadowaniem robota nalezy podtgczy¢ i sprawdzi¢ dzialanie stacji dokujgce;.
W tym celu podtaczy¢ przewodd do adaptora i podtaczy¢ wtyczke do gniazdka. Dioda
LED na stacji dokujgcej zaswieci na kolor:

- czerwony, jesli linki ograniczajgce nie sa prawidtowo podtaczone

- migajacy zielony, jesli linki sg podigczone prawidtowo i akumulator robota jest
tadowany

- zielony, jesli linki sg podtacozne prawidtowo i akumulator jest w petni natadowany.
Uwaga: w razie probleméw nalezy zapoznac¢ sie z rozdziatem 12. Samodzielne
usuwanie usterek.

Stacja dokujgca jest gotowa do uzywania.



Przed pierwszym cigciem nalezy natadowaé¢ akumulator robota. W tym celu nalezy
umiesci¢ robot w stacji tadowania tak, aby styki tadownaia robota dotykaty stykow
tadowania stacji dokujgce;j.

7. Podtaczenie do sieci

Przed podtaczeniem urzgdzenia do zrodta pradu nalezy upewnic¢ sig, czy napiecie
zasilania odpowiada wartosci podanej na tabliczce znamionowej.

Instalacja zasilajgca powinna by¢ wykonana zgodnie z zasadniczymi wymaganiami
dotyczgcymi instalacji elektrycznych i spetniaé wymogi bezpieczenstwa
uzytkowania. Parametry minimalnego przekroju przewodu zasilajgcego 1 mm2 oraz
nominalnej wartosci bezpiecznika typu B 10A.

Instalacja winna by¢ wykonana przez uprawnionego elektryka. W przypadku
korzystania z przedtuzaczy nalezy zwréci¢ uwage by przekrdj zyly nie byt mniejszy
od wymaganego (patrz tabela). Przewdd elektryczny utozy¢ tak, aby w czasie pracy
nie byt narazony na przeciecie. Nie uzywa¢ uszkodzonych przedtuzaczy. Okresowo
sprawdza¢ stan techniczny przewodu zasilajacego. Nie ciagna¢ za przewod
zasilajacy.

8. Wiaczanie urzadzenia

Przed uruchomieniem urzadzenia bezwzglednie wykonac¢
A UWAGA czynnosci opisane w rozdziale ,,Przygotowanie do pracy”.
Aby uruchomié¢ urzadzenie:

- natadowac¢ akumulator robota koszacego
- dokona¢ czynnosci programujgcych (patrz rozdziat 9. Uzytkowanie urzadzenia).

AUWAGA Stosuj tylko przedluzacze ogrodowe, dostosowane do
pracy na zewnatrz pomieszczen.

Po wytaczeniu urzadzenia, noze moga3 sie jeszcze obracac.
A UWAGA ity ) 9 sl
9. Uzytkowanie urzadzenia

Rozpoczynanie koszenia

Uwaga: przed rozpoczeciem koszenia usungé z trawnika wszystkie obce ciata, jak
gatezie, kamienie, korzenie, zabawki i inne.

Ustawienia wstepne

Uwaga: Wszystkich ustawien nalezy dokonac¢ na panelu sterowania (rys. C)
Ustawienie zegara: nacisnkac¢ przycisk SET az do momentu, w ktérym ikona zegara
zacznie migac. Ustawi¢ biezacy czas za pomoca przyciskow HOME i START,
potwierdzi¢ OK.

Ustawienie powierzchni: naciska¢ przycisk SET az do momentu, w ktérym ikona
powierzchni zacznie miga¢. Wybra¢ powierzchnig przyciskami HOME i START,
potwierdzi¢ OK.

Urzgdzenie moze by¢ uruchamiane w trbie manualnym badz automatycznym.
Tryb automatyczny: wiaczy¢ robot wigcznikiem gtownym. Nacisngé SET,
wprowadzi¢ kod bezpieczenstwa (kod fabryczny 0000), potwierdzi¢ OK. Ustawi¢
koszong powierzchnie, potwierdzi¢ OK.

Ustawienie automatycznego rozpoczecia koszenia. Wcisng¢ SET az ikona
klepsydry zacznie miga¢. Przyciskami HOME i START ustawi¢ godzing rozpoczecia
pracy i potwierdzi¢ OK. Jesli na wyswietlaczu pojawig sie cyfry 0000, czas zostat
ustawiony. Wcisng¢ przycisk START.

Uwaga: Po zakonczeniu cyklu koszenia, robot automatycznie uruchomi sie
ponownie po 48 godzinach, o tej samej godzinie.

Tryb reczny

Wigczy¢ robot wigcznikiem gtownym. Nacisngé SET, wpisa¢ kod zabezpieczajacy
(kod fabryczny 0000), potwierdzi¢ OK. Nacisng¢ START.

Zmiana kodu bezpieczenstwa

Fabryczny kod bezpieczenstwa to 0000. Mozna pozostawi¢ taki kod, bgdz zmieni¢
na wiasny,

W celu zmiany kodu nalezy urychomo¢ robota (wpisa¢ kod 0000 i nacisng¢ start).
Robot wyjedzie ze stacji dokujgcej i rozpocznie prace. Po wyjezdzie robota wcisng¢
przycisk STOP, na wyswietlaczu pojawi sig¢ kod E1. Nacisng¢ START i przytrzymac,
po ok. 10 sekundach na wyswietlaczu pojawi si¢ kod U133. Nacisna¢ SET, ikona
ktodki zacznie migaé. Wpisa¢ kod fabryczny 0000 i potwierdzi¢ OK, na
wys$wietlaczu powinien pojawi¢ sig¢ kod 0000. Nacisng¢ SET ponownie, ikona ktodki
zacznie miga¢. Wpisa¢ whasny czterocyfrowy kod i potwoierdzi¢ OK. Kod powinien
pojawi¢ sie na wyswietlaczu. Wcisngé START. Robot ponowi prace.

Uwaga: nalezy zapamigta¢ kod. W przypadku utraty kodu konieczne bedzie
wystanie robota do producenta w celu zresetowania ustawien.

Ustawienie wysokosci cigcia

Robot ma mozliwo$c ustawirenia wysokosci cigcia w zakresie 25-65 mm. W celu
ustawienia wysokos$ci cigcia nalezy odchyli¢ klapke w gérnej czesci robota i za
pomoca pokretta ze skalg ustawi¢ wysokosc koszenia. Zaczyna¢ od wyzszych
wartosci tak, aby nie obcigza¢ robota cieciem zbyt wysokiej trawy.

Zatrzymywanie awaryjne

Robot moze zosta¢ w kazdej chwili zatrzymany za pomocg przycisku awarynjego
STOP. Mozna réwniez wykorzystaé przycisk STOP do uniewaznienia funkcji
urzadzenia. Na przyktad: w celu unikniecia zjezdzania robora z linki ograniczajace;j,
uruchomi¢ robota. Po zjechaniu ze stacji dokujacej nacisngé STOP, przestawi¢
robota na linke w odlegtosci ok. 2 metréow od stacji dokujgcej, nastepnie wcisngc
SET, wpisac¢ kod, potwierdzi¢ OK i ponownie wcisngé START.

Uwaga: zastosowanie przycisku STOP nie kasuje wcvzes$niejszych ustawien.
Przycisk HOME

Za pomocva przycisku HOME mozna aktywowa¢ funkcje powrotu robota do bazy
dokujgcej. W tym celu nalezy wcisna¢ STOP, wcisng¢ SET, wpisa¢ kod
bezpieczenstwa i zatwierdzi¢ OK, wcisngé HOME.

UWaga: zastosowanie tej sekwenciji nie kasuje wczesniejszych ustawien.

Restart robota

Nacisng¢ SET, wpisa¢ kod bezpieczenstwa i potwierdzic OK, wcisngé START.
Uwaga: w przypadku niskiego stanu baterii (jedna kreska na wskazniku
natadowania) robot moze zosta¢ zrestartowany tylko w stacji dokujgcej.

Czujniki robota

CZujnik przeszkody/kontaktu. Jezeli robot natkinie si¢ na przeszkode, odwrdci sig i
zmieni kierunek ruchu aby unikng¢ przeszkody. Jezeli nie znajdzie nowej drogi

ruchu w ciggu 3 sekund, zatrzyma sie. Je$li nie znajdzie nowej drogi ruchu w ciggu
10 sekun wytgczy sig i aby kontynuowat prace konieczny bedzie reczny restart.
Czujnik deszczu. W razie silnych opadéw deszczu robot przerwie prace i wroci do
stacji dokujacej. Robot wznowi prace w kolejnym cyklu.

Uwaga: krople spadajgce z gatezi krxzewow i drzew mogg aktywowac czujni
kdeszczu, w tej sytuacji robot réwniez wroci do stacji dokujace;j.

Czujnik kontaktu z powierzchnig. Czujniki umieszczone sg w poblizu przednich kot
i sprawdzajg kontakt z podlozem. Jesli robot zostanie podneisiony badz wjedzie
kotami w obnizenie terenu (rowek, dofek itp.) robot wytaczy sie i konieczny bedzie
jego reczny restart. Restart nastapi w sytuacji, w ktoérej roboto znajdzie sie w
odlegtosci nie mniejszeni niz 2 metry od linki ograniczahjgcej. Nalezy postawi¢ go
na powierzchni i nacisng¢ START. Restar robota nie zmieni jego cyklu pracy
Czujnik przechytu

Czujnik przechytu znajduje sie wewnatrz urzadZenia i mierzy przechyt w kazdym
kierunku. Jezeli kgt nachylenia przekarcza 30 stopni, noze przestang sie obracac,
jednak robot bedzie kontynuowat jazde. Jezeli kat nachylenia zmiejszy sig¢ w ciggu
10 sekund, robot ponowni ciecie. Jesli kat nachylenia nie zmiejszy sie, robot
wylaczy sie i bedzie konieczny jego reczny restart.

10. Biezgce czynnosci obstugowe

Wszystkie czynnosci obstugowe przeprowadzaj rz
A UWAGA urzq)c,izeniu odI;czonym od iré?ﬂa zasilania. S
Czyszczenie i konserwacja
Zawsze odtgczy¢ od zasilania i wytgczy¢ urzagdzenie
W celu maksumalnego wykorzystaa robota nalezy dokonywaé regulatnych
przegladéw urzadzenia oraz koszonej powierzchni.
Normalne czyszczenie
Regularne oczyszczenia z lisci, trawy i innych zanieczyszczen wydtuzy zywotno$¢
robota.
Uwaga: do czyszczenia stosowac tylko szczotki lub suchej szmatki. Nie stosowac
wody, ktdéra, po dostaniu sie do wnetrza robota, moze doprowadzi¢ do zwarcia i
uszkodzi¢ uktad elektryczny.
Gorna pokrywa
Unies¢ gérng pokrywe i wyczysci¢ ja z trawy, lisci i inncyh zanieczyszczen. Do
czyszenia nie stosowac wody.
Dolna czgs$¢ robota
Czysci¢ dolng czes¢ robota za pomoca szczotki. Kazdorazowo sprawdzac¢, czy
noze, mocowanie nozy oraz kota obracajg si¢ swobodnie. jesli robot kosi mokrg
trawe, urobek moze przykleja¢ sie do obudowy i obniza¢ wydajno$¢ ciecia. Nalezy
sprawdzac i czysci¢ wnetrze komory nozowej z resztek mokrej trawy. Regularnie
czysci¢ wirnik ostrzy tak, aby swobodnie sig obracat.
Stacja dokujaca
Nalezy regularnie oczyszcza¢ stacje dokujgcg z trawy, lisci i innych
zanieczyszczen, aby unikng¢ ostabienia sie kontaktu stykéw stacji dokujacej z
ptytkami robota. Regulanie sprawdzaé, czy styki stacji dokujgcej i ptytki robota sg
czyste i majg dobry kontakt. Regularnie czysci¢ styczniki i ptytki za pomca bardzo
drobnego papieru sciernego lub wetny stalowej. Z uptywem czasu stacja dokujgca
moze przecieka¢ w zwigzku z tym, Ze pod stacja trawa ulega rozkladowi.
Regularnie sprawdzaé stan wkretéw, $rub i nakretek. W razie poluzowania dokrecié
wszystkie elementy tak, aby utrzymywac robota w mozliwie najlepszym stanie.
Wymiana czesci
Uwaga: zawsze odtgcza¢ zrédio zasilania i
dokonywaniem czynnosci opisanych ponizej.
Noze
Noze majg dwie ostre krawedzie tngce. Po stepieniu si¢ jednego ostrza mozna
odwrdci n6z ostrg krawedzig do kierunku cigcia. W przypadku, gdy obie krawedzie
sg tepe, noze nalezy odkreci¢ i wymieni¢ na ostre. Po odkreceniu nozy usungc
trawe i inne zanieczyszczenia z gniazda noza. Po wyczyszczeniu gniazda umiescic¢
nowe ostrze, dokreci¢. Sprawdzi¢, czy noze obracajg sig.
UWaga: nalezy wymieni¢ jednoczes$nie wszystkie trzy noze, aby utrzymac stabilne
ciecie.
Akumulator
Cykl zycia akumulatora przewidzainy jest na 5 lat, w zalezno$ci od obcigzenia
robota oraz jego konserwacji. W celu wymiany akumulatora nalezy odkrecié ostone
akumulatora i wymieni¢ starg baterie na nowa.
Uwaga: stosowac tylko oryginalne cze$ci zamienne.
Przechowywanie poza sezonem
Poza sezonem (szczegodlnie w zimie) nalezy przechowywaé stacje dokujgca oraz
robota w suchym pomieszczeniu, w ktorym temperatura nie spadnie ponizej 0
stopni C. Oczysci¢ stacje i robota z resztek trawy, lisci i innych zanieczyszczen.
Dokladnie oczysci¢ styki i ptytki kontaktowe za pomocg weiny stalowej. Aby
zabezpieczy¢ styki i ptytki przed korozja, mozna zabezpieczy¢ je olejem bez
zawartosci kwasu. Podczas zimy 2-3 razy natadowaé akumulator aby wydluzy¢
czas zycia akumulatora.
Komunikaty btedéw
jezeli robot nie dziata prawidtowo, na wyswietlaczu moga pojawi¢ si¢ komunikaty
btedéw. W tabeli przedstawiono rodzaje btedéw oraz sposéb ich wyeliminowania.
Jessi btedy beda sie pojawia¢, w celu naprawy urzadzenia nalezy skontaktowac sig
ze sprzedawca.
Restart robota: ustawi¢ robot na lince ograniczjgcej, wpisac kod bezpueiczenstwa,
nacisngé START

11. Cze¢sci zamienne i akcesoria

Akcesoria dostepne w sprzedazy:

W celu zakupu czes$ci zamiennych i akcesoriéw nalezy skontaktowaé sie z
Serwisem Dedra Exim. Dane kontaktowe znajduja sie na 1. stronie instrukcji.

Przy zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podaé numer partii umieszczony na
tabliczce znamionowej oraz numer czgsci z rysunku ztozeniowego.

W okresie gwarancyjnym naprawy dokonywane sg na zasadach podanych w karcie
gwarancyjnej. Reklamowany produkt prosimy przekaza¢ do naprawy w miejscu
zakupu (sprzedawca zobowigzany jest przyja¢ reklamowany produkt), przesta¢ do
serwisu centralnego Dedra Exim lub przesta¢ do serwisu najblizszego wzgledem

wytacyz¢ urzadzenie przed
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miejsca zamieszkania (lista serwiséw na stronie www.dedra.pl). Prosimy uprzejmie
dotaczy¢ wypetniong karte gwarancyjng. Po okresie gwarancyjnym naprawy
wykonuje serwis centralny. Uszkodzony produkt nalezy przesta¢ do serwisu (koszty
wysytki pokrywa uzytkownik).

12. Samodzielne usuwanie usterek
Przed przystapieniem do samodzielnego usuwania usterek
A UWAGA odtaczy¢ urzadzenie od zasilania.

Kod Objasnienie Dziatanie

btedu

E1l Nacis$niety przycisk STOP Zrestartowac robota

E2 Aktywowany czujnik | W przypadku zablokowania kot usungé
kontaktu z podiozem przeszkode i zrestartowaé robota

E3 Robot jest poza obszarem | Umiesci¢ robota wewnatrz obszaru
ograniczonym linkami ograniczonego linkami

E4 Uszkodzona linka | Sprawdzi¢ stacje dokujgca (czerwona
ograniczajgca dioda — uszkodzona linka). Naprawi¢

uszkodzenie i zrestartowac robota

E5 Aktywowany czujnik | Usunaé przeszkode, zrestartowacé
przeszkody robota.

E6 Zuzycie mocy przez prawy | Za wysoka trawa (pow. 40 mm) — $cig¢
silnik zbyt wysokie trawe.

Sprawdzi¢, czy prawe kota nie sag
zablokowane.

Zrestartowac robota.

E7 Zuzycie mocy przez lewy | Za wysoka trawa (pow. 40 mm) — $cigc
silnik zbyt wysokie trawe.

Sprawdzi¢, czy lewe kota nie sag
zablokowane.

Zrestartowac robota.

E8 Zbyt wysoki prad na silniku | Za wysoka trawa (pow. 40 mm) — $cig¢
tngcym trawe.

Zablokowane noze tngce — sprawdzi¢ i
odblokowac noze tnace.

Zrestartowac robota

E9 Btad fadowania Awaria  akumulatora. Przekaza¢
urzgdzenie do serwisu.
E10 Zbyt niskie lub zbyt | Awaria  akumulatora. Przekaza¢
wysokie napiecie | urzadzenie do serwisu.
akumulatora
El11 Aktywowany czujnik | Sprawdzi¢, czy nachylenie nie
przechytu przekracza  dopuszczalnego (30
stopni). Zrestartowaé robota.
E12 Przeszkoda ptaska Okrazy¢ przeszkode za pomocg linki.
Zrestartowac robota.
F1 Robot nie rozpoczyna | Ustawi¢ robota na powierzchni

pracy. Sygnat prawidiowy. ograniczonej linkami. Sprawdzié, czy
linki sg poprawnie podtgczone.

Aktywowany czujnik
deszczu

Wyczysci¢ ptytki
czujnika za
pomoca
spirytusu

Przy
pierwszym
przejezdzie
wzdtuz linki
ograniczajgcej
ruch robota
jest
nieprawidtowy
lub robot
obraca sie
wokét wiasnej
osi

Funkcja wykrywania
linki  ograniczajace;j
dziata
nieprawidtowo.
Zakitécenia sygnatu
mogag byé
spowodowane
innymi - np. innymi
urzadzeniami  badz
systemami
energetycznymi.

Otoczy¢ miejsce
linkg
ograniczajaca.

Sasiednia dziatka
jest otoczona linkg

ograniczajacg w
odlegtosci mniejszej
niz 2 metry

Utozy¢ linke
ograniczajgcg
tak, aby
zachowac
minimalng
odlegtosé 2
metrow.

Ptytki  robota
nie maja
kontaktu  ze

Stacja dokujgca
znajduje sie na
nierébwnej

Umiesci¢ stacje
dokujgca na
twardej, rownej

F2 Robot nie rozpoczyna | Sprawdzi¢, czy linki sg poprawnie
pracy. Brak sygnatu | podigczone.
(sprawdzi¢ stacje
dokujgca)

F3 Robot nie rozpoczyna | Oczysci¢ styki stacji tadujacej i ptytki
pracy. Styki stacji tadujagcej | robota. Sprawdzié napiecie
i ptytki robota  sg | (dopuszczalne 28-32V). Skontaktowac
uszkodzone sie z serwisem.

F4 Niskie napiecie | Natadowa¢ akumulator

akumulatora

Etap Objaw Przyczyna Dziatanie
Przygotowanie | Robot nie | Stacja dokujgca - | Sprawdzi¢
do pracy wyjezdza z | czerwona dioda potaczenie linek
bazy ograniczajgcych.
Akumulator
robota nie jest
natadowany.
Stacja dokujgca - | Kontynuowac
migajgca zielona | tadowanie az do
dioda petnego

natadowania
(ciagte $wiecenie
zielonej diody)

Nieprawidtowe Strzatka IN

podtagczenie stacji | powinna by¢

dokujacej skierowana do
powierzchni
koszonej.
Prawidtowo
ustawi¢  stacje
dokujaca.

stykami stacji | powierzchni powierzchni
dokujgcej
Pierwsze Robot Wyczerpana bateria Natadowaé
uzycie zatrzymuje akumulator
sie, wskaznik robota w stacji
natadowania dokujace;j.
akumulatora Uwaga: Jesli
niski (jedna dioda robota
kreska) Swieci  ciggtym
zielonym
Swiattem, bateria
jest natadowana.
Jesli dioda miga
diuzej niz dwie
godziny,
wskazuje to na
uszkodzenie
akumulatora
badz brak
kontaktu migdzy
stykami stacji a
ptytkami
akumulatora.
Robot Kota, przede | Oczysci¢ kota i
przejezdza wszystkim kota | trawnik
przez linki | napgdowe, sq
ograniczajgce pokryte btotem badz
i zatrzymuje | innymi
sie w ich | zanieczyszczeniami,
poblizu powodujgcymi stabg
przyczepnos$é
Kat w naroznikach | Poprawic¢
jest mniejszy niz 100 | utozenie linek
stopni. ograniczajacych
tak, aby
zachowac kat
minimum 100
stopni
Brak sygnatu linek | Patrz
ograniczajgcych 4Przygotowanie
do pracy”
Regularna Hatas i | Stepione ostrza i | Odwroci¢ lub
praca wibracje nierbwnomierne wymieni¢ ostrza

ciecie

na nowe, Ww
zaleznosci od
koniecznosci.

Uwaga: dokona¢
tej operacji z

Linka ograniczajgca | Utozy¢ linke bez
krzyzuje sie lub jest | zwinig¢ i
zwinieta pod stacjg | skrzyzowan

wszystkimi
ostrzami.
Uszkodzone ostrze Wymieni¢ ostrze
Wkrety ostrzy | Dokreci¢ wkrety
poluzowane
Obcy element | Zdjg¢ element
(sznurek i inne)
okrecone wokot

watka napedowego
nozy

Robot jezdzi,

Nieprawidtowe

Wyregulowaé

dokujgca

Korozja na stykach i | Oczysci¢ styki i
ptytkach ptytki

Styki nie maja | Sprawdzi¢, czy
prawidtowego stacja dokujgca
kontaktu z plytkami | nie zmienita

ale nie tnie ustawienie wysoko$¢ do
wysokosci ciecia optymalnej

Coraz krétszy | Zabrudzenia na | Wyczysci¢ styki i

czas pracy | stykach stacji | ptytki robota

pomiedzy
tadowniami

dokujgcej i plytek
robota

robota pozyciji




Pojemnosé  baterii
zmniejszona w
wyniku tadowania i
roztadowywania

Wymieni¢
baterie na nowg

Robot nie | Czujnik deszczu caty | Wyczysci¢ ptytki
powraca do | czas aktywowany kontaktowe
cyklu pracy po czujnika za
opadach pomoca alkoholu
deszczu i (spirytusu)
aktywacji

czujnika

deszczu

Robot kreci sie | Brak mozliwosci | Sprawdzi¢, ile
w kétko znalezienia sygnatu zastosowano

linki (max. 250
metrow). W razie
potrzeby skroci¢
linkg i zmieni¢
powierzchnie
koszenia.

13. Kompletacja urzadzenia

1.Robot koszgco-mulczujacy — 1 szt. 2. Stacja dokujgca — 1 szt. 3. Zasilacz do stacji
dokujgcej — 1 szt. 4. Linka ograniczajgca — 100 m. 5. Kotki do mocowania linki —
150 szt. 6. Dodatkowe ostrza — 6 szt. 7. Listwa dystansowa- 1 szt.

14. Informacja dla uzytkownikéw o pozbywaniu sie
urzadzen elektrycznych i elektronicznych

(dotyczy gospodarstw domowych)

Przedstawiony symbol umieszczony na produktach lub dotgczonej do nich
dokumentacji informuje, ze niesprawnych urzadzen elektrycznych lub
elektronicznych nie mozna wyrzuca¢é razem z odpadami bytowymi.
Prawidtowe postepowanie w razie koniecznosci utylizacji, powtérnego uzycia lub
odzysku podzespotéw polega na przekazaniu urzadzenia do wyspecjalizowanego
punktu zbiodrki, gdzie bedzie przyjete bezptatnie. Informacji o lokalizacji miejsc
zbidrki zuzytego sprzetu udzielajg wiadze lokalne np. na swoich stronach
internetowych.

Prawidtowa utylizacja urzadzenia umozliwia zachowanie cennych zasobow
i unikniecie negatywnego wptywu na zdrowie i $rodowisko, ktére moze by¢
zagrozone przez nieodpowiednie postepowanie z odpadami.
Nieprawidtowa utylizacja odpadéw zagrozona jest karami
w odpowiednich przepisach lokalnych.

Uzytkownicy w krajach Unii Europejskiej

W razie koniecznos$ci pozbycia sig¢ urzadzen elektrycznych lub elektronicznych,
prosimy skontaktowac sie z najblizszym punktem sprzedazy lub z dostawca, ktorzy
udzielg dodatkowych informac;ji.

Pozbywanie sie odpadéw w krajach poza Unig Europejskg

Taki symbol dotyczy tylko krajéw Unii Europejskiej. W razie potrzeby pozbycia sie
niniejszego produktu prosimy skontaktowa¢ sie¢ z lokalnymi wtadzami lub ze
sprzedawca celem uzyskania informacji o prawidiowym sposobie postepowania.

przewidzianymi

Karta gwarancyjna
na

Robot koszaco-mulczujacy
Nr katalogowy: ................. Nrpartiic .......cocveeeeeiennns
(zwane dalej Produktem)
Data zakupu Produktu: .............

Pieczg¢ sprzedawcy

Data i podpis Sprzedawcy: ..........ccoceeeveervenenens

Oswiadczenie Uzytkownika:
Potwierdzam, ze zostatem poinformowany o warunkach gwarancji oraz skutkach
nieprzestrzegania wytycznych zawartych w Instrukcji obstugi i karcie gwarancyjnej.
Warunki niniejszej gwarancji sa mi znane, co potwierdzam wfasnorecznym
podpisem:

Data i miejsce

|. Odpowiedzialno$¢ za Produkt

1. Gwarant — Dedra Exim Sp. z 0.0. z siedzibg w Pruszkowie, adres: ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkéw, KRS 0000062517, Sad Rejonowy dla m.st. Warszawy w
Warszawie, XIV Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Sagdowego, NIP 527-
020-49-33, kapitat zaktadowy: 100 980.00 zt.

2. Na warunkach okreslonych w niniejszej karcie gwarancyjnej Gwarant udziela
gwarancji na Produkt, pochodzacy z dystrybucji Gwaranta.

Podpis Uzytkownika

3. Odpowiedzialno$¢ z tytutu gwarancji obejmuje tylko wady powstate z przyczyn
tkwigcych w Produkcie w momencie jego wydania Uzytkownikowi.

4. Z tytutu gwarancji Uzytkownik, uzyskuje prawo do bezptatnej naprawy Produktu,
o ile wada ujawnita sie w okresie gwarancji. Sposéb naprawy Produktu (metoda
wykonania naprawy) zalezy od decyzji Gwaranta. W przypadku stwierdzenia przez
Gwaranta braku mozliwoéci naprawy Gwarant zastrzega sobie prawo wymiany
wadliwego elementu albo catego Produktu na wolny od wad, obnizenia ceny
Produktu lub odstapienia od umowy.

5. W stosunku do Uzytkownika, ktory nie jest konsumentem w rozumieniu ustawy z
dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks cywilny, odpowiedzialno$¢ odszkodowawcza
Gwaranta za szkody wynikajace z niniejszej gwarancji ilub w zwigzku z jej
zawarciem i wykonywaniem, bez wzgledu na tytut prawny, jest ograniczona
maksymalnie do wysokosci wartosci wadliwego Produktu.

1. Okres gwarancji
Elementy Produktu

Czas trwania ochrony gwarancyjnej
24 miesigce, liczagc od daty zakupu
Produktu uwidocznionej w niniejszej
karcie gwarancyjnej

Robot koszgco-mulczujgcy

Klucze, sruby, elementy
montazowe

Nie objete gwarancjg

I1l. Warunki skorzystania z gwarancji

1. Przedstawienie przez Uzytkownika wypetnionej karty gwarancyjnej Produktu
oraz uprawdopodobnienie przez Uzytkownika okolicznosci zakupu Produktu, np.
poprzez przedstawienie paragonu, faktury, itd. W celu sprawnego przeprowadzenia
reklamacji zaleca sie aby Uzytkownik przekazat wraz z Produktem do reklamaciji
wszystkie elementy okreslone w ,Kompletacji urzgdzenia” zawartej w Instrukciji
obstugi.

2. Stosowanie sie przez Uzytkownika do zalecen zawartych w Instrukcji obstugi i
karcie gwarancyjnej.

3. Gwarancja obejmuje tylko obszar Rzeczypospolitej Polskiej i UE.

4. Gwarancja nie obejmuje wad Produktu powstatych w szczegolnosci na skutek:
a. Nieprzestrzegania przez Uzytkownika warunkéw okreslonych w  Instrukciji
obstugi, w szczegdlnosci w zakresie prawidtowej eksploatacji, konserwacji
i czyszczenia;

b. Zastosowania przez Uzytkownika srodkéw czyszczacych lub konserwujgcych
niezgodnych z Instrukcjg obstugi;

c. Nieodpowiedniego przechowywania i transportu Produktu przez Uzytkownika;
d. Samowolnych zmian i/lub przerébek Produktu przez Uzytkownika, ktére nie byty
uzgadniane z Gwarantem;

e. Zastosowania przez Uzytkownika w Produkcie materiatéw eksploatacyjnych
niezgodnych z Instrukcjg obstugi.

5. Uzytkownik, ktory nie jest konsumentem w rozumieniu ustawy z dnia 23 kwietnia
1964r. Kodeks cywilny, traci gwarancje na Produkt, w ktorym:

- numery seryjne, oznaczenia dat i tabliczki znamionowe zostaty usunigte,
zmienione lub uszkodzone przez Uzytkownika;

- plomby zostaly uszkodzone przez Uzytkownika lub noszg $lady manipulacji
Uzytkownika.

6. Uwaga! Czynnosci zwigzane z codzienng obstugg Produktu, wynikajace m.in. z
Instrukcji obstugi Uzytkownik wykonuje we wtasnym zakresie i na swoj koszt.

IV. Procedura reklamacyjna

1. W przypadku stwierdzenia nieprawidtowej pracy Produktu, przed dokonaniem
zgtoszenia reklamacyjnego nalezy upewnic¢ sie czy wszystkie czynnosci okreslone
w szczegolnosci w Instrukcji obstugi zostaty wykonane w sposéb prawidiowy.

2. Zgtoszenie reklamaciji zaleca sig¢ dokona¢ niezwtocznie, najlepiej w terminie 7 dni
od daty zauwazenia wady Produktu. Uzytkownik, ktéry nie jest konsumentem w
rozumieniu ustawy z dnia 23 kwietnia 1964r. Kodeks cywilny traci uprawienia
wynikajgce z niniejszej gwarancji w przypadku niezgtoszenia reklamacji w terminie
7 dni.

3. Zgtoszenie reklamacji mozna dokonaé m.in. w punkcie zakupu Produktu, w
serwisie gwarancyjnym lub pisemnie na adres: Dedra Exim Sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkow.

4. Uzytkownik moze ztozy¢ reklamacje przy wykorzystaniu formularza dostepnego
na stronie internetowej www.dedra.pl. (,Formularz zgtoszenia reklamacji z tytutu
gwarangcji”).

5. Adresy serwiséw gwarancyjnych dla poszczegdlnych krajéw dostepne sg na
stronie www.dedra.pl. W przypadku braku serwisu gwarancyjnego dla danego kraju
zgtoszenia reklamacyjne z tytutu gwarancji zaleca si¢ kierowa¢ na adres: Dedra
Exim Sp. z 0.0. ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkoéw (Polska).

6. Majac na uwadze bezpieczenstwo Uzytkownika zakazuje sie korzystania
z wadliwego Produktu.

7. Uwaga! Korzystanie z wadliwego Produktu jest niebezpieczne dla zdrowia i zycia
Uzytkownika.

8. Wykonanie obowigzkéw wynikajgcych z gwarancji nastapi w terminie 14 dni
roboczych, liczac od dnia dostarczenia reklamowanego Produktu przez
Uzytkownika.

9. Przed dostarczeniem wadliwego Produktu do reklamacji zaleca sig jego
oczyszczenie. Reklamowany Produkt zaleca sie dokfadnie zabezpieczy¢ przed
uszkodzeniami w transporcie (zaleca sie dostarczy¢ reklamowany Produkt
w oryginalnym opakowaniu).

10. Okres gwarancji ulega przedtuzeniu o czas, w ciggu ktérego wskutek wady
Produktu objetego gwarancjg Uzytkownik nie moégt z niego korzystaé.

Gwarancja nie wylgcza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien Uzytkownika
wynikajgcych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy sprzedanej.
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Pieklad originalniho navodu

Prohlaseni o shodé bylo pfipojeno k navodu jako jednotlivy dokument. V pfipadé
chybéjiciho prohladeni o shodé kontaktujte Dedra Exim Sp. z 0.0.

VSeobecné bezpecnostni podminky byly pfipojeny k navodu jako jednotliva
brozura.

ﬂ VAROVANI. Pfeététe si viechna upozornéni oznaéena
symbolem B a vSechny pokyny. Nedodrzeni nize uvedenych
upozornéni a bezpecnostnich pokynd mize vést k urazu elektrickym
proudem, pozaru nebo vaznym zranénim.

Ulozte vSechna upozornéni a pokyny pro pozdéjsi pouziti.

2. Popis zarizeni

Obr. A: 1. Nabijeci kontakty, 2. Kryt knofliku pro nastaveni vysky seceni, 3. Nouzovy
vypina¢ s rukojeti, 4. Kryt ovladaciho panelu, 5. Zadni kola, 6. Sestava nozu, 7.
Pfedni oto¢na kola

3. Uréeni nastroje

Roboticka mul€ovaci sekacka je uréena pro seceni travy na travnicich, v zahradach
atp. Diky systému senzorl a kabelu skrytému v travniku muze robot urcit svou
polohu a prejet optimalni trasu se€eni, a pfitom se vyhybat pfekdzkam nebo
indikovat eventualni problémy. Naprogramovani robota umoZzfiuje pravidelné
seceni travy bez dal$i Upravy nastaveni. Robot sam sece travu, pfechazi do rezimu
se€eni a pfi nizké drovni nabiti akumulatoru se nabiji. Diky malym rozmérim je
robot velmi obratny a univerzalni, osvéd¢i se na malych a velkych travnicich (asi
do 1000 m?). Pfislugenstvi pfilozené v sadé postacuje k oznaceni plochy seceni asi
600 m? travniku s pravidelnym tvarem nebo asi 350 m? travniku s nepravidelnym
tvarem, se 3 ostrivky. Bude-li tfeba, muZete pouZzivat prodluzovaci kabely pro
venkovni pouziti.

Zafizeni se muZe pouZzivat pro stavebni a opravné prace, v opravarenskych
dilnach, pro hobby pouziti se sou¢asnym dodrzovanim podminek pouzivani a
pripustnych pracovnich podminek , uvedenych v navodu k obsluze.

4. Omezeni pouziti

Zafizeni mUze byt pouzivano pouze v souladu s nize uvedenymi "Pfipustnymi
provoznimi podminkami".

Nepouzivejte na svazich se sklonem vétSim nez 30 stuprili. NepouzZivejte bez
omezeni plochy seceni.

Samovolné zmény v mechanické a elektrické stavbé, veskeré Upravy, obsluzné
¢innosti nepopsané v navodu k obsluze budou vnimany jako pravné
neopodstatnéné a zplUsobi okamzZitou ztratu zaru€nich prav a prohlaseni o shodé
ztrati platnost. Pouzivani, které budou v rozporu s uréenim nebo v rozporu s
navodem k obsluze zpUsobi okamzitou ztratu zaru¢nich prav.

Pripustné pracovni podminky
Nepracujte za desté

5. Technické udaje

Model DED8751-3 DED8751-4
Napajeni [V] 28 d.c. 28 d.c.
Kapacita akumulatoru [Ah] 3 4
vykon [WH] 84 112
Typ akumulatoru Lithiovo- Lithiovo-
iontovy iontovy
Okolni teplota [C] 5-40 5-40
Zdroj napajeni
Napajeni [V, Hz] 230, 50 230, 50
vystup [V, A] 32d.c,138 32d.c,18
TFida ochrany 1l 1l
IP stupeni IP67 IP67
Pojistka T3.15A.250V T3.15A.250V
Roboticka
Napdjeni [V] 28 d.c. 28 d.c.
Kapacita akumulatoru [Ah] 3 4
Tfida ochrany I} Il
IP stupen IPX4 IPX4
rychlost otaéeni [min-1] 2900 2900
vyméra se€eni [m2] 1000 1500
Sifka Ffezu [mm] 240 240
vySka se€eni [mm] 25-65 25-65
Hodnota akustického vykonu Lwa [dB(A)] 65 65
Hodnota akustického vykonu Lwa [dB(A)] <80 <80
Hodnota akustického tlaku Lpa [dB(A)] <70 <70
Nejistota méreni K [dB(A)] 3 3
Hmotnost zafizeni [kg] 17 17

Informace o vibracich a hluku

Kombinovana hodnota vibraci anw a nejistota méfeni byly stanoveny podle normy
EN 50636-2-107 a jsou uvedeny v tabulce.

Emise hluku byla stanovena podle normy EN 50636-2-107, hodnoty jsou uvedeny
v tabulce vySe.

Hluk mlze zpUsobit poskozeni sluchu, pfi praci vzdy
A POZOR pouzivejte chranice sluchu!
Uvedena celkova hodnota vibraci je méfena podle standardni metody studie a
muze byt pouzita k porovnani jednoho zafizeni s druhym. Zadana Groven vibraci
muize byt pouzita také pro pfedbézné posouzeni dopadu vibraci.
Hladina vibraci pfi skuteném pouzivani pfistroje se mlze liSit od deklarované
hodnoty v zavislosti na zplsobu pouzivani pracovnich nastroju, zejména na typu
obrabéného materialu a je tfeba k uréeni opatfeni na ochranu operatora. Pfesné
ohodnotte expozici v redlnych podminkach provozu, je nutné vzit v vahu vSechny
Casti pracovniho cyklu, v€etné obdobi, kdyz zafizeni je vypnuto nebo kdyz je
zapnuté, ale neni pravé pouzivano.

6. Priprava k praci
VsSechny cinnosti je nutné provadét0 pii zastréce vysunuté
A POZOR ze zasuvky.

Pfiprava povrchu na seceni

Chcete-li oznacit plochu seceni pro robota tak, aby neopustil tuto plochu, ohranicte
ji pomoci ohrani€ujiciho lanka. Pfed oznacenim plochy si naplanujte pracovni
prostor, vezméte v Uvahu pfekazky, kterym se robot musi vyhybat, a pamatujte, Zze
robot nesmi byt dale nez 15 metr(i od ohranicujiciho lanka.

Poznamka: Pfikladovy nacrt travniku a pfipraveného povrchu je znazornén na obr.
B. Seznamte se s timto nakresem a vénujte pozornost informacim o dodrzovani
vhodnych vzdalenosti od pfedmétd na se¢eném povrchu.

Zkontrolujte stav travniku. Odstrarite veSkeré pfekazky (vétve, velké kameny atp.).
Zasypte nebo zakryjte otvory a diry, aby se v nich béhem desté netvofily kaluze.
Prace v kaluzich mGze poskodit zafizeni. TéZSi kameny, které robot nepresune,
mohou zUstat na travniku. Senzor robota zplsobi, Ze zafizeni se odrazi od kamene
a bude pokracovat v praci. Lehké kameny bud’ odstrarite z tvarniku, nebo polozte
tak, aby vy¢nivaly alespori 15 cm nad povrch travniku.

Pokud sousedni travniky sekaji robotické sekacky, oznacte plochu tak, aby lanko
bylo alespori 100 cm od lanka ohrani¢ujiciho sousedni travnik.

Pro zajisténi maximalni sily signalu nedoporu¢ujeme pouzivat lanko del$i nez 400
metrd.

Abyste predesli problémUm, pfi ukladani lanka postupuijte podle dfive pfipraveného
nakresu pracovni plochy.

Nastaveni dokovaci stanice

Dokovaci stanice je zodpovédna za odesilani signali do ohrani€ujiciho lanka a za
nabijeni akumulatoru robota.

Dokovaci stanice musi byt umisténa ve vhodné vzdalenosti od zdroje napajeni
(napajeci kabel je dlouhy 9 metr(i, coz je tfeba vzit v ivahu pfi vybéru umisténi
dokovaci stanice). Dokovaci stanice musi stat na rovném, tvrdém povrchu.
Oznaceni IN musi sméfovat k planované ploSe seceni. Stanici nestavéjte:

— v rozich travniku

— na mistech lezicich niZe, na mistech odtoku vody, kde by dokovaci stanice a robot
byly vystaveny vysoké vihkosti

— na svazich

— pod vysokymi stromy, které mohou byt vystaveny riziku Gderu blesku pfi boufce.
Poznamka: napajeci kabel a konektor musi byt vzdy na suchém misté, které neni
vystaveno vihkosti. Sitovy adaptér musi byt pod stfechou, na misté chranéném
proti vihkosti.

Pro zajisténi volného pfistupu robota k dokovaci stanici je vyzadovan pas travniku
o délce asi 3,5 metru a Sifce asi 2 metry. Stanice musi byt umisténa tak, aby:

— zepredu byly min. 2 metry volného prostoru

— zezadu byl min. 1 metr volného prostoru.

Poznamka: Pfedni strana stanice je ¢ast, do které vjizdi robot, zatimco zadni strana
je ¢ast s nabijecimi kontakty a pfipojovacimi zasuvkami.

Ujistéte se, Ze mate pfistup k elektrickému napajeni (napajeci kabel je dlouhy asi 9
metru)

PoloZeni lanka ohrani¢ujiciho plochu seceni

Lanko poloZte tak, aby nebylo sto¢eno, nemélo zalomeni a nebylo profiznuto. Sada
obsahuje 100 metrl lanka.

Upeviovaci koliky musi byt ve vzdalenosti nejvySe 1 metr od sebe. Sada obsahuje
150 kolika.

Nikdy netvorte v rozich pravé ahly. Uhel musi mit minimaln& 100 stupfiti (viz obr.
B). V pfipadé uhlu s niz§i hodnotou mohou ostré zatacky robota zpusobit jeho smyk
a zastavit jej, zejména na mokrém povrchu, a také pos$kodit povrch travniku
v nasledku ostrych zatacek.

Lanko musi byt poloZzeno ve vzdalenosti 10-30 cm od okraje travniku. Pokud je
plocha seceni a pfilehla plocha (napf. chodnik) ve stejné vySce, pak je vyZadovana
vzdalenost 10 cm. V pfipadé tvrdych hran (napf. kamenné, dievéné obrubniky atp.)
minimalni vzdalenost ¢ini 20 cm. V pfipadé mékkych hran, kde by se robot mohl
zaseknout (napf. kefe, zahony atp.), ¢ini vzdalenost 30 cm.

Pozor: vodni atvary (jezirka, bazény atp.) musi byt navic zajistény hranou vysokou
nejméné 15 cm. Takto zabranite nahodnému padu robota do vody.

Chcete-li oznadit mista, kterym by se mél robot vyhybat (kefe, kvétinové zahony
atp.), oznacte tyto ostrivky tak, Ze je obepnete lankem ohrani€ujicim prostor bez
seceni. Dodrzujte vzdalenost min. 5 mm od lanka, pokud jej polozite ve dvou
paralelnich fadach (viz obr. B). Pro pfipevnéni lanka mlzete v takovém pfipadé
pouzit stejny kolik.

Pokud jsou na travniku stromy, pak v pfipadé viditelnych kofenu je obepnéte
ohrani€ujicim lankem, aby robot neposkodil kofeny. V pfipadé kofenli hluboko
zasazenych pod povrchem travniku neni tfeba vytvaret takovy ostriivek.

Pokud se plocha seceni nachazi pod nizko visicimi vétvemi kefl nebo stromda,
odfiznéte vétve tak, aby nebranily volnému pohybu robota. Pamatujte také na to,
Ze kapky vody, které mohou padat z list(, aktivuji destovy senzor robota. Pak robot
prestane sekat a vrati se do dokovaci stanice.

Pokud jsou pfijezdova cesta nebo zpevnéné zahradni chodniky ve stejné urovni
jako travnik, mGze robot bez problémU prejizdét po takovém povrchu. Pokud je
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plocha omezena tak, aby robot nepfejizdél pfijezdové cesty a chodniky, vzdalenost
lanka od ¢ary oddélujici travnik od ostatnich povrch musi ¢init 10 cm. V pfipadé,
Ze chodniky jsou Stérkové, robot po nich nepfejede. V tomto pFipadé ulozZte lanko
tak, abyste dodrzeli vzdalenost 30 cm od &ary oddélujici povrch.

Robot muze stoupat ve svazich max. 30 stuprid. Pokud strmost bude vétsi,
roboticky senzor zastavi pohyb. Pfi jizdé z kopce nesmi maximalni sklon prekrocit
25 stupfid. PFi seceni mokré travy muze vSak robot klouzat na niz§im sklonu.
V takové situaci doporuujeme polozit ohrani€ujici lanko ve vzdalenosti 40 cm do
linie svahu.

Uréovani plochy seceni

Pfipravte si materialy: ohraniCujici lanko, upevnovaci koliky a dvé listy pro méreni
vzdalenosti (listy jsou umistény v perforaci v chlopnich prepravniho kartonu).
Pfipravte si naradi: dlazdi¢ské kladivo (gumové), klesté-kombinacky, kli€ na matice.
Pfipravte travnik: trava by neméla byt vysSi nez 60 mm. Pokud je travnik vyssi,
doporuéujeme jej nejprve posekat sekackou. Ohrani€ujici lanko musi byt umisténo
co nejblize k zemi. Zabrani to pfejeti lanka robotem a zakopnuti prochazejicich
osob. Po urcité dobé lanko zaroste Eerstvou travou.

PoloZeni lanka: Postavte dokovaci stanici na ur¢ené misto (podle dfive
pfipraveného schématu) a zatluéte prvni kolik ze zadni strany dokovaci stanice
(OUT). Ponechte asi 50 cm volného lanka pro kone¢né propojeni lanka a dokovaci
stanice. Lanko polozte volné podle dfivéjSiho schématu, coz usnadni dalsi praci.
MUzZete zagit zatloukat koliky vymezujici polohu lanka.

Poznamka: v prvni fazi nezatloukavejte koliky do konce, abyste si usnadnili praci,
budete-li potfebovat upravit polohu lanka.

S pouzitim listy pro odméfovani vzdalenosti dodrzujte vzdalenost 10-30 cm od
okraje travniku, v souladu s dfivéjSim doporuenim. Vzdalenost mezi
vymezovacimi koliky nesmi byt vétsi nez 100 cm. Doporucuje se, aby v rozich byly
koliky blize k sobé&, aby ziskany Uhel nebyl mensi nez 100 stuprid. Pokud jsou na
povrchu travniku mista, kterym by se mél robot vyhybat (kvétinové zahony, kerfe,
zahony atd.), uréete ostrivky, kterym se bude robot vyhybat.

Pozor: vzdalenost mezi rovnobéznymi lanky nesmi byt mensi nez 5 mm.

Kolik ukonéujici oznaceni omezeni povrchu musi byt u dokovaci stanice.
Poznamka: pokud je lanko pfilozené v sadé pfilis kratké, I1ze dokoupit lanko (v
usecich po 100 m) a montazni koliky. Pro spojeni lanek pouZijte svorky dodané s
robotem. Nespojujte lanka zkroucenim. PouZzivejte maximalné 400 metry lanka.
Propojeni ohrani¢ujiciho lanka s dokovaci stanici

Svorky lanka-stanice musi byt nasazeny na lanko a upnuty pomoci plochych klesti.
Na zadni strané dokovaci stanice jsou dvé zasuvky oznacené IN a OUT. Vstupujici
lanko musi byt provle€eno o€ky ze spodni strany dokovaci stanice a pfipojeno k
zasuvce IN. Odchozi lanko musi byt pfipojeno k zasuvce OUT. Takovy zpUsob
pfipojeni zaru€uje tok signalu lankem.

Po pfipojeni lanek znehybnéte dokovaci stanici pomoci pfilozenych Sroubt.
Poznamka: nevrtejte sami dalSi otvory v dokovaci stanici. Dokovaci stanici
utdhnéte s pouzitim originalnich otvord.

Nabijeni akumulatoru robota.

Pfed nabijenim robot pfipojte a zkontrolujte fungovani dokovaci stanice. Chcete-li
to udélat, pfipojte kabel k sitovému adaptéru a vlozte zastréku do zasuvky. LED
kontrolka na dokovaci stanici se rozsviti barevné:

— Cervené, pokud ohranicujici lanka nejsou spravné pfipojena

— blika zelené, pokud lanka jsou spravné pfipojena a akumulator robota se nabiji
— zelené, pokud jsou lanka spravné pfipojena a akumulator je pIné nabity.
Poznamka: v pfipadé problému si prectéte kapitolu 12. Svépomocné odstrarfiovani
poruch.

Dokovaci stanice je pfipravena k pouZiti.

Pfed prvnim se¢enim nabijte akumulator robota. Za timto U¢elem dejte robota do
dokovaci stanice tak, aby nabijeci kontakty robota se dotykaly nabijecich kontaktl
dokovaci stanice.

7. Pripojeni k siti

Pred pfipojenim zafizeni ke zdroji napajeni se ujistéte, Ze napajeci napéti odpovida
hodnoté uvedené na typovém Stitku.

Napajeci instalace musi byt provedena podle zakladnich pozadavki na elektrické
instalace a musi spliiovat bezpec€nostni pozadavky. Parametry minimalniho
prafezu napajeciho kabelu 1 mm? a jmenovita hodnota pojistky typu B 10A.
Instalaci musi provést autorizovany elektrikaf. V pfipadé pouziti prodluzovacich
kabell se ujistéte, Ze prifez vodi€e neni mens$i nez vyzadovany (viz tabulka).
Elektricky kabel ulozte tak, aby pfi praci nebyl vystaven profezani. NepouZivejte
poskozené prodluzovaci kabely. Pravidelné kontrolujte technicky stav napajeciho
kabelu. Netahejte za napajeci kabel.

8. Zapinani nastroje
Pred spusténim zafizeni proved'te kroky popsané v casti
A POZOR "Ptiprava k praci".

Chcete-li spustit zafizeni:
— nabijte akumulator robota
— provedte programovani (viz kapitola 9. Pouzivani zafizeni).
Pouzivejte pouze zahradni prodluzovaci kabely, které jsou
A POZOR vhodné pro venkovni pouziti.

A (~[e¥de]>8 Po vypnuti zafizeni se noze mohou jesté otacet.

9. Pouziti nastroje

Zacnéte seceni

Poznamka: pfed zahajenim seceni odstrarite z travniku v8echny cizi predméty, jako
jsou vétve, kameny, kofeny, hracky a dalsi.

Pocate¢ni nastaveni

Poznamka: VSechna nastaveni provedte na ovliadacim panelu (obr. C)

Nastaveni hodin: stisknéte tlac¢itko SET, dokud nezacne blikat ikona hodin. Pomoci
tlacitek HOME a START nastavte aktudini ¢as a potvrdte pomoci OK.

Nastaveni hodin: stladujte tlacitko SET, dokud nezaéne blikat ikona hodin. Pomoci
tlacitek HOME a START nastavte aktualni ¢as, potvrdte pomoci OK.

Zafizeni mUzete spustit v manualnim nebo automatickém rezimu.

Automaticky rezim: zapnéte robota hlavnim vypinaem. Stisknéte SET, zadejte
bezpecnostni kéd (tovarni kéd 0000), potvrdte pomoci OK. Nastavte secenou
plochu, potvrdte pomoci OK.

Nastaveni automatického spusténi se€eni. Stisknéte tladitko SET, dokud nezaéne
blikat ikona pfesypacich hodin. Pomoci tlaittk HOME a START nastavte €as
zahajeni prace a potvrdte pomoci OK. Pokud se na displeji zobrazi €islice 0000,
byl nastaven ¢as. Stisknéte tlacitko START.

Poznamka: Po ukonéeni cyklu seceni se robot automaticky restartuje po 48
hodinach ve stejny ¢as.

Manualni rezim

Zapnéte robota hlavnim vypinaéem. Stisknéte SET, zadejte bezpecnostni kod
(tovarni kod 0000), potvrdte pomoci OK. Stisknéte START.

Zména bezpec€nostniho kédu

Tovarni bezpecénostni kéd je 0000. Tento kéd mlzZete ponechat nebo zménit na
vlastni.

Chcete-li zménit kod, spustte robota (zadejte kod 0000 a stisknéte start). Robot
vyjede z dokovaci stanice a za¢ne pracovat. Po vyjezdu robota stisknéte tlacitko
STOP, na displeji se zobrazi koéd E1. Stisknéte START a pfidrzte jej, asi po 10
sekundach se na displeji zobrazi kéd U133. Stisknéte SET, ikona zamku zac¢ne
blikat. Zadejte tovarni kod 0000 a potvrdte pomoci OK, na displeji se musi zobrazit
koéd 0000. Stisknéte znovu SET, ikona zamku zacne blikat. Zadejte svdj vlastni
Styfmistny koéd a potvrdte pomoci OK. Kod se musi zobrazit na displeji. Stisknéte
START. Robot bude pokrac¢ovat v praci.

Poznamka: zapamatujte si kéd. Pokud ztratite kéd, budete muset odeslat robota
vyrobci, aby resetoval nastaveni.

Nastaveni vysky se€eni

Robot ma moznost nastaveni vysky seceni v rozsahu 25-65 mm. Chcete-li nastavit
vysku seceni, odklopte klapku v horni ¢asti robota a pomoci knofliku se stupnici
nastavte vySku seceni. Zacnéte s vy$Simi hodnotami, abyste nezatézovali robota
secenim pfili§ dlouhé travy.

Nouzové zastaveni

Robota mlzete kdykoli zastavit pomoci tladitka nouzového zastaveni STOP.
Tlacitko STOP muzete také pouZit pro pfepsani funkce zafizeni. Napiiklad abyste
zabranili sklouznuti robota z ohrani€ujiciho lanka, spustte robota. Po vyjeti
z dokovaci stanice stisknéte STOP, prestavte robota na lanko ve vzdalenosti asi 2
metrd od dokovaci stanice, pak stisknéte SET, zadejte kéd a potvrdte pomoci OK
a znovu stisknéte START.

Poznamka: pouziti tlacitka STOP nemaze dfivéjSi nastaveni.

Tlagitko HOME

Pomoci tlacitka HOME muZete aktivovat funkci navratu robota do dokovaci stanice.
Chcete-li to provést, stisknéte STOP, stisknéte SET, zadejte bezpecnostni kod a
potvrdte pomoci OK, stisknéte HOME.

Poznamka: pouziti tohoto sledu nesmaze predchozi nastaveni.

Restart robota

Stisknéte SET, zadejte bezpecnostni kéd a potvrdte pomoci OK, stisknéte START.
Poznamka: v pfipadé vybiti baterie (jeden prouZek na indikatoru nabiti) muzete
robota restartovat pouze v dokovaci stanici.

Robotické senzory

Senzor prekazky/kontaktu. Pokud robot narazi na pfekazku, oto¢i se a zméni smér
pohybu, aby se prekazce vyhnul. Pokud do 3 sekund nenajde novou cestu, zastavi
se. Pokud nenajde novou cestu do 10 sekund, vypne se a aby pokracoval v praci,
bude nutné jej ruéné restartovat.

Destovy senzor. Za silného desté robot pfestane pracovat a vrati se do dokovaci
stanice. Robot obnovi praci v dalSim cyklu.

Poznamka: kapky padajici z vétvi kefd a stromd mohou aktivovat destovy senzor,
v takovém pfipadé se robot také vrati do dokovaci stanice.

Senzor kontaktu s povrchem. Senzory jsou umistény v blizkosti pfednich kol a
kontroluji kontakt se zemi. Pokud robot bude zvednut nebo najede koly do
nerovnosti terénu (trhlina, dilek atp.), robot se vypne a bude nutné jej restartovat
ruéné. Restart nastane v situaci, kdyZ robot bude ve vzdalenosti alespori 2 metry
od ohranicujiciho lanka. Postavte jej na povrch a stisknéte START. Restartovani
robota nezméni jeho pracovni cyklus

Senzor naklonu

Senzor naklonu je umistén uvnitf zafizeni a méfi naklon ve vSech smérech. Pokud
uhel naklonu presahne 30 stuprid, noZe se prestanou otacet, ale robot se bude
nadale pohybovat. Pokud se Ghel naklonu snizi do 10 sekund, robot obnovi se€eni.
Pokud se uhel naklonu nezmensi, robot se vypne a bude tfeba jej restartovat ru¢né.

10. Aktualni provozni prace
VSechny obsluzené €innosti je nutné provadét pfi zastréce
A POZOR vysunuté ze zasuvky.

Cisténi a Gdrzba

Zafizeni vzdy vypnéte a odpojte od napajeni

Pokud chcete maximalné vyuzivat robota, provadéjte pravidelné prohlidky zafizeni
a posecené plochy.

Bézné cisténi

Pravidelné Cisténi od listi, travy a jinych necistot prodlouZzi Zivotnost robota.
Poznamka: k ¢isténi pouzivejte pouze karta¢ nebo suchy hadfik. Nepouzivejte
vodu, ktera pfi proniknuti do vnitfku robota mizZe zpUsobit zkrat a poskodit elektricky
systém.

Horni kryt

Zvednéte horni kryt a oCistéte jej od travy, listi a jinych necistot. K ¢isténi
nepouzivejte vodu.

Spodni ¢ast robota

Spodni ¢ast robota ocistéte kartacem. Vzdy kontrolujte, zda se noze, drzaky nozu
a kola volné otaceji. Pokud robot se¢e mokrou travu, muZe se odpad nalepit na kryt
a snizit vykon seceni. Kontrolujte a Cistéte vnitfek komory noze, abyste odstranili
zbytky mokré travy. Pravidelné Gistéte rotor nozu tak, aby se volné otacel.
Dokovaci stanice

Dokovaci stanici pravidelné Cistéte od travy, listi a jinych necistot, abyste zabranili
oslabeni kontaktu mezi kontakty dokovaci stanice a desti¢kami robota. Pravidelné
kontrolujte, zda kontakty dokovaci stanice a desticky robota jsou ¢€isté a maji dobry
kontakt. Pravidelné Cistéte stykace a desky velmi jemnym brusnym papirem nebo
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ocelovou vinou. Dokovaci stanice mtze ¢asem protékat, protoze se pod stanici
trvale rozklada trava.

Pravidelné kontrolujte stav vrut(i, Sroubl a matic. Pokud jsou uvolnéné, utahnéte
vSechny prvky tak, aby byl robot v co nejlepSim stavu.

Vyména dilt

Poznamka: pfed provedenim nasledujicich ¢innosti vzdy odpojte zdroj napajeni a
vypnéte zafizeni.

Noze

NoZe maji dvé ostré fezné hrany. Jakmile se jedna ¢epel otupi, mizete ndz otocit
ostrou hranou do sméru seceni. Pokud jsou obé hrany tupé, vySroubujte noze a
vyménte za ostré. Po vySroubovani nozl odstrarite ze sedla noze travu a jiné
necistoty. Po vycisténi sedla vlozte novy nGiz a utahnéte. Zkontrolujte, zda se noze
volné otaceji.

Poznamka: vSechny tfi noZze ménte najednou, abyste zachovali stabilni seceni.
Akumulator

Zivotnost akumulatoru se predpoklada na 5 let, v zavislosti na zatiZeni robota a jeho
udrzbé. Chcete-li vyménit akumulator, vySroubujte kryt akumulatoru a vymérite
stary akumulator za novy.

Poznamka: pouzivejte pouze originalni nahradni dily.

Uskladnéni mimo sezonu

Mimo sezonu (zejména v zimé) skladujte dokovaci stanici a robota v suché
mistnosti, kde teplota neklesa pod 0 °C. Stanici a robota oCistéte od zbytkl travy,
listi a jinych necistot. Kontakty a kontaktni desticky dukladné ocistéte ocelovou
vinou. Chcete-li chranit kontakty a desti¢ky proti korozi, muzete je oSetfit olejem bez
obsahu kyseliny. V zimé& akumulator 2-3krat nabijte, abyste prodlouzili jeho
Zivotnost.

Chybové zpravy

pokud robot nepracuje spravné, mohou se na displeji zobrazit chybové zpravy.
V tabulce jsou uvedeny typy chyb a zpUsob jejich odstranéni. Pokud chyby budou
pretrvavat, za u¢elem opravy zafizeni kontaktujte prodejce.

Restart robota: postavte robota na ohrani€ujici lanko, zadejte bezpe¢nostni kéd a
stisknéte.

11. Nahradni dily a pfislusenstvi

Pro nakup nahradnich dilu a pfisluSenstvi kontaktujte servis Dedra Exim. Kontaktni
udaje jsou uvedeny na 1. strané navodu.

Pfi objednavani nahradnich dilt uvedte Cislo $arze na typovém Stitku, stejné jako
popiste poSkozenou ¢ast a dale uvedte odhadovanou dobu nakupu zafizeni.
Béhem zaruéni doby se opravy provadéji za podminek uvedenych v zaruéni listiné.
Reklamovany produkt, prosim, pfedejte k opravé na misté pofizeni (prodavajici
povinen pfijmout reklamované zbozi), poslete na servisni stfedisko nejblize k mistu
bydlisté (seznam sluzeb na internetovych strankach www.dedra.pl), nebo zaSlete
do centrélniho servisu Dedra Exim. PfiloZte prosim vypInénou zaruéni listinu. Po
zaruéni dobé opravy provadi centralni servis. Poskozené zbozi musi byt odeslano
do servisniho stfediska (naklady na dopravu plati uzivatel).

12. Samostatné odstranéni zavad

Pred zahdajenim odstrafnovani zavad odpojte nastroj od
A POZOR napajeni.

Chybovy | Vysvétleni Cinnosti

kod

El Stisknuté tlacitko STOP Restartujte robota

E2 Aktivace senzoru | Pokud jsou kola zablokovana,
kontaktu s povrchem odstrarite prekazku a restartujte

robota

E3 Robot je mimo plochu | Umistéte robota do  prostoru
ohrani¢enou lanky omezeného lanky

E4 Poskozené ohranicujici | Zkontrolujte dokovaci stanici
lanko (Cervena kontrolka — poskozené

lanko).  Opravte poSkozeni a
restartujte robota

E5 Aktivace senzoru | Odstrarite prekazku a restartujte
prekazky robota.

E6 PFilis§ vysoka spotieba | Trava je pfilis vysoka (nad 40 mm) —
pravého motoru posecte travu

Zkontrolujte, zda nejsou zablokovana
prava kola.
Restartujte robota.

E7 PFili§ vysoka spotfeba | PFili§ vysoka trava (nad 40 mm) —
levého motoru posecte travu.

Zkontrolujte, zda nejsou zablokovana
levé kola.
Restartujte robota.

E8 PFili§ vysoky proud na | PFili§ vysoka trava (nad 40 mm) —
motoru fezani posecte travu.

Zablokované fezné noze -
zkontrolujte a odblokujte fezné noze.
Restartujte robota

E9 Chyba nabijeni Porucha  akumulatoru.  Zafizeni

nechte opravit v servisu.
E10 PFili§ nizké nebo pfili§ | Porucha akumulatoru.  Zafizeni
vysoké napéti | nechte opravit v servisu.
akumulatoru
E11 Aktivace senzoru naklonu | Zkontrolujte, zda sklon nepfekracuje
povoleny  Uhel (30 stupniu).
Restartujte robota.

E12 Plocha prekazka Obepnéte prekazku lankem.
Restartujte robota.

F1 Robot nezacal pracovat. | Postavte robota na plochu omezenou
Spravny signal. lanky. Zkontrolujte, zda jsou lanka

spravné pfipojena.

F2 Robot nezacal pracovat. | Zkontrolujte, zda jsou lanka spravné
Zadny signal (zkontrolujte | pfipojena.
dokovaci stanici)

F3 Robot nezadal pracovat. | Vycistéte kontakty dokovaci stanice a
Kontakty dokovaci stanice | desticky robota. Zkontrolujte napéti
a desticky robota jsou | (povolené 28-32V). Kontaktujte
poskozeny servis.

F4 Nizké napéti akumulatoru | Nabijte akumulator

Etapa Problém PFigina Cinnosti

PFiprava Robot Dokovaci stanice — | Zkontrolujte

k praci nevyjizdi Cervena kontrolka pfipojeni

z dokovaci ohranicujicich
stanice lanek
Akumulator
robota neni
nabity
Dokovaci stanice — | Pokracujte
blikajici zelena | v nabijeni az do
kontrolka uplného  nabiti
(trvale sviti
zelena
kontrolka)
Dokovaci  stanice | Sipka IN musi
neni spravné | sméfovat do
pfipojena oblasti  seceni.
Spravné
umistéte
dokovaci stanici.
Ohraniéujici lanko je | Polozte lanko
zkfizené nebo | bez  zalomeni
stocené pod | nebo zkfizeni
dokovaci stanici
Koroze na | Vycistéte
kontaktech a | kontakty a
desti¢kach desticky
Kontakty nemaji | Zkontrolujte, zda
spravny kontakt | se dokovaci
s desti¢kami robota stanice
nepohnula
Aktivace destového | Vycistéte
senzoru desti€ky senzoru
alkoholem
PFi prvnim | Funkce detekce | Obepnéte misto
prdjezdu podél | ohrani€ujiciho lanka | ohrani¢ujicim
ohranicujiciho nefunguje spravné. | lankem
lanka je pohyb | Poruchy signalu
robota mohou zpusobovat
nepravidelny jind zafizeni, napf.
nebo se robot | jiné spotfebite nebo
otaCi  kolem | energetické
vlastni osy systémy.
Sousedni pozemek | Polozte
je obepnuty | ohraniéujici
ohrani€ujicim lanko tak, abyste
lankem ve | dodrzeli
vzdalenosti  krat$i | minimalni
nez 2 metry vzdalenost 2
metry
Desticky Dokovaci  stanice | Dokovaci stanici
robota nemaji | stoji na nerovném | postavte na
kontakt povrchu tvrdy, rovny
s kontakty povrch
dokovaci
stanice
Prvni pouziti Robot se | Vybity akumulator Akumulator
zastavi, robota nabijejte
indikator nabiti v dokovaci
akumulatoru je stanici.
nizky  (jeden Poznamka:
prouzek) Pokud kontrolka
robota sviti
nepretrzité
zelené,
akumulator  je
nabity.  Pokud
kontrolka  blika
déle nez dvé
hodiny,
zZnamena to
poruchu
akumulatoru
nebo Zadny
kontakt mezi
kontakty stanice
a destickami
akumulatoru.
Robot prejizdi | Kola, zejména hnaci | Ocistéte kola a
pres kola, jsou zablacena | travnik
ohranicujici nebo znecCisténa,
lanka a
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zastavuje se | maji slabou

v jejich pridrznost

blizkosti
Uhel vrozich je | Upravte
mensi  nez 100 | polozeni

stupnd. ohranicujicich
lanek tak, abyste
dodrzeli
minimaini  uhel
100 stupnid
Zadny signal | Viz  ,PFiprava
z ohranicujicich k praci“
lanek
Pravidelna Hluk a vibrace Tupé noze a | Noze otocte
prace nerovnomeérné nebo  vymérite
seceni za nové
v zavislosti  na
situaci.

Poznamka: tuto
¢innost provedte
se véemi nozi.
Vyméiite noze

Poskozeny niiz

Uvolnéné Srouby | Utahnéte Srouby
noze
Cizi predmét | Sejméte prvek
(provaz  a  jiné)
omotany kolem
hnaci hfidele noz
Robot  jezdi, | Nespravné Sefidte vysku na
ale nesece nastaveni vySky | optimalni
seceni
Stale kratsi | Necistoty na | VycCistéte
doba provozu | kontaktech dokovaci | kontakty a
mezi stanice a desticek | desticky robota
jednotlivym robota
nabitim
Kapacita Vymeérite
akumulatoru se | akumulator za
snizuje nabijenim a | novy
vybijenim
Robot se | Destovy senzor je | VycCistéte
nevraci do | neustale aktivovan kontaktni
pracovniho desti¢ky senzoru
cyklu po desti alkoholem
a aktivaci (lihem)
destového
senzoru
Robot se otaéi | Nelze najit signal Zkontrolujte,
dokola kolik jste pouzili

lanka (max. 250
metr). Bude-li
treba, zkratte
lanko a zménte
povrch seceni.

13. Vybava nastroje

1. Roboticka mul€ovaci sekacka — 1 ks 2. Dokovaci stanice — 1 ks 3. Sitovy adaptér
k dokovaci stanici — 1 ks 4. Ohranicujici lanko — 100 m 5. Upevriovaci koliky k lanku
— 150 ks 6. Dodate¢né noze — 6 ks 7. Distancni liSta — 1 ks

14. Informace pro uzivatele o likvidaci elektrickych a
elektronickych zafizeni

(tyka se domacnosti)

Prezentovany symbol umistény na vyrobcich nebo k nim pfilozené
dokumentaci informuje, Ze odpadni elektricka a elektronicka zafizeni nelze
likvidovat spole¢né s komunalnim odpadem. Spravny postup v pripadé
likvidace, zpétného vyuziti nebo recyklace komponent( spoc¢iva v pfedani zafizeni
do specializovaného odbérného bodu, kde bude pfijato bezplatné. Informace o
mistech odbéru odpadniho zafizeni poskytuji mistni ufady, napf. na svych
internetovych strankach.

Spravnou likvidaci zafizeni chranime cenné zdroje a eliminujeme negativni vliv na
zdravi a Zivotni prostfedi, které mize byt ohroZzeno nespravnym nakladanim s
odpady. Nespravna likvidace odpad( mlzZe byt trestana uloZzenim pokuty podle
pFislusnych mistnich predpist.

UZivatelé v zemich Evropské unie

V pfipadé nutnosti likvidace elektrickych a elektronickych zafizeni kontaktujte

informace.

Likvidace odpadt mimo Evropskou unii

Tento symbol se tyka pouze zemi Evropské unie.

V pfipadé potfeby likvidace tohoto vyrobku se obratte na mistni Ufady nebo
prodejce za U€elem ziskani informaci o spravném zplsobu likvidace.

Zarucni list
pro
Roboticka muléovaci sekacka
Katalogové €islo:
(dale jen vyrobek)
Datum zakoupeni vyrobku: ....

Razitko prodavajiciho...............

Datum a podpis prodavajiciho: ....
Prohlaseni uzivatele:

PotwiPotvrzuji, Ze jsem byl sezndmen se zaru¢nimi podminkami a dusledky
nedodrzovani pokynu uvedenych v navodu k obsluze a zaruénim listu. Se zaruénimi
podminkami souhlasim, coz potvrzuji vlastnoruénim podpisem:

datum a misto

|. Odpovédnost za vyrobek

1. Rucitel - DEDRA EXIM Sp. z o0.0. se sidlem v Pruszkowie, adresa: ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkéw, KRS 0000062517, Obvodni soud pro hl. mésto VarSavu ve
Varsavé, XIV. Hospodafsky odbor Celostatniho soudniho rejstiiku, DIC 527-020-
49-33, Zakladni kapital: 100 980.00 zI.

2. Podle podminek stanovenych v tomto zaruénim listu rucitel poskytuje zaruku na
vyrobek, pochazejici z distribuce rucitele.

3. Zaruéni odpovédnost za vady se tyka pouze vad vzniklych z pfi€in tkvicich ve
vyrobku v okamziku jeho vydani uzivateli.

4. Uzivatel ma narok na bezplatnou zaruéni opravu vyrobku, pokud vada byla
zjisténa v zaruéni dobé. Provedeni opravy vyrobku (zpUsob opravy) zavisi na
rozhodnuti rucitele. Pokud rucitel nemudze provést opravu, vyhrazuje si pravo na
vyménu vadné soucasti nebo celého vyrobku za bezvadny, snizeni ceny vyrobku
nebo odstoupeni od smiouvy.

5. VG¢&i uzivateli, ktery neni spotfebitelem ve smyslu zakona ze dne 23. dubna 1964
ob&ansky zakonik, je odpovédnost Rucitele za Skody vyplyvajici z této zaruky
a/nebo v souvislosti s jejim uzavienim a plnénim, bez ohledu na pravni titul,
omezena maximalné do vySe hodnoty vadného vyrobku.

Il. Zaruéni doba
Soucasti vyrobku, na které
se vztahuje zaruka

podpis uzivatele

Doba trvani zaruéni ochrany

24 mésicu, pocitano od data nakupu

Roboticka muléovaci . ) o
vyrobku uvedeného v tomto zaru¢nim

sekacka listu
Kli¢e, Srouby, montazni Soucasti, na které se nevztahuje
prvky zéaruka

I1l. Podminky uplatiovani zaruky

1. Przedstawienie przez Uzytkownika wypetnionej karty gwarancyjnej Produktu 1.
Predlozeni vyplnéného zaru¢niho listu pro vyrobek a doloZeni okolnosti nakupu
vyrobku, napt. pfedloZenim paragonu, faktury atd. Pro spravné vyfizeni reklamace
se doporucuje, abyste spoleéné s vyrobkem predali vSechny souéasti stanovené v
kapitole ,Kompletace” vyrobku uvedené v navodu k obsluze.

2. DodrZovani pokynli uvedenych v navodu k obsluze a zaru¢nim listu.

3. Zaruka plati pouze na uzemi Polska a EU.

4. Zaruka se nevztahuje na vady vyrobku vzniklé zejména v nasledku:

a. Nedodrzovani podminek stanovenych v navodu k obsluze, zejména v rozsahu
spravného provozovani, udrzby a cisténi;

b. Pouzivani Cgisticich nebo oSetfovacich prostfedkll v rozporu s navodem k
obsluze;

c. Nevhodného skladovani a prepravovani vyrobku;

d. Svépomocnych zmén a/nebo Upravy vyrobku, které nebyly dohodnuty s
rucitelem;

e. Pouzivani ve vyrobku provoznich materialti v rozporu s navodem k obsluze.

5. UzZivatel, ktery neni spotfebitelem ve smyslu zakona ze dne 23. dubna 1964
obc¢ansky zakonik, ztrati zaruku na vyrobek, na kterém:

- odstranil, zménil nebo poskodil sériova &isla, oznaceni Udaju a vykonové Stitky;

- ucpavky byly poskozeny uzivatelem nebo nesly stopy manipulace uzivatele.

6. Upozornéni! Cinnosti spojené s kazdodenni obsluhou vyrobku, vyplyvajici mj. z
navodu k obsluze, provadi uzivatel ve vlastni rezii a na své naklady.

IV. Postup pfi reklamaci

1.V pfipadé zjisténi nespravného provozu vyrobku se pfed nahlasenim reklamace
ujistéte, Ze jste provedli spravné vSechny €innosti podrobné popsané v navodu k
obsluze.

2. Reklamaci nahlaste ihned, nejlépe do 7 dnl od data zjisténi vady vyrobku.
Uzivatel, ktery neni spotiebitelem ve smyslu zakona ze dne 23. dubna 1964
ob&ansky zakonik, ztrati narok na uplatnéni zaruky v pfipadé nenahlaseni
reklamace do 7 dnG.

3. Reklamaci muzete nahlasit mj. v misté zakoupeni vyrobku, v zaru¢nim servisu
nebo pisemné na adresu: DEDRA EXIM Sp. z o0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkdw.
4. Reklamaci mUzete nahlasit prostfednictvim formulare dostupného na strankach
www.dedra.pl. (,Formulaf pro nahla$eni reklamace®).

5. Adresy zaruc¢nich servist v jednotlivych statech jsou dostupné na strankach
www.dedra.pl. Pokud v daném staté neni uveden servis, reklamacni formulafr
za$lete na adresu: DEDRA EXIM Sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw (Polska).
6. Z bezpecnostnich divodu je zakazano pouzivat vadny vyrobek.

7. Upozornéni!ll Pouzivani vadného vyrobku ohroZuje zdravi a Zivot

uZivatele.

8. Povinnosti vyplyvajici ze zaruky budou splnény do 14 pracovnich dnu, pocitano
ode dne doruc¢eni reklamovaného vyrobku.
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9. Vadny vyrobek pfed odevzdanim do servisu vycistéte. Reklamovany vyrobek
dukladné zabezpecte proti poskozeni pfi prepravé (doporuCuje se predat
reklamovany vyrobek v originalnim obalu).

10. Zaruéni doba se prodluzuje o dobu, béhem niz uzivatel z divodu vady vyrobku,
na kterou se vztahuje zaruka, nemohl vyrobek pouzivat.

Zaruka nevylu€uje, neomezuje ani nepozastavuje naroky uZivatele vyplyvajici z
ru€eni za vady prodané véci.

Obsah
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Urcenie zariadenia

Obmedzenia pouzivania
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. Zapnutie zariadenia

. PouZivanie zariadenia

10. Priebezna udrzba

11. Nahradné diely a prislusenstvo
12. Samostatné odstrariovanie porich
13. Kompletizacia zariadenia

14. Informéacie pre uzivatelov tykajuca sa likvidacii elektrickych a elektronickych
zariadeni

15. Zarucny list

Preklad originalneho navodu

©CONOUAWNER

Vyhlasenie o zhode bolo pripojené k navodu ako samostatny dokument. Ak dané
vyhlasenie o zhode chyba, je potrebné kontaktovat spolo¢nost Dedra Exim Sp. z
0.0.

V8eobecné pokyny pre bezpecnost boli pripojené k navodu ako samostatna
brozura.

ﬂ UPOZORNENIE. Preditajte si vSetky upozornenia ozna¢ené
symbolom a vsSetky B pokyny.

Nedodrzanie nasledujucich bezpecnostnych upozorneni a
bezpecnostnych pokynov modze spdsobit zasah elektrickym prudom,
poziar, alebo vazne poranenie.

Zachovajte vSetky upozornenia a navod pre budtce pouzitie.

2. Popis zariadenia

Obr. A: 1. Nabijacie konektory, 2. Kryt kolieska nastavenia vysky kosenia, 3.
Nudzovy vypina¢ s rukovéatou, 4. Kryt ovladacieho panela, 5. Zadné kolieska, 6.
Modul nozov, 7. Predné oto¢né kolieska

3. Uréenie zariadenia

Kosiaco-mul¢ovaci robot je uréeny na kosenie travy rasticej na travnikoch,
zahradach ap. Robot vdaka systému snimacov a vdaka drétom skrytym v travniku
dokaze stanovit svoju polohu a prejst optimalnu trasu kosenia, obchadzajuc
prekazky a signalizujuc pripadné problémy. Naprogramovanie robota umoziiuje
nastavit pravidelné kosenie travy bez nutnosti vykonania dodatoéného
nastavovania. Robot v reZzime kosenia samocinne kosi travu, a pri nizkej Grovni
nabitia akumulatora, sa prepina na rezim nabijania. Robot vdaka nevelkym
rozmerom je velmi obratny a univerzalny, je vhodny tak na malé ako aj na velké
(do cca 1000 m?) travniky. Dopinky dodané spolu so zariadenim stacia na
vyty&enie plochy kosenia cca 600 m? travnika s pravidelnym tvarom, alebo cca
350 m? travnika s nepravidelnym tvarom, s 3 ostrovéekmi. Ked je to potrebné,
mdzu sa pouzivat prediZzovacie kable uréené na pouzivanie vonku.

Zariadenie je uré¢ené na pouzivanie pri rekonstrukéno-stavebnych pracach, v
dielfiach a v servisoch, pri amatérskych pracach, pricom musia byt dodrziavané
podmienky pouzivania a pripustné prevadzkové podmienky, ktoré su uvedené v
uzivatel'skej prirucke.

4. Obmedzenia pouzivania

Zariadenie sa mdze pouzivat iba v sulade s nizSie umiestnenymi ,Pripustnymi
pracovnymi podmienkami" uvedenymi nizsie”.

Nepouzivajte na svahoch so klonom nad 30 stupfiov. Nepouzivajte bez vytyCenia
plochy kosenia

Neopravnené a samostatné zmeny v mechanickej a elektrickej konstrukcii, vietky
Upravy, ¢innosti udrzby, ktoré nie su opisané v navode na obsluhu, budu
povaZované za nezakonné a spdsobia okamzitu stratu zaruénych prav a vyhlasenie
o zhode uz nebude platné.

PouZzitie v rozpore s uc¢elom, alebo v nezhodne s navodom na pouzitie, bude mat
za nasledok okamzitu stratu zaruénych prav.

Pripustné pracovné podmienky
Nepracujte pocas zrazok.

5. Technické udaje

Model DED8751-3 DED8751-4
Napdjanie [V] 28 d.c. 28 d.c.
Kapacita akumulatora [Ah] 3 4
vykon [WH] 84 112

Typ akumulatora Litium-iénovy | Litium-iénovy
Teplota prostredia [C] 5-40 5-40
Zdroj

Napdjanie [V, Hz] 230, 50 230, 50
vychod [V, A] 32dc., 1,8 32d.c., 1,8

Trieda ochrany 1l 1l

Stupen IP IP67 IP67
Poistka T3.15A.250V | T3.15A.250V
Robot

Napajanie [V] 28 d.c. 28 d.c.
Kapacita akumulatora [Ah] 3 4
Trieda ochrany I} I}
Stuperi IP IPX4 IPX4
rychlost rotacie [min-1] 2900 2900
vymera kosenia [m2] 1000 1500
Sirka rezu [mm] 240 240
vy$ka kosenia [mm] 25-65 25-65
Hodnota akustického vykonu Lwa [dB(A)] 65 65
Hodnota akustického vykonu Lwa [dB(A)] <80 <80
Hodnota akustického tlaku Lpa [dB(A)] <70 <70
Odchylka (nepresnost) merania K [dB(A)] 3 3
Hmotnost zariadenia [kg] 17 17

Informacie o vibraciach a hluénosti

Sumarna hodnota vibracii a nw @ nepresnost merania boli stanovené podla normy

EN 50636-2-107 a su uvedené v tabulke.

Emisia hluku bola stanovena podla normy 50636-2-107, hodnoty su uvedené vo

vysSie uvedenej tabulke..

A POZOR Hluk moéze sposobit’ posSkodenie sluchu, a preto pocas
prace vzdy pouzivajte ochranné prostriedky na usi!

Deklarovana celkova hodnota vibracii bola merana v sulade so Standardnou

skuSobnou metdédou a mbze byt pouzitd na porovnanie jedného zariadenia z

druhym. Uvedena uroven vibracii m6ze byt tiez pouzitd na predbezné posudenie

vystavenia na vibracie.

Uroveri vibracii sa pogas skutoéného pouZivania zariadenia méze lisit od

deklarovanych hodnét, v zavislosti na spésobe pouzivania pracovnych nastrojov,

najmé od typu spracovaného vyrobku a od potreby ur€enia opatreni zameranych

na ochranu operatora. Pre presné posudenie vystavenia v redlnych podmienkach

pouzivania, je potrebné pamatat o vSetkych ¢astiach prevadzkového cyklu, vratane

Casu, ked je zariadenie celkom vypnuty, alebo ak je zapnuté, ale nie je pouzivané.

6. Priprava na pracu
Vsetky cinnosti musia byt vykonavané len vtedy, ked' je
A POZOR zastrcka vytiahnuta zo zasuvky.

Priprava povrchu na kosenie

Ked chcete vymedzit plochu, ktorG ma robot kosit, takym spdsobom, aby
vymedzenu plochu neopustil, musite ju obkolesit vymedzovacim drétom. Predtym,
nez zadnete vytyGovat tuto plochu, najprv naplanujte zénu kosenia, zohladnite
prekazky, ktorym sa robot musi vyhnut, a tiez nezabudnite, Ze robot sa neméze
nachadzat dalej nez vo vzdialenosti 15 metrov od vymedzovacieho drétu.

Pozor: Priklad nakresu travnika a pripraveného povrchu su predstavené na obr. B.
Oboznamte sa s tymto nakresom, vSimnite si predovSetkym informacie tykajuce sa
zachovania nalezitych vzdialenosti od objektov, ktoré sa nachadzaju na kosenom
povrchu.

Skontrolujte stav travnika. Odstrante vSetky prekazky (konare, velké konare ap.).
Zasypte alebo zakryte otvory a jamy, aby v nich po¢as dazda nevznikali mlaky. V
pripade, ked zariadenie vojde do takej mlaky, méZe sa poskodit. Tazsie kamene,
ktoré robot nedokaze presundt, mézu zostat na travniku. Snimac¢ robota taky
kamen deteguje, a zariadenie sa odrazi od kamena a bude pokracovat v praci.
Lahké kamene alebo odstrarite z travnika, alebo ich ulozte tak, aby vyénievali ponad
povrch travnika aspor 15 cm.

V pripade, ak susedné travniky tieZz kosia kosiace roboty, plochu vytycte takym
spoésobom, aby sa drét nachadzal vo vzdialenosti minimalne 100 cm od
vymedzovacieho drétu, ktory vymedzuje susedny travnik.

Aby bola sila signalu maximalna, neodpori¢ame, aby ste pouzivali viac nez 400
metrov drétu.

Aby ste sa vyhli problémom, po¢as ukladania drétu postupujte podla vopred
pripraveného nakresu pracovnej plochy.

Nastavenie dokovacej stanice

Dokovacia stanica zodpoveda za vysielanie signalov do vymedzovacieho drétu a
za nabijanie akumulatora kosiaceho robota.

Dokovacia stanica musi byt umiestnena v nalezZitej vzdialenosti od zdroja el.
napéatia (napajaci kabel méa dizku 9 metrov, zohladnite to pri vybere miesta pre
dokovaciu stanicu). Dokovacia stanica musi byt poloZzena na rovnom tvrdom
povrchu. Oznacenie IN musi smerovat na planovanu kosenu plochu. Stanicu
neumiestriujte:

- v rohoch travnika;

stanica a kosiaci robot mohli byt vystavené na pdsobenie vysokej vihkosti;

- na Sikmom teréne;

- pod vysokymi stromami, ktoré mdze pocas burky zasiahnut blesk.

Pozor: napdjaci kabel a pripojka sa musia vzdy nachadzat na suchom mieste, ktoré
nie je vystavené na pdsobenie vihkosti. Zdroj musi byt umiestneny pod strechou,
na mieste chranenom pred vihkostou.

Aby mal robot slobodny pristup k dokovacej stanici, potrebny je pas travnika s
dizkou cca 3,5 metra a so $irkou cca 2 metre. Stanica musi byt umiestnena tak,
aby:

- spredu bolo min. 2 metre volného priestoru;

- zozadu bolo min. 1 meter volného priestoru.

Pozor: Predna strana stanice je €ast, od ktorej vchadza kosiaci robot, a zadna
strana je Cast s nabijacimi konektormi a pripojnymi zasuvkami.

Nezabudajte o zabezped&eni sietového el. napatia (napajaci kabel ma dizku cca 9
metrov).

Kladenie vymedzovacieho drétu plochy kosenia
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Drét musi byt poloZzeny tak, aby drét nebol nikde zavinuty, prelomeny ani
preseknuty. V suprave je 100 metrov drétu.
Upeviiovacie koliky musia byt umiestnené navzajom vo vzdialenosti najviac 1
meter. Suprava obsahuje 150 kolikov.
V rohoch nikdy nevytvarajte pravé uhly. Uhol musi mat minimalne 100 stupriov
(pozrite obr. B). V pripade mensich uhlov, v désledku ostrého oto€enia robota moze
dojst k zoSmyknutiu a zastaveniu robota, predovSetkym na mokrom povrchu, ako
aj k poskodeniu povrchu travnika v désledku prudkého otoéenia.
Droét musi byt vioZzeny vo vzdialenosti 10 — 30 cm od okraja travnika. V pripade, ak
kosena plocha a susedna plocha (napr. chodnik) sa nachadzaju v rovnakej vyske,
vyzaduje sa vzdialenost 10 cm. V pripade tvrdych okrajov (napr. kamenné, drevené
dorazy ap.), vyZzaduje sa minimalna vzdialenost 20 cm. V pripade makkych okrajov,
v ktorych sa robot méze zaseknut (napr. kriky, ruZice ap.), vyZaduje sa vzdialenost
30 cm.
Pozor: vodné nadrze (ocka, bazény ap.), musia byt dodatoéne zabezpecené
okrajom s vySkou min. 15 cm. Predidete tak nahodnému padu kosiaceho robota do
vody.
Ked chcete vytycit zény, ktoré ma robot obchadzat (kriky, kvetinové zahony ap.),
vytyéte ostrovéeky takym spdsobom, aby nekosena zéna bola obkolesena
vymedzovacim drétom. Zachovajte vzdialenost min. 5 mm od drétu v pripade
polozenia v dvoch subeznych liniach (pozrite obr. B). Na upevnenie drétu mozete
v takej situacii pouZzit' rovnaky kolik.
Ak su na travniku stromy, v pripade, ak su viditelné ich korene, obkoleste ich
vymedzovacim drétom, aby robot neposkodil vystavajuce korene. V pripade, ak sa
korene nachadzaju v dostatoénej hibke od povrchu travnika,
A [=ToY.{#] 8 nemusite robit taky ochranny ostrovéek.

Ak sa povrch kosenia nachadza pod nizko visiacimi konarmi
krikov alebo stromov, visiace konare skratte tak, aby pod nimi mohol robot
slobodne prechadzat. Zohladnite tiez, Ze vodné kvapky, ktoré mézu padat z listov,
mozu aktivovat snima¢ dazda, ktory ma robot. V takom pripade robot prerusi
kosenie a vrati sa do dokovacej stanice.

Ak je prijazdova cesta alebo spevnené zahradné cesticky na rovnakej Urovni ako
travnik, kosiaci robot bez problémov prejde po takom povrchu. V pripade
vymedzenia plochy tak, aby robot neprechadzal cez prijazdové cesty a chodniky,
vymedzovaci drét musi byt od inych povrchov vzdialeny na 10 cm. V pripade, ak
su chodnicky Strkové, robot po Strku nedokaze prejst. V takom pripade drét polozte
tak, aby ste zachovali vzdialenost 30 cm od linie rozdelujucej tieto plochy.

Robot méze prechadzat po svahoch so sklonom max. 30 stupriov. Ak bude sklon
vacsi, snimac robota zastavi pohyb zariadenia. V pripade zjazdu zo svahu
maximalny sklon nemdéze presiahnut 25 stupriov. AvSak v pripade kosenia mokrej
travy, robot sa méze zoSmyknut aj pri menSom sklone. V takom pripade
odporu¢ame, aby ste vymedzovaci drét umiestnili vo vzdialenosti 40 cm od linie
svahu.

Vyty€ovanie plochy kosenia

Pripravte potrebné veci: vymedzovaci drét, upevriovacie koliky a dve listy na
odmeranie vzdialenosti (liSty si umiestnené v perforacii v kridlach prepravného
kartonu). Pripravte potrebné naradie: gumené kladivo, kombinacky, klu¢ na matice.
Pripravte travnik: trava nesmie byt vysSia nez 60 mm. Ak je trava vysSia,
odporu¢ame, aby ste ju vopred skosili kosackou. Vymedzovaci droét musi byt
umiestneny ¢€o najblizSie pri podklade, vdaka tomu predidete neziaducemu
prechadzaniu robota cez drét, ako aj pripadnému potknutiu oséb prechadzajucich
cez dané miesto. Drét po istom Case zarastie novou travou.

Kladenie drétu: Dokovaciu stanicu umiestnite v naplanovanom mieste (podla
predtym pripravenej schémy) a vbite prvy kolik zo zadnej strany dokovacej stanice
(OUT). Ponechajte cca 50 cm volného drétu na findlne spojenie drétu a dokovace;j
stanice. Drot poloZte slobodne podla vopred pripravenej schémy, ¢o ulahé&i dalSiu
pracu. Mézete zacat vbijat koliky upevnujuace umiestnenie drétu.

Pozor: v prvej faze koliky nezabijajte Uplne do konca, aby ste si ulah¢ili pracu, ked
bude potrebné upravit umiestnenie drétu.

Na meranie vzdialenosti pouzivajte listy, zachovavajte vzdialenost 10 — 30 cm od
hrany travnika, v sulade s predchadzajucimi pokynmi. Upeviiovacie koliky nesmu
byt navzajom vzdialené o viac nez 100 cm. Odporu¢ame, aby boli koliky v rohoch
blizSie pri sebe tak, aby vytvoreny uhol nebol vaési nez 100 stupriov. Ak su na
povrchu travnika miesta, ktoré robot musi obchadzat' (napr. zahradné ruzice, kriky,
zahony ap.), vymedzte ostrovéeky, ktoré ma robot obchadzat.

Pozor: dréty leZiace subezne, nesmu byt navzajom vzdialené menej nez 5 mm.
Kolik kon¢iaci vymedzovanie obkoleseného povrchu sa musi nachadzat pri
dokovacej stanici.

Pozor: ak je dro6t dodany spolu so stpravou prili$ kratky, moZete dokupit dodatoény
drét (v usekoch po 100 m) ako aj potrebné montazne koliky. Na spajanie drétov
pouzite spojky dodané spolu s robotom. Dréty nespéjajte ich skrutenim. PouzZivajte
maximalne 400 metrov drotu.

Spojenie vymedzovacieho drotu a dokovacej stanice.

Spojky drét-stanica musia byt zaloZené na drote a zatlatené plochymi klieStami.
Na zadnej stene dokovacej stanice sa nachadzaju dva porty, oznacené ako IN a
OUT. Vchadzajuci drét musi byt pretiahnuty cez o¢ka zospodu dokovacej stanice
a zapojeny do portu IN. Vychadzajici drét musi byt zapojeny do portu OUT. Taky
spdsob zaruéuje spravne prechadzanie signalu cez drét.

Po pripojeni drétov dokovaciu stanicu zafixujte pouzitim pripojenych skrutiek.
Pozor: v dokovacej stanici v Ziadnom pripade nerobte samostatne dodato¢né
otvory. Dotiahnite dokovaciu stanicu pouzivajuc originalne otvory.

Nabijanie akumulatora robota.

Pred nabijanim robota pripojte a skontrolujte, ¢i dokovacia stanica funguje spravne.
Postupujte nasledovne: pripojte kabel k adaptéru a zastr¢ku zastréte do el. zasuvky.
LED kontrolka dokovacej stanice zasvieti:

- naCerveno, ak vymedzovacie droty nie su spravne pripojené;

- blikajuco nazeleno, ak su dréty pripojené spravne a akumulator robota sa nabija;
- nazeleno, ak su drdty pripojené spravne a akumulator je Uplne nabity.

Pozor: v pripade problémov sa oboznamte s 12. kapitolou: Samostatné
odstrafiovanie porach a problémov.

Dokovacia stanica je pripravena na pouZzivanie.

Pred prvym kosenim Uplne nabite akumulator robota. Preto umiestnite robot v
dokovacej stanici tak, aby sa nabijacie konektory robota dotykali nabijacich
konektorov dokovacej stanice.

7. Pripojenie k sieti

Pred pripojenim zariadenia k el. napatiu skontrolujte, ¢i sa el. napéatie siete zhoduje
s hodnotami uvedenymi na vyrobnom 8&titku.

Napdjaci systém musi byt vykonany podla podstatnych poziadaviek tykajucich sa
elektroinstalacii, a musi spifiat bezpe&nostné poziadavky. Parametre minimalneho
prierezu napajacieho kabla — 1 mm2, a obvod musi byt chranené isticom typu B —
10A.

Montdz moéze vykonat iba kvalifikovany a opravneny technik. Ak pouzivate
predizovacie $nury skontrolujte, ¢i prierez vodi¢a nie je mens$i ako minimalny
pozadovany priemer (pozri tabulka). Napajaci kabel umiestnite tak, aby nebol
pocas prace vystaveny riziku preseknutia. Nepouzivajte poSkodené prediZzovacie
kable. Pravidelne kontrolujte technicky stav napajacieho kabla. Nikdy netahajte za
napajaci kabel.

8. Zapnutie zariadenia

POZOR Skor, nez zapnete zariadenie, tak urcéite musite vykonat’
A ¢innosti popisané v kapitole ,,Priprava na pracu”.
Spustanie zariadenia:
- nabite akumulator kosiaceho robota;

- naprogramujte robot (pozrite 9. kapitolu: Pouzivanie zariadenia).
Pouzivajte iba zahradné predizovacie kable, vhodné na pouzitie v exteriéri.

ﬂ POZOR Et(;zézt’.sa po vypnuti zariadenia moézu este istu chvilku

9. Pouzivanie zariadenia

Zacatie kosenia.

Pozor: pred za¢atim kosenia odstrarite z travnika vSetky cudzie predmety, ako su
konare, kamene, korene, hracky a podobne.

Vstupné nastavenia

Pozor: VSetky nastavenia vykonajte prostrednictvom ovladacieho panela (obr. C)
Nastavenie €asu: stlacte a podrzte tlacidlo SET, kym nezacne blikat symbol hodin.
Tlagidlami HOME a START nastavte aktualny ¢as, a nastavenie potvrdte stlacenim
tlacidla OK.

Nastavenie Casu: stlacte a podrzte tlacidlo SET, kym nezaéne blikat symbol hodin.
Tlagidlami HOME a START nastavte aktualny ¢as, a nastavenie potvrdte stlacenim
tlacidla OK.

Zariadenie sa da spustit v manualnom alebo v automatickom rezime.

Automaticky rezim: zapnite robot hlavnym zapinacom. Stlacte tladidlo SET, zadajte
bezpecnostny kod (tovarensky kéd je 0000), a potvrdte stlacenim tlacidla OK.
Natavte koseny povrch, potvrdte stlacenim tlacidla OK.

Nastavenie automatického zacatia kosenia. Stlacte a podrzte tlacidlo SET, kym
nezacne blikat symbol presypacich hodin. Tla¢idlami HOME a START nastavte
pozadovany €as zacatia prace, a potvrdte stlacenim tlacidla OK. Ak sa na displeji
zobrazia &islice 0000, &as sa spravne nastavil. Stlaéte tlagidlo START.

Pozor: Ked sa skonéi cyklus kosenia, robot sa opat automaticky spusti po 48
hodinach, v rovnakom ¢ase.

Manualny rezim

Zapnite robot hlavnym zapinacom. Stlacte tlacidlo SET, zadajte bezpeénostny kod
(tovarensky koéd 0000), a potvrdte stlacenim tladidla OK. Stlaéte START.

Zmena bezpecénostného kédu

Tovarensky (predvoleny) bezpecnostny kod je 0000. MézZete ponechat pévodny
kéd, ale nastavit' viastny.

Ked chcete zmenit kdd, spustite robot (zadaijte kéd 0000 a stlaéte tlacidlo START).
Robot vyjde z dokovacej stanice a za¢ne pracovat. Ked robot vyjde, stlacte tlacidlo
STOP, na displeji sa zobrazi kéd E1. Stlaéte a podrzte tlagidlo START, po cca 10
sekundach sa na displeji zobrazi kéd U133. Stlacte tladidlo SET, zacne blikat
symbol zamky. Zadajte tovarensky kéd 000 a potvrdte stlacenim tladidla OK, na
displeji sa ma opat zobrazit kéd 0000. Opat stlacte tlacidlo SET, symbol zamku
zacne blikat. Zadajte vlastny Stvorciferny kod a potvrdte stlacenim tlacidla OK. Kéd
sa ma zobrazit na displeji. Stlaéte tlagidlo START. Robot opét zaéne pracovat.
Pozor: novy kéd si zapamétajte. V pripade, ak kéd zabudnete, robot budete musiet
zaslat vyrobcovi, ktory mézete vynulovat nastavenia.

Nastavenie vysky kosenia

Robot umozZiuje nastavit vysku kosenia v rozsahu 25 — 65 mm. Ked' chcete nastavit
vysku kosenia, vychylte klapku v hornej Easti robota a kolieskom s mierkou nastavte
vySku kosenia. Zacnite vyS8$imi hodnotami tak, aby nebol robot pri koseni prili§
vysokej travy nadmerne zatazeny.

Nudzové zastavenie

Robot sa da hocikedy zastavit stiacenim nudzového tlacidla STOP. Tlagidlo STOP
sa da pouzit aj na zruSenie funkcie zariadenia. Napriklad: ked chcete predist
schadzaniu robota z vymedzovacieho drétu, najprv robot spustite. Ked robot vyjde
z dokovacej stanice, stlacte tlacidlo STOP, preneste robot na vymedzovaci drét vo
vzdialenosti cca 2 metre od dokovacej stanice, nasledne stlacte tladidlo SET
zadajte kod, potvrdte stlagenim tlagidla OK, a opat stladte tiagidio START.

Pozor: pouzitim tlacidla STOP sa nevymazavaju predchadzajlice nastavenia.
Tlac¢idlo HOME

Tlac¢idlom HOME mézete aktivovat funkciu navratu robota do dokovacej stanice. V
takom pripade stlacte tlacidlo STOP, stlacte tlacidlo SET, zadajte bezpecnostny
kéd a potvrdte stlacenim tlacidla OK, stlacte tlacidlo HOME.

Pozor: pouzitim tejto sekvencie sa nevymazavaju predchadzajuce nastavenia.
Restart robota

Stlacte tlacidlo SET, zadajte bezpec€nostny kéd a potvrdte stlacenim tladidla OK,
nasledne stladte tlagidlo START.

Pozor: v pripade, ak je urovef nabitia akumulatora nizka (jedna ciarka na
ukazovateli nabitia), robot sa da zrestartovat iba ked je v dokovacej stanici.
Snimace robota
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Snima¢ prekazky/kontaktu Ked robot stretne prekazku, obrati sa a zmeni smer
pohybu, aby sa danej prekazke vyhol. Ak v priebehu 3 sekind nendjde novu cestu
pohybu, zastavi sa. Ak v priebehu 10 sekind nenajde novu cestu pohybu, vypne
sa, a aby mohol opét pracovat, robot musite manualne zrestartovat.

Snima¢ dazda. Robot v pripade silného dazda preru$i pracu a vrati sa do dokovacej
stanice. Robot obnovi pracu v dalSom cykle.

Pozor: kvapky padajuce z krikov a konarov stromov mézu aktivovat snimac¢ dazda,
aj v takom pripade sa robot vrati do dokovacej stanice.

Snimac kontaktu s povrchom. Snimace su umiestnené v blizkosti prednych koliesok
a snimaju kontakt s podkladom. V pripade, ked robot zdvihnete, alebo ked robot
vojde kolieskami do zniZeniny (jarok, jama ap.), robot sa vypne a musite ho
manualne zrestartovat. Restart je mozny v pripade, ked sa robot nachadza vo
vzdialenosti aspon 2 metre od vymedzovacieho drétu. Robot postavte na povrchu
a stlaéte tlagidlo START. Restart robota nezmeni jeho pracovny cyklus.

Snimag sklonu

Snimac¢ sklonu sa nachadza vo vnutri zariadenia a meria sklon v kazdom smere.
Ak uhol sklonu presiahne 30 stupriov, noze prestanu rotovat, avSak robot bude
pokracovat v jazde. Ak sa uhol sklonu v priebehu 10 sekind zniZi, robot opat zacne
kosit. Ak sa uhol sklonu nezmeni, robot sa vypne a musite ho manualne
zreStartovat.

10. Priebezna udrzba
A POZOR Vsetky udrzbové ¢innosti musia byt’ vykonavané len vtedy,
ked' je zastréka vytiahnuta zo zasuvky.

Cistenie a udrzba

VZzdy odpojte od el. napéatia a zariadenie vypnite

Aby ste robot mohli efektivne pouzivat, vykonavajte pravidelné kontroly zariadenia,
ako aj koseného povrchu.

Normaéine Cistenie

Pravidelnym odstrafiovanim listia, travy a inych negistét moZete predizit Zivotnost
robota.

Pozor: na Cistenie pouZivajte iba kefu alebo suchd handri€ku. Nepouzivajte vodu,
kedZze v pripade preniknutia vody do vnutra robota méze dojst k skratu a k
poskodeniu elektrického systému.

Horné veko

Zdvihnite horné veko a ocistite, odstrante travu, listie a iné necistoty. Na Cistenie
nepouzivajte vodu.

Doln4 ¢ast robota

Dolnu ¢ast robota Gistite suchou kefou. Zakazdym skontrolujte, ¢ sa noze,
upevnenie nozov a kolieska otacaju slobodne. Ak robot kosi mokru travu, skosena
trdva sa moze usadzovat na plasti a tak znizit vykon kosenia. Kontrolujte a Gistite
vnutro komory nozov, odstrafujte zvySky mokrej travy. Pravidelne distite rotor
nozov tak, aby sa slobodne otacal.

Dokovacia stanica

Dokovaciu stanicu pravidelne Cistite, odstrariujte travu, listie a iné necistoty, aby ste
predisli oslabeniu kontaktu medzi kontaktami dokovacej stanice a robota.
Pravidelne kontrolujte, &i kontakty dokovacej stanice a robota su Cisté a dobre sa
stykaju. Pravidelne Ccistite konektory velmi jemnym brusnym papierom alebo
ocelovou vinou. Dokovacia stanica mdze po istom ase klesnut, ked sa pripadna
trava pod stanicou rozlozi.

Pravidelne kontrolujte stav skrutieck a matic. V pripade, ak sa povolia, dotiahnite
vSetky prvky tak, aby ste robot udrziavali v ¢o najlep§om stave.

Vymena dielov

Pozor: predtym, nez za¢nete vykonavat nizSie opisané ¢innosti, zariadenie vzdy
vypnite a odpojte ho od zdroja napajania.

Noze

NoZe maju dve ostré Cepele (rezné hrany). Ked sa jedna ¢epel zatupi, mdZete nd6z
obratit ostrou Eepelou v smere kosenia. V pripade, ked su obe Eepele tupé, noze
odskrutkujte a vymerite na ostré. Ked odskrutkujete nozZe, z 16zka noza odstrarite
travu a iné necistoty. Ked vycistite 16Zko, umiestnite nové noze a dotiahnite.
Skontrolujte, ¢i sa noze spravne otacaju.

Pozor: vzdy vymienajte su¢asne vSetky tri noze, aby robot nalezite kosil.
Akumulator

Planovana Zzivotnost akumulatora je 5 rokov, zavisi od zatazenia robota a od
vykonavania jeho udrzby. Ked chcete vymenit akumulator, odskrutkujte kryt
akumulatora, stary akumulator vytiahnite a vlioZte novy.

Pozor: pouzivaijte iba originalne nahradné diely.

Uchovavanie mimo sezény

Mimo sezénu (predovSetkym v zime), dokovaciu stanicu a robota uchovavajte v
suchej miestnosti, v ktorej teplota neklesne pod 0 °C. Stanicu a robot ocistite,
odstrante zvysky travy, listia a inych necistét. Dokladne odistite kontakty s pouzitim
ocelovej viny. Konektory mozete zabezpedit' proti kordzii ich natretim olejom bez
obsahu kyseliny. Akumulator podas zimy 2 a2 3-krat nabite, tak mézete prediZit
Zivotnost akumulatora.

Chybové hlasenia

Ak robot nefunguje spravne, na displeji sa mézu objavit chybové hlasenia. V
tabulke su predstavené typy chyb, ako aj spdsoby rieSenia. Ak sa chyby budu
opakovat, moze byt potrebna oprava zariadenia, v takom pripade sa obratte na
predajcu.

Restart robota: robot umiestnite na vymedzovacom dréte, zadajte bezpe¢nostny
kéd a stladte tlagidlo START.

11. Nahradné diely a prislusenstvo

Ak si chcete kupit nahradné diely a prisluSenstvo, tak sa prosim obratte na servis
Dedra Exim. Kontaktné udaje néajdete na 1. strane tohto navodu.

Pri objednavani nahradnych dielov uvedte prosim sériové Cislo nachadzajice sa
na typovom $titku spolu Opiste poSkodenu ¢ast, okrem toho uvedte priblizny termin
kupy zariadenia.

Pocas trvania zaruky sa oprava vykonava na zaklade podmienok uvedenych v
zaruénom liste. Reklamovany produkt odovzdajte na opravu v mieste nakupu
servisného strediska k miestu bydliska (zoznam servisov najdete na strankach
www.dedra.pl), alebo odoslite do centralneho servisu Dedra Exim. Prosim, aby ste

prilozZili vyplneny zaruény list. Po skonceni zaru€nej doby opravy vykonava
centralny servis. Poskodeny produkt musi byt odoslany do servisu (naklady na

dodanie hradi pouzivatel).

12. Samostatné odstranovanie portich
Pred zac¢atim samostatného odstranenia poruch, odpojte
A POZOR zariadenie od zdroja napajania.

kontaktu s podkladom

Kod Vysvetlenie RieSenie

chyby

El Stlacte tlacidlo STOP Zrestartujte robot

E2 Aktivovani snima¢ | Ak sa zablokovali kolieska, odstrarte

pri¢inu zablokovania a zreStartujte
robot

vysoké
akumulatora

napatie

E3 Robot je mimo Uzemia | Robot umiestnite vo vnutri oblasti
vytyéeného vyty€enej vymedzovacim drétom
vymedzovacim drétom

E4 Poskodeny vymedzovaci | Skontrolujte dokovaciu stanicu
drot (Cervena kontrolka — poskodeny drét)

Opravte poskodenie a zrestartujte
robot

E5 Aktivovany snima¢ | Odstrante prekazku, zrestartujte robot.
prekazky

E6 Prikon pravého motora je | Prili§ vysoka trava (nad 40 mm) — travu
prili§ vysoky pokoste kosackou.

Skontrolujte, ¢i pravé kolieska nie su
zablokované.
Zrestartujte robot.

E7 Prikon lavého motora je | Prili§ vysoka trava (nad 40 mm) — travu
prili§ vysoky pokoste kosackou.

Skontrolujte, ¢i favé kolieska nie su
zablokované.
Zrestartujte robot.

E8 Prili§ vysoky prad motora | Prili§ vysoka trava (nad 40 mm) — travu
kosenia pokoste kosackou.

Zablokované noze - skontrolujte a
odblokujte noze.
Zrestartujte robot

E9 Chyba nabijania Porucha akumulatora. Zariadenie

odovzdajte do servisu.

E10 Prili§ nizke alebo prili§ | Porucha akumulatora. Zariadenie

odovzdajte do servisu.

El1 Aktivovany snima¢ sklonu Skontrolujte, ¢&i sklon nepresahuje
pripustnd  hodnotu (30  stupriov).
Zrestartujte robot.

E12 Plocha prekazka Obkoleste prekazku vymedzovacim

drétom. Zrestartujte robot.

F1 Robot nezadal pracu. | Robot postavte na ploche vymedzenej
Spravny signal. drétom. Skontrolujte, & su droty

spravne zapojené.

F2 Robot nezadal pracu. | Skontrolujte, ¢&i su dréty spravne
Ziadny signal (skontrolujte | zapojené.
dokovaciu stanicu)

F3 Robot nezadal pracu. | Vycistite konektory nabijacej stanice a
Konektory nabijacej | robota. Skontrolujte napatie (pripustné
stanice a/alebo robota su | 28 — 32 V). Kontaktujte servis.
poskodené

F4 Nizke napéatie akumulatora | Nabite akumulator

Etapa Priznak Pricina RieSenie

Priprava na | Robot neopusta | Dokovacia Skontrolujte

pracu/pouzivanie | dokovaciu stanica — | spojenie

stanicu Servena vymedzovacich
kontrolka drotov.
Akumulator
robota nie je
nabity.
Dokovacia Akumulator
stanica — | nabite na pind
blikajuca zelena | kapacitu
kontrolka (kontrolka bude
svietit nazeleno
stalym svetlom)
Dokovacia Sipka IN musi
stanica nie je | smerovat na
spravne kosent plochu.
pripojena Spravne
nastavte
dokovaciu
stanicu.
VytyCovaci drét | Drét polozte tak,
sa krizi alebo je | aby nebol
zvinuty pod | zvinuty a aby sa
dokovacou nekrizil
stanicou.
Kordézia na | Vycistite
konektoroch konektory
stanice a/alebo
robota
Kontakty stanice | Skontrolujte, ¢i
a robota sa | sa dokovacia
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nedotykaju stanica
spravne nepremiestnila
Aktivovany Vycistite liehom
snimac dazda pl6Sky snimaca
Pri prvom | Funkcia Obkoleste
prejazde pozdiz | detegovania miesto

vymedzovacieho
drétu robot sa

vymedzovacieho
drotu  nefunguje

vymedzovacim
drétom.

Znizena kapacita
akumulatora v
dosledku
nabijania a
vybijania

Vymerite
akumulator na
novy

Robot po dazdi a
po aktivovani
snimaca dazda
neobnovuje

pracovny cyklus

Snima¢ dazda je
neustale
aktivovany

Vycistite liehom
kontaktné plosky
snimaca

Robot sa otaca
dookola

Porucha detekcie
signalu

Skontrolujte,
kolko

nepresuva spravne  Signal
spravne, alebo [ mézu rusit iné
sa otata okolo | zdroje, napr. iné
vlastnej osi. zariadenia alebo
energetické
systémy.
Susedny Polozte
pozemok je | vymedzovaci
obkoleseny drot tak, aby ste
vymedzovacim zachovali
drétom vo | minimainu
vzdialenosti vzdialenost 2
menej nez 2 | metre.
metre.
Konektory Dokovacia Dokovaciu
robota sa | stanica je | stanicu polozte
nedotykaju umiestnena na | na tvrdom
konektorov nerovnom rovnom povrchu
dokovacej povrchu
stanice.
Pred prvym | Robot sa | Vybity Nabite
pouzitim zastavuje, akumulator akumulator
ukazovatel robota v
nabitia dokovacej
akumulatora je stanici
nizky (jedna Pozor: Ak
Ciarka). kontrolka robota
svieti nazeleno
stalym svetlom,
akumulator  je
nabity. Ak
kontrolka  blika
dihSie nez dve
hodiny,
znamena to, Ze
je poskodeny
akumulator,
alebo konektory
stanice a robota
sa nestykaju.
Robot Kolieska, Ocistite kolieska
prechadza cez | predovsetkym a travnik
vymedzovacie vSetky  hnacie
droty a zastavuje | kolieska, su
sa v ich blizkosti | zablatené alebo
inym spdsobom
znecistené, v
désledku ¢oho je
ich prilnavost
obmedzend
Uhol v rohoch je | Opravte
mensi nez 100 | polozenie

stupriov.

vytyCovacich
drotov tak, aby
bol zachovany
minimalny uhol
100 stupriov

Porucha signalu

Pozrite kapitolu

vymedzovacich ,Priprava na
drétov pouZitie”
Pravidelna praca | Hluk a vibracie Otupené cepele | Podla potreby
a nerovné | obratte alebo
kosenie vymerite  noze
na nové.
Pozor: vzdy to
vykonajte pre
vSetky noZe.
Poskodené Vymerite cepel
Cepele
Silno  povolené | Dotiahnite
skrutky skrutky
Cudzi predmet | ZlozZte prvok
(Spagat a iné)
navinuty na
hnaci hriadel
nozov
Robot jazdi, ale | Nespravne Nastavte

nekosi

nastavenie vysky
kosenia

optimalnu vysku

Coraz  kratSia
praca pomedzi
nabijaniami

Zanesené
konektory
dokovacej
stanice a/alebo
robota

Vycistite
konektory
stanice a robota

vymedzovacieho
drdétu sa pouziva

(max. 250
metrov). Ked je
to potrebné,
skratte drét a
upravte

vyty€enu kosenu
plochu.

13. Kompletizacia zariadenia

1. Kosiaco-mul€ovaci robot — 1 ks 2. Dokovacia stanica — 1 ks 3. Adaptér k
dokovacej stanici — 1 ks 4. Vytyovaci drot — 100 m. 5. Koliky na upevriovanie
drotu — 150 ks 6. Dodato¢né noze — 6 ks 7. DiStan¢na lista — 1 ks

14. Informacie pre uzivatelov k likvidacii elektrickych
alebo elektronickych zariadeni

(tykajuce sg domacnosti)
E Tento symbol na vyrobku alebo na priloZzenej dokumentacii upozorni, ze

chybné elektrické spotrebice a elektronické zariadenia nemozno likvidovat
__ spolu s domacim odpadom. Spravny postup pri ich likvidacii alebo recyklacii
podlieha odovzdaniu zariadeni na ur€ené zberné miesta, kde budu prijaté zdarma.
Informacie o takychto zbernych miestach vydavaju miestne organy, napr. na svojich
internetovych strankach.
Spravna likvidacia pristroja umozfiuje zachovat cenné prirodné zdroje a napomaha
prevencii potencialnych negativnych dopadov na zdravie a Zivotné prostredie, ktoré
moze byt ohrozené nespravnym nakladanim s takymto odpadom.
Nespravne nakladanie s elektronickymi/elektrickymi odpadmi je sankciované podla
prislusnych vnutrostatnych pravnych predpisov.
Pre pouzivatelov v Eurdpskej unii
V pripade odovzdania elektrickych spotrebiov a elektronickych zariadeni, obratte
sa na najblizSie miesto predaja alebo na dodavatela, ktory Vam poskytne blizsie
informacie.
Likvidacia odpadov v krajinach mimo EU.
Tento symbol plati len v krajinach EU.
Ak chcete tento vyrobok zlikvidovat, obratte sa na miestne Urady alebo predajcu za
ucelom ziskania informacii o spravnom spdsobe postupovania vo veci.

Zarucny list
na
Katalégové & : Cislo 8arze: ........cccooevevrennnn.
(dalej len Vyrobok)
Datum nakupu vyrobku: .............

Peciatka predajcu

Datum a podpis predajcu: .........ccoeevervenenncnnnne
Vyhlasenie Uzivatela:
Potvrdzujem, Ze som bol obozndmeny so zaruénymi podmienkami, ako aj s
nasledkami nedodrziavania pokynov a odporuc¢ani, ktoré su uvedené v uzivatel'skej
prirucke a v zaru¢nom liste. Zaruéné podmienky s mi zname, ¢o potvrdzujem
vlastnoruénym podpisom:

datum a miesto

|. Zodpovednost' za Vyrobok

1. Rugitel - spolo¢nost ,DEDRA EXIM sp. z 0.0.“ sidliaca v meste: Pruszkéw, na
adrese: ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw, Polsko, zapisana do obchodného registra
pod ¢islom KRS 0000062517 vedenom oblastnym sudom pre hlavné mesto
Var$ava vo Var$ave, 14. ekonomické oddelenie Statneho stdneho registra, IC
DPH: PL 5270204653, zakladné imanie: 100 980,00 PLN.

2. Podla podmienok stanovenych tymto zarué¢nym listom Rucitel udeluje zaruku na
Vyrobok, pochadzajuci z distribucie Ruditela.

3. Zodpovednost na zéklade zaruky sa vztahuje iba na chyby, ktoré vznikli
nasledkom pri¢in nachadzajucich sa vo Vyrobku v momente jeho vydania
Uzivatelovi.

4. Na zaklade zaruky Uzivatel ziskava pravo na bezplatnt opravu vyrobku, ak sa
chyba objavi pocas trvania zaruénej lehoty. Spdsob opravy Vyrobku (metéda
vykonania opravy) zavisi od rozhodnutia Rugitela. V pripade, ak Rugitel uzna, ze
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Vyrobok sa neda opravit, Rugitel si vyhradzuje pravo vymenit chybny prvok alebo
cely Vyrobok na vyrobok bez chyb, pravo na znizenie ceny Vyrobku alebo pravo na
odstupenie od dohody.

5. Voéi Uzivatelovi, ktory nie je konzumentom v zmysle zakona z 23. aprila 1964
Obciansky zakonnik, zodpovednost Rucitela za $kody vyplyvajlce z tejto zaruky
alalebo ktoré suvisia s jej uzatvorenim a realizaciou, bez ohladu na pravny zaklad,
je obmedzena maximalne do vysky hodnoty chybného Vyrobku.

Il. Zaruéna lehota
Prvky Vyrobku na ktoré sa
vztahuje zaruka

Trvanie zaru€nej ochrany

24 mesiacov od dfia nakupu Vyrobku,

Kosiaco-muléovaci robot . . A -
ktory je uvedeny v tomto zaruénom liste

Krace, skrutky, montazne

prvky Na tieto prvky sa zaruka nevztahuje.

Ill. Podmienky vyuzitia zaruky

1. Uzivatel je povinny predstavit vyplneny Zaruc¢ny list vyrobku, ako aj nalezity
doklad o nakupe Vyrobku, napr. predstavenim pokladniéného bloku, faktury ap. Aby
reklamacny proces prebiehal efektivne odpori€ame, aby Uzivatel spolu s
reklamovanym vyrobkom dorucil vSetky prvky vymenované v kapitole uzivatelskej
priru¢ky vyrobku ,Diely a ¢asti®.

2. Uzivatel je povinny dodrziavat pokyny a odporu¢ania uvedené v uzivatel'skej
priru¢ke a v zaru¢nom liste.

3.Zaruka plati iba na Gzemi Pol'skej republiky a &lenskych $tatov EU.

4. Zaruka sa nevztahuje na chyby, ktoré vznikli (predovSetkym) nasledkom:

a. Nedodrzania podmienok uréenych v uzivatelskej prirucke, predovSetkym
podmienok spravneho pouzivania, prevadzky, udrzby a Cistenia

b. Pouzitia na Cistenie alebo na udrzbu nevhodnych pripravkov, nezhodne s
uzivatel'skou priruckou;

c. Nevhodného uchovavania a prepravy vyrobku;

d. Vykonania neautorizovanych zmien a/alebo inych zasahov do vyrobku, na ktoré
vyrobca nevyjadril suhlas;

e. Pouzitim vo vyrobku/s vyrobkom nevhodnych prevadzkovych materialov,
nezhodne s uzivatelskou priru¢kou.

5. Uzivatel, ktory nie je konzumentom v zmysle zakona z 23. aprila 1964 Obciansky
zakonnik, straca zaruéné prava na vyrobok, v ktorom:

- sériové &isla, ozna¢enia datumov a vyrobné §titky boli odstranené, zmenené alebo
poskodené;

- boli poSkodené plomby alebo su na nich viditelné stopy manipulacie.

6. Pozor! Cinnosti suvisiace s kazdodennou obsluhou vyrobku, vyplyvajice medzi
inym z uzivatelskej priru¢ky, Uzivatel vykonava vlastnymi silami a na vlastné
naklady.

IV. Reklamacéna procedura

1.V pripade, ak Uzivatel objavi, Ze Vyrobok nefunguje spravne, este pred zloZzenim
reklamacie je povinny uistit sa, ¢i boli nalezite vykonané vSetky stanovené €innosti,
predovsetkym tie uvedené v uzivatelskej prirucke.

2. Reklamacia musi byt podana bezodkladne, najlepsSie v priebehu 7 dni od dna, v
ktorom sa prejavila (objavila) chyba Vyrobku. UzZivatel, ktory nie je konzumentom v
zmysle zakona z 23. aprila 1964 Obciansky zakonnik, straca prava vyplyvajuce z
tejto zaruky v pripade, ak reklamaciu nepoda v priebehu 7 dni od dna, v ktorom sa
prejavila (objavila) chyba Vyrobku.

3. Reklamaciu mdzete podat medzi inymi na mieste, v ktorom ste vyrobok kupili, v
zaruénom servise alebo postou na adresu: DEDRA EXIM sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkéw, Polsko.

4. Uzivatel moze podat reklamaciu prostrednictvom formulara, ktory je dostupny
na webovej stranke www.dedra.pl. (,Formular podania reklamacie na zaklade
udelenej zaruky”).

5. Adresy zaru€nych servisov v jednotlivych $tatoch su zverejnené na webovej
stranke www.dedra.pl. V pripade, ak v danom $tate sa nenachadza zarucény servis,
odporu¢ame reklamovany vyrobok dorugit na adresu: DEDRA EXIM sp. zo.0. ul. 3
Maja 8, 05-800 Pruszkéw, Pol'sko.

6. Vzhladom na bezpec€nost UzZivatela, nefunkény (chybny) vyrobok sa v

Ziadnom pripade nesmie pouzivat.

7. Pozor!!! Pouzivanie nefunkéného (chybného) vyrobku je nebezpecné pre
zdravie a Zivot Uzivatelov.

8. Povinnosti vyplyvajlce z udelenej zaruke budl vyplnené v lehote 14
pracovnych dni pocitajuc od dfia doruc¢enia reklamovaného Vyrobku

Uzivatelom.

9. Pred zaslanim reklamacie odpora¢ame reklamovany Vyrobok nalezite

ocistit. Odporu¢ame reklamovany Vyrobok dokladne zabezpecit pre

pripadnym poSkodeniami pocas prepravy (reklamovany Vyrobok odporuéame
dorucit v origindlnom obale).

10. Zaruéna lehota sa predlZzuje o €as, po¢as ktorého UzZivatel nasledkom chyby
(nefunkénosti) vyrobku, na ktort sa vztahovala zaruka, nemohol Vyrobok pouzivat.
Zaruka nevylucuje, neobmedzuje a ani nepozastavuje pravo Uzivatela
(kupujuceho) na zaklade prislusnych predpisov o ruéeni za chyby predanej veci.

Turinys

. Nuotraukos ir pieSiniai

. Prietaiso aprasas

. Prietaiso paskirtis

. Naudojimo apribojimai

. Techniniai duomenys
Paruosimas darbui

. Jungimas j tinklg

. Prietaiso jjungimas

. Prietaiso naudojimas

10. Einamieji naudojimo veiksmai
11. Atsarginés dalys ir reikmenys
12. SavarankiSkas defekty pasalinimas
13. Prietaiso elementai

©ONDUTAWN =

14. Informacija naudotojams apie elektros ir elektronikos prietaisy pasalinimg
15. Garantijos lapas
Originalios instrukcijos vertima

Atitikties deklaracija buvo pridéta prie instrukcijos kaip atskiras dokumentas. Atveju,
kai nebus atitikties deklaracijos reikia susisiekti su Dedra Exim Sp. z 0.0.
Bendrosios saugumo salygos buvo pridétos prie instrukcijos kaip atskira broSidra.

ﬂ |ISPEJIMAS Perskaityti visus jspéjimus pazymétus simboliu
ir visas instrukcijas. Zemiau pateikty jspéjimy ir
saugos nurodymy nesilaikymas, gali bati elektros srovés smagio,
gaisro ar sunkiy suzalojimy priezastimi.

ISsaugoti visus jspéjimus ir instrukcijas ateiciai.

2. Prietaiso aprasas

A pieS. 1. Krovimo gnybtai 2. Pjovimo aukscio reguliavimo rankenos gaubtas, 3.
Avarinis jungiklis su rankena, 4. Valdymo pulto gaubtas, 5. Galiniai ratai, 6. Peiliy
sistema, 7. Priekiniai vairaradiai

3. Prietaiso paskirtis

Pjovimo ir mul€iavimo robotas skirtas pjauti Zole ant vejos, soduose ir kt. Dél jutikliy
sistemos ir vejoje paslépto kabelio robotas gali nustatyti savo padétj ir atlikti
optimaly pjovimo kelig, iSvengdamas kliG¢iy ar signalizuodamas apie eventualias
problemas Roboto programavimas leidzia cikliSkai pjauti Zole be jokiy papildomy
koregavimy. Robotas automatiSkai pjauna Zolg, persijungdamas | pjovimo rezimag
ir, kai Zemas akumuliatoriaus pakrovimo lygis. Dél mazo dydzio robotas yra labai
manevringas ir universalus, jis puikiai tiks mazy ir dideliy ploty (do ok. 1000 m?)
vejoms Komplekte esanciy priedy pakanka apytiksliai 600 m? taisyklingos formos
vejos arba mazdaug 350 m? netaisyklingos formos vejos su 3 salomis pjovimo
plotui pazymeéti. Esant reikalui galima naudoti prailgintuvus, skirtus naudoti patalpy
iSoréje.

Leidziama naudoti jrenginj remonto ir statybos darbuose, remonto servisuose,
mégéjiSkuose darbuose, jei yra laikomasi naudojimo salygy ir leistiny darbo salygu,
nurodyty Naudojimo instrukcijoje.

4. Naudojimo apribojimai

Prietaisas gali bati naudojamas vien tik pagal pateiktas "Priimtinas darbo sglygas”.
Nenaudoti S$laituose, kur nuokrypis vir§ 30 laipsniy. Nenaudoti be pjovimo
pavirSiaus ribojimo.

Savaiminiai pakeitimai mechaninei ir elektros statyboje, visi modifikavimai,
naudojimo veiksmai, neaprasyti instrukcijoje bus traktuojami kaip neteiséti ir priveda
prie staigaus garantijos teisés praradimo, o atitikties garantija praras galiojima.
Naudojimas ne pagal naudojimo instrukcijos nuorodas ir paskirtj prives prie staigaus
garantijos teisés praradimo.

Priimtinos darbo salygos
Nedirbti atmosferos krituliy metu.

5. Techniniai duomenys

Modelis DED8751-3 DED8751-4
Maitinimas [V] 28 d.c. 28 d.c.
Akumuliatoriaus talpa [Ah] 3 4
spektaklis [WH] 84 112
Akumuliatoriaus tipas Licio jony Licio jony
Aplinkos temperatira [C] 5-40 5-40
Maitinimas

Maitinimas [V, Hz] 230, 50 230, 50
Wyjscie [V, A] 32d.c.,1,8 32d.c., 1,8
Apsaugos klasé 1 1

IP laipsnis P67 P67
Saugiklis T3.15A.250V T3.15A.250V
robotas

Maitinimas [V] 28 d.c. 28 d.c.
Akumuliatoriaus talpa [Ah] 3 4
Apsaugos klasé Il Il

IP laipsnis IPX4 IPX4
sukimosi greitis [min-1] 2900 2900
Sienaujamas plotas [m2] 1000 1500
pjovimo plotis [mm] 240 240
pjovimo aukstis [mm] 25-65 25-65
Akustinés galios verté Lwa [dB(A)] 65 65
Akustinés galios verté Lwa [dB(A)] <80 <80
Akustinio slégio verté Lpa [dB(A)] <70 <70
Matavimo paklaida K [dB(A)] 3 3
Irenginio svoris [kg] 17 17

Informacija apie virpesius ir triukSma
Bendra virpesiy verté anw 0 taip pat matavimo neapibréztis nustatyta pagal EN
50636-2-107 standartg ir pateikta lenteléje.

TriukSmo sklidimas buvo nustatytas pagal EN 50636-2-107, vertés pateikiamos
auksciau lenteléje.

TriukSmas gali privesti prie klausos pazeidimo, darbo metu
ADEMES'O visada reikia naudoti klausos apsaugos priemones!
Triuk8mas gali privesti prie klausos pazeidimo, darbo metu visada reikia naudoti
klausos apsaugos priemones!
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Deklaruojama bendra verté: virpesiy buvo sumatuota pagal standarting matavimo
metoda ir gali biiti panaudojama vieno su kitu jtaisu palyginimui. Pateiktas virpesiy
palyginimas gali bati panaudojimas pirminei virpesiy grésmés vertinimui.

Virpesiy virpesiy lygis realaus jtaiso naudojimo metu, gali skirtis nuo deklaruojamy
ver€iy, priklausomai nuo darbiniy jrankiy panaudojimo bddo, ypatingai nuo
naudojamo jrankio rdSies, o taip pat nuo priemoniy, sauganéiy operatoriy
nustatymo batinumo. Kad tiksliai nustatyti grésme realiose naudojimo sglygose,
reikia atsizvelgti j visas operacinio ciklo dalis, j kurias taip pat jeina laikotarpiai,
kuomet jtaisas yra iSjungtas arba jjungtas, bet néra naudojamas darbui.

6. Paruosimas darbui
Aprasyti zemiau nurodyti veiksmus reikia atlikti iSémus i$
ADEMESIO lizdo kistuka.

PavirSiaus pjovimui paruoSimas

Norint nustatyti roboto pjovimo plotg taip, kad jis neiseity i§ Sio ploto, jis turi bati
ribojamas ribojimo vielg. Prie$ ploto nustatymo pradzig, reikia suplanuoti savo
darbo plotg, atsizvelgti j visas klidtis, kuriy robotas turéty vengti, ir nepamirsti, kad
robotas turi bati ne toliau kaip 15 metry nuo ribojimo vielos.

Pastaba: Pavyzdinis vejos ir paruosto pavirSiaus eskizas nurodytas B pieS. Reikia
susipazinti su Siuo pieSiniu, ypac atkreipiant démesj j informacija, kaip iSlaikyti
tinkama atstumg nuo objekty, esanciy ant pjaunamo pavirsiaus.

Patikrinti vejos stovj. Pasalinti visas klidtis (Sakas, didelius akmenis ir t.t.). Uzberti
arba apdengti angas ir jdubimus, kad lietaus metu nesusidaryty vandens balos.
Darbas balose gali privesti prie prietaiso pazeidimo. Sunkis akmenys, kuriy robotas
neperstums, gali pasilikti ant vejos. Déka roboto jutiklio, prietaisas atsitrenks nuo
akmens ir toliau dirbs. Lengvus akmenis reikia pasalinti nuo vejos, arba sudéti tokiu
bldu, kad iSsikisty i$ vejos pavirSiaus maziausiai 15 cm.

Atveju, kai kaimynines vejas pjauna pjovimo robotai, plotas turéty bati pazymétas
taip, kad viela baty ne arciau kaip 100 cm nuo ribojancios kaimynineg veja vielos.
Kad uztikrinti maksimalig signalo jéga rekomenduojama naudoti daugiau negu 400
metrus vielos.

Kad iSvengti problemy, reikia viielos tiesimo metu vadovautis anksciau parengtu
darbinio pavirSiaus eskizu.

Jungiamosios stoties nustatymas

Jungiamoji stotis yra atsakinga uz signaly j ribojimo vielg siuntimg, o taip pat uz
pjovimo roboto akumuliatoriaus krovima.

Jungiamoji stotis turéty bati pastatyta atitinkamame nuotolyje nuo maitinimo $altinio
(maitinimo laidas turi 9 metrus ilgio ir reikia j tai atsizvelgti jungiamosios stoties
vietos rinkimo metu). Jungiamoji stotis turi bati pastatyta ant lygaus, kieto
pavirSiaus. IN Zenklinimas turi bati nukreiptas pjovimo pavirSiaus kryptimi. Reikia
vengti stoties nustatymo:

- vejos krastuose

-Vietose, esanciose Zemiau, vietose kur nuteka vanduo, kur jungiamajai stociai ir
pjovimo robotui gresia didelé drégmé.

- teritorijos nuolydziuose

- po aukstais medziais, kuriems gresia Zaibo audros metu grésme.

Pastaba: maitinimo laidas ir jungtys visada turéty bati sausoje vietoje, kurioje néra
drégmés. Maitintuvas turéty bati po stogu, nuo drégmés apsaugotoje vietoje.

Kad uztikrinti laisvg prieigg | jungiamaja stotj robotui reikalingasyra vejos juosta,
kurios ilgis apie 3,5 metro ir plotis apie 2 metrai. Stotis, turi bati nustatyta tokiu badu,
kad:

- priekyje baty min. 2 laisvos erdvés metrai

- gale baty min. 1 laisvos erdvés metras.

Pastaba: Stoties priekis, tai dalis, nuo kurios jvaZiuoja pjovimo robotas, taciau
galas, tai dalis su krovimo gnybtais ir prijungimo lizdais.

Negalima pamirsti apie prieigg j elektros maitinimg (maitinimo laidas turi apie 9
metrus ilgio)

Ribojimo vielos pjovimo pavirSiuje tiesimas

Viela turi bati istiesta, kad viela nebaty suvyniota, kad nebdty uzlauzimy ir vielos
perpjovimo viety. Rinkinyje yra 100 metry viela.

Tvirtinimo kais$¢iai turéty bati nuotolyje ne didesniame, negu 1 metras vienas nuo
kito. Rinkinyje yra 150 kai$¢iy.

Niekada negalima daryti staciy kampy kampuose. Kampas turéty turéti maziausiai
100 laipsniy (zr. B pies.). Mazesniy verciy kampy dél staigiy roboto posikiy atveju
robotas gali slysti ir sustoti, ypa¢ ant drégny pavirSiy, taip pat sugadinti vejos
pavirSiy dél staigiy posukiy.

Viela turi bati iStiesta 10-30 cm nuo vejos krasto nuotolyje. Atveju, kai pjovimo plotas
ir pvz . Saligatvis yra tame pagiame aukstyje, reikalaujamas nuotolis tai 10 cm. Kiety
krasty atveju (pvz. Akmeniniai, mediniai ribotuvai ir pan.) minimalus nuotolis tai 20
cm. Minksty krasty atveju, kur robotas galéty uzstrigti (pvz. Krdmai, klombai ir tp.)
atstumas tai 30 cm.

Pastaba: vandens telkiniai (vandens akutés, baseinai ir t.t. turéty bati papildomai
apsaugoti krastu, kurio aukstis min. 15 cm. Tai apsaugos nuo atsitiktinio pjovimo
roboto j vandenj jkritimo.

Kad pazenklinti plotus, kuriuos robotas turéty aplenkti (krdmai, gélynai ir t.t.) reikia
pazyméti salas tokiu badu, kad pazenklinti ribojimo vielg nepjaunamg plotg. Reikia
laikytis atstumo min. 5 mm nuo vielos jei ji bus nutiestais dviem lygiagre€iomis
linijomis (zr. B pies.). Vielos tvirtinimui tokioje situacijoje galima panaudoti patj kaistj.
Jeigu ant vejos yra medziai, matomy Sakny atveju reikia jas pazenklinti ribojancia
viela, kad robotas nepazeisty $akny. Sakny esanéiy giliai po vejos pavirsiumi atveju
néra reikalo daryti tokiag salg.

Jeigu pjovimo pavirSius randasi po zemai kabanciomis krimy ar medziy Sakomis
reikia nupjauti Sakas, kad nevarzyty roboto judesiy. Taip pat reikia atkreipti démesj,
kad vandens lasai, kurie gali nukristi nuo lapy, jjungs lietaus jutiklj, kuris yra roboto
irangoje. Tokiu atveju robotas nutrauks pjovimg ir grj$ j jungiamaja stot;.

Jeigu sodo takeliai yra tokiame paciame lygyje kaip veja, pjovimo robotas be
problemos pervaziuos per tokj pavirSiy. Atveju, kai bus apribotas plotas, kad
pjovimo robotas nevaziuoty per sodo takelius, jvaziavimus, vielos nuo vejos
atskyrimo vielos atstumas turéty bati 10 cm. Atveju, kai takeliai yra i$ Zvyro, robotas
negalés per jas pervaziuoti. Tokiu atveju, reikia taip iStiesti vielg, kad iSsaugoti 30
cm nuo ploto atskyrimo linijos.

Robotas gali kopti maks. 30 laipsniy kampu. Jeigu bus staciau, roboto jutiklis
sustabdys prietaiso judéjimg. NuvazZiavimo nuo nuolydZio maks. nuokrypis negali

virgyti 25 laipsniy. Slapios Zolés pjovimo atveju, robotas gali nuslysti esant
mazesniam nuokrypiui. Tokiu atveju rekomenduojame tiesti ribojimo vielg 40 nuo
pylimo linijos.

Pjovimo linijos Zenklinimas.

Paruosti medziagas: ribojimo vielg, tvirtinimo kai$c€ius ir ir dvi juostas nuotolio
matavimui (juostos yra patalpintos perforacijoje transporto kartone). Paruosti
jrankius:guminj plaktuka, Zznyples, raktg varztams.

Paruosti vejg: zolé neturéty bati auk$tesné negu 60 mm. Jeigu Zolé yra aukstesné,
rekomenduojame pradzioje jg pjauti vejapjove. Ribojimo viré turéty bati patalpinta
kuo arc¢iau pagrindo, déka to robotas nepervaziuos per vielg ir apsaugos nuo
asmeny einanciy ten uzkliuvimo. Po kazkiek laiko viela apaugs Zole.

Vielas tiesimas: Pastatyti jungiamajg stotj suplanuotoje vietoje (pagal anksciau
paruos$tg schema) ir jkalti pirma kaistj jungiamosios stoties gale (OUT). Palikti apie
50 cm laisvos vielas, kad galutinai sujungti vielg su jungiamaja stotimi. Tiesti lengvai
vielg su ankstesne schema, tai palengvins tolimesnj darbg. Galima pradéti kaisciy,
nustatanciy vielas pozicijg kalima.

Pastaba: pirmos fazés metu nekalti kaiS¢iy iki galo, kad palengvinti darbg vielas
tiesimo korigavimo atveju.

Naudojant juosta, skirtg atstumo matavimui iSlaikyti 10-30 cm nuotolj nuo vejos
krasto, pagal ankstesnis rekomendacijas. Atstumas tarp kaiSCiy, negali bati
didesnis negu 100 cm. Rekomenduojama, kad kampuose kai$¢iai baty arti vienas
kito, kad pasiektas kampas neblty mazesnis negu 100 laipsniy. Jeigu vejos
pavirSiuje yra vietos, kuriy robotas turéty vengti (klombai, krdmai, lysvés ir t.t.) reikia
pazenklinti salas, kurias robotas aplenks.

Pastaba: lygiagreciai gulincios vielas neturéty bati ar¢iau saves negu 5 mm.
PavirSiaus apribojimo Zenklinimo kaistis turéty bati prie jungiamosios stoties.
Pastaba: jeigu komplekte esanti viela yra per trumpa, yra papildomo vielas
(atkarpos po 100m) ir montavimo kai$¢iy pirkimo galimybé. Kad sujungti vielas
reikia panaudoti pridétas prie roboto jungtis. Negalima jungti viely taip vadinamu
vyty pory badu. Naudoti ne daugiau kaip 400 metry viela.

Ribojimo vielas su jungiamaja stotimi jungimas.

Jungtys viela-bazé turi bati uzdétos ant vielas ir suspaustos su ploksciy znypliy
pagalba.

Jungiamosios stoties galinéje sieneléje yra du lizdai, pazenklinti kaipo IN ir OUT.
leinanti viela turi bati pertraukta per anga i$ jungiamosios stoties apacios ir prijungta
prie IN lizdo. ISeinanti viela turi bati prijungta prie OUT lizdo. Toks prijungimo badas
uztikrina signalo per vielg tekéjima.

Po laidy prijungimo reikia jtvirtinti jungiamaja stotj su varzty pagalba.

Pastaba: negalima savarankiSkai atlikti papildomy angy jungiamojoje stotyje.
Prisukti jungiamajg stotj panaudojant originalias angas.

Roboto akumuliatoriaus krovimas.

Prie$ roboto prijungimg reikia patikrinti jungiamosios stoties veikima. Tam tikslui
prijungti laidg prie adapterio ir prijungti kiStuka prie lizdo. LED diodas jungiamojoje
stotyje Svies:

- raudonai, jeigu ribojimo vielas néra taisyklingai prijungtos

- mirksianti Zaliai, jei vielas yra prijungtos taisyklingai ir roboto akumuliatorius yra
kraunamas

- Zaliai, jeigu vielas yra prijungto taisyklingai ir akumuliatorius yra pilnai prikrautas.
Pastaba: atsiradus problemoms reikia susipazinti su 12 skyriumi. Savarankiskas
defekty pasalinimas.

Jungiamoji stotis yra parengta naudojimui.

Prie$ pirmg pjovima reikia prikrauti roboto akumuliatoriy. Tam tikslui reikia patalpinti
robotg krovimo stotyje tokiu bldu, kad roboto krovimo gnybtai liesty jungiamosios
stoties krovimo gnybtus.

7. Jungimas j tinklg

Prie$ prietaiso prie elektros srovés prijungimo reikia jsitikinti, ar maitinimo jtampa
atitinka vertéms pateiktoms prietaiso vardinéje lenteléje.

Maitinimo instaliacija turéty bdti atlikta pagal esminius reikalavimus, susijusius su
elektros instaliacija ir pildyti saugaus naudojimo reikalavimus. Maitinimo laido
minimalaus skersmens parametrai 1mmz2 ir B 10A saugiklio tipo nominalios vertés.
Visas elektros instaliacijos jungtis gali jrengti tik reikiamg kvalifikacijg turintis
elektrikas. Atveju, kai naudosite prailgintuvus, reikia atkreipti démesj, kad gyslos
skersmuo nebdty mazesnis negu reikalaujama (zr. lentelé). Elektros laidg reikia
iSdéstyti tokiu budu, kad darbo metu negrésty perpjovimas. Negalima naudoti
pazeisty prailgintuvy. Periodiskai patikrinti maitinimo laido techninj stovj. Netraukti
uz maitinimo laido.

8. Prietaiso jjungimas

PrieS prietaiso jjungima reikia batinai atlikti veiksmus,
ADEMESIO apraSytus ,Paruosimas darbui“ skyriuje
Kad jjungti prietaisa:
- reikia prikrauti pjovimo roboto akumuliatoriy
- atlikti programavimo veiksmus (Zr. 9 skyrius) Prietaiso naudojimas).
Naudoti vien tik sodo prailgintuvus, pritaikytus darbui
lauke.

ADEMES'O Prietaiso iSjungimo metu, peiliai gali dar suktis.

9. Prietaiso naudojimas

Pjovimo pradzia
Pastaba: prie$ pjovimo pradzig reikia nuo vejos pasalinti svetimus kdnus, tokius
kaip $akos, $aknys, Zaislai ir kiti.
Pradiniai nustatymai
Pastaba: Visus nustatymus reikia atlikti valdymo panelyje (C pieS.)
LaikrodZio nustatymas: paspausti SET mygtukg iki momento, kol laikrodZio
piktograma pradés mirkséti. Nustatyti einamajj laikg su HOME ir START pagalba,
uztvirtinti OK.
LaikrodZio nustatymas: paspausti SET mygtuka iki momento, kol laikrodzio
piktograma pradés mirkséti. Nustatyti einamajj laikg su HOME ir START pagalba,
uztvirtinti OK.
Prietaisas gali bati jjungiamas manualiniu arba automati$ku badu.
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AutomatiSkas budas: jjungti robotg pagrindiniu jungikliu. Paspausti SET, jvesti
saugumo kodg (gamyklos kodas 0000) patvirtinti OK. Nustatyti pjaunamg pavirsiy,
patvirtinti OK.

Automatisko pjovimo pradzios nustatymas. Paspausti SET kol smélio laikrodis
pradés mirkséti. Mygtukais HOME ir START nustatyti darbo pradzios laikg ir
patvirtinti OK. Jeigu ekrane rodomi yra skai€iai 0000, laikas yra nustatytas.
Paspausti mygtukg START.

Pastaba: Po pjovimo ciklo uzbaigimo, robotas automatiSkai po 48 valandy
pakartotinai jsijungs, tg paciag valanda.

Rankinis rezimas

Jiungti robotg pagrindiniu jungikliu. Paspausti SET, jrasyti saugumo kodg (gamyklos
kodas 0000) ir patvirtinti OK. Paspausti START.

Saugumo kodo pakeitimas.

Gamyklinis saugumo kodas tai 0000. Galima palikti tokj kodg arba pakeisti j savo.
Kad pakeisti koda reikia jjungti robotg (jrasyti 0000 kodg ir paspausti start). Robotas
iSvaziuos i$ jungiamosios stoties ir pradés dirbti. Kai robotas iSvaziuos reikia
paspausti STOP, ekrane bus rodomas kodas E1. Paspausti START ir prilaikyti apie
10 sekundziy ekrane bus rodomas kodas U133. Paspausti SET, spynos piktograma
pradés mirkséti. JraSyti gamyklos kodg 0000 ir patvirtinti OK, ekrane turéty bati
rodomas kodas 0000. Dar kartg paspausti SET, spynos piktograma pradés mirkséti.
|rasyti savo i§ keturiy skai€iy sudaromg kodg ir patvirtinti OK. Kodas turéty bati
rodomas ekrane. Paspausti START. Robotas vél pradés veikti.

Pastaba: reikia jsiminti kodg. Kodo praradimo atveju, batinai reikés siysti robotg
gamintojui, kad nustatyti numatytus nustatymus.

Pjovimo auks¢io nustatymas

Robote yra pjovimo auk$¢io 25-65 mm nustatymo galimybé. Kad nustatyti pjovimo
aukstj reikia palenkti dangtj virSutinéje roboto dalyje ir su rankenos pagalba su skale
nustatyti pjovimo aukstj. Pradéti nuo aukstesniy verc¢iy, tokiu badu, kad neapkrauti
roboto per auk$tos Zolés pjovimu.

Avarinis sustabdymas

Robotas kiekvienu metu gali bati sustabdytas su avarinio STOP mygtuko pagalba.
Taip pat galima panaudoti STOP mygtukg kad iSjungti prietaiso funkcijas.
Pavyzdziui: kad iSvengti roboto nuvaziavimo nuo ribojimo vielas, jjungti robotg. Po
iSvaziavimo i$ jungiamosios stoties paspausti STOP, perdéti robota ant vielas apie
2 m atstume nuo jungiamosios stoties, véliau paspausti SET, jradyti koda, patvirtinti
OK ir dar kartg paspausti START.

Pastaba: STOP mygtuko naudojimas neistrina ankstesniy nustatymuy.

Mygtukas HOME

Su HOME mygtuko pagalba galima aktyvuoti roboto grjizimo funkcijg j jungiamaja
stotj. Dél to reikia paspausti STOP, paspausti SET, jraSyti saugumo kodg ir
patvirtinti OK, paspausti HOME.

Pastaba: Sios eigos taikymas netrina ankstesniy nustatymuy.

Roboto pakartotinis jjungimas

Paspausti SET, jraSyti saugumo kodg ir patvirtinti OK, paspausti START.

Pastaba: Zzemo baterijos stovio atveju (vienas stulpelis krovimo rodiklyje) robotas
gali bati pakartotinai jjungtas tik jungiamojoje stotyje.

Roboto jutikliai

Kliagiy/salycio jutiklis. Jeigu robotas aptiks klidtj, apsisuks ir pakeis kryptj, kad
iSvengti kliaties. Jeigu nesuras naujo judéjimo kelio per 3 sekundes, sustos. Jeigu
nesuras naujo judéjimo kelio per 10 sekundziy iSsijungs ir kad testi darbg bdtinas
bus rankinis pakartotinis jjungimas.

Lietaus jutiklis. Esant stipriems lietaus krituliams robotas pertrauks darbg ir sugrj$ |
jungiamaja stotj. Robotas vél pradés dirbti sekancio ciklo metu.

Pastaba: lasai krintantys nuo medziy Saky ir krimy gali aktyvuoti lietaus jutiklj,
tokioje situacijoje robotas taip pat sugrij$ j jungiamaja stotj.

Saly¢io su pavirSiumi jutiklis. Jutikliai randasi $alia priekiniy raty ir tikrina salytj su
pagrindu. Jeigu robotas bus pakeltas arba jvaziuos ratais | teritorijos nuolydj
(jJdubimas, griovelis ir t.t.) robotas i$sijungs ir batinas bus jo rankinis pakartotinis
jjungimas. Pakartotinis jjungimas jvyks situacijoje, kurioje robotas atsiras nuotolyje
ne mazesniame negu 2 metrai nuo ribojimo vielas. Reikia jj palikti pavirSiuje ir
paspausti START. Roboto pakartotinis jjungimas nepakeis jo darbo ciklo.
Nusvyrimo jutiklis

Nusvyrimo jutiklis yra prietaiso viduje ir matuoja nusvyrima kiekviena kryptimi. Jeigu
nusvyrimo kampas virSija 30 laipsniy, peiliai nustos suktis, bet robotas tes
vaziavimg. Jeigu nusvyrimo kampas sumazins nusvyrimo kampg per 10 sekundziy,
robotas vél pradés pjauti. Jeigu nusvyrimo kampas nesumazés, robotas iSsijungs ir
bus bdatinas jo pakartotinis jjungimas rankiniu badu.

10. Einamieji naudojimo veiksmai

Visus naudojimo veiksmus reikia atlikti iSémus i$ lizdo
A\ DEVESIO i

Valymas ir priezidra

Visada atjungti nuo maitinimo ir i§jungti prietaisg

Kad maksimaliai iSnaudoti robotg reikia vykdyti reguliarias prietaiso ir pjaunamo
paviriaus perzidras.

|prastas valymas

Reguliarius lapy, Zolés ir kity neSvarumy valymas prailgins roboto gyvybinguma.
Pastaba: valymui naudoti tik Sepetj arba sausg skudurélj. Negalima naudoti
vandens, kuris patekus j roboto vidy, gali privesti prie trumpo sujungimo ir pazeisti
elektros sistema.

Virutinis dangtis

Pakelti virSutinj dangtj ir iSvalyti i§ jo Zole, lapus ir kitus neSvarumus. Valymui
negalima naudoti vandens.

Apatiné roboto dalis

Valyti apating roboto dalj su Sepetéliu. Kiekvieng kartg reikia tikrinti ar peiliai, peiliy
tvirtinimas ir ratai sukasi laisvai, jeigu robotas pjauna Slapig Zole, atliekos gali
prisiklijuoti prie korpuso ir sumazinti pjovimo efektyvuma. Reikia patikrinti ir valyti i$
peiliy kameros vidaus Slapios Zolés atliekas. Reguliariai valyti aSmeny rotoriy tokiu
bldu, kad laisvai suktysi.

Jungiamoji stotis

Reikia reguliariai valyti i$ jungiamosios stoties Zolg, lapus ir kitus neSvarumus, kad
iSvengti jungiamosios stoties gnybty su roboto plytelémis sglycio susilpnéjimo.
Reikia reguliariai tikrinti ar jungiamosios stoties gnybtai ir roboto plokstelés yra

Svarios ir turi gerg salytj. Reikia reguliariai valyti gnybtus ir plyteles su labai gero
Svitrinio popieriaus arba plieno vielos pagalba. Laikui bégant jungiamoji stotis gali
gali tapti kiaura, dél to, kad po stotimi Zolé suyra.

Reikia reguliariai tikrinti jlaidy, varzty ir verzliy stovj, Atsisukimo atveju visus
elementus elementus reikia prisukti tokiu badu, kad iSlaikyti kuo geresnj roboto
stovj.

Daliy pakeitimas

Pastaba: visada atjungti maitinimo $altinj ir i§jungti prietaisg prie§ Zemiau nurodyty
veiksmy atlikima.

Peiliai.

Peiliai turi dvi astrias pjovimo briaunas. Kai vienas aSmuo atSips galima paversti
peilj astria briaung pjovimo kryptimi. Atveju, kai abi briaunos yra atSipusios, peilius
reikia atsukti ir pakeisti j astrius. Atsukus peilius pa$alinti Zole ir kitus neSvarumus
i$ peilio lizdo. Po lizdo iSvalymo patalpinti naujus peilius ir prisukti. Patikrinti ar peiliai
sukasi.

Pastaba: vienu metu reikia pakeisti visus tris peilius, kad iSlaikyti stabily pjovima.
Akumuliatorius

Akumuliatoriaus gyvavimo ciklas yra numatytas 5 metams, priklausomai nuo roboto
apkrovos ir jo priezidros. Kad pakeisti akumuliatoriy reikia atsukti akumuliatoriaus
gaubtus ir pakeisti seng baterijg j nauja.

Pastaba: naudoti tik originalias atsargines dalis!

Saugojimas ne sezono metu

Ne sezono metu (ypatingai Ziemos metu) reikia laikyti jungiamaja stotj ir robotg
sausoje patalpoje, kurioje temperatira nenukris Zemiau 0 laipsniy C. ISvalyti i$
jungiamosios stoties ir roboto Zolés, lapy ir kity neSvarumy atliekas. Tiksliai iSvalyti
sglycio gnybtus ir ploksteles su plieno vilna. Kad apsaugoti gnybtus ir ploksteles
nuo korozijos galima apsaugoti juos alyva be riigsties priedo. Ziemos metu reikia 2-
3 kartus prikrauti akumuliatoriy, kad prailginti akumuliatoriaus gyvavima.

Klaidy pranesimai

Jeigu robotas tinkamai neveikia ekrane gali bati rodomi klaidy pranesimai. Lenteléje
yra pristatytos klaidy rasys ir jy pasalinimo budai. Jeigu klaidos pasikartos, kad jas
pasalinti reikia susisiekti su pardavéju.

Roboto pakartotinis jjungimas: pastatyti robotg ant ribojimo vielas, jraSyti saugumo
koda, paspausti START

11. Pakei¢iamos dalys ir priedai

Kad pirkti atsargines dalis ir aksesuarus reikia susisiekti su Dedra Exim servisu.
Kontaktiniai duomenys duomenys yra 1 instrukcijos puslapyje.

Atsarginiy daliy uzsakymo metu prasome pateikti serijos numerj, patalpintg
vardinéje lenteléje, o taip pat aprasyti sugedusig dalj, papildomai pateikiant
orientacinj jtaiso pirkimo terming.

Garantinio laikotarpio galiojimo metu taisymai yra atliekami pagal taisykles
pateikiamas garantijos lape. Reklamuojamg produktg prasome pateikti taisymui
pirkimo vietoje (pardavéjas jsipareigoja priimti reklamuojamg produktg), nusiysti
servisg esantj ar€iausig gyvenamosios vietos (servisy skaic¢ius www.dedra.pl) arba
siysti | Dedra Exim centrinj servisg. Maloniai praSome pridéti garanting kortele.
Pasibaigus garantijos laikotarpiui taisymus atlieka centrinis servisas. PaZeistg
produkty reikia siysti j servisg (siuntimo iSlaidas padengia vartotojas).

12. SavarankisSkas defekty pasalinimas
PrieS pradedant savarankiSka defekty pasalinima, reikia
ADEMESlO iSjungti prietaisa i$ elektros maitinimo.

Klaidos | Apibréztis Veiksmas
kodas
El |spaustas STOP mygtukas | IS naujo jjungti robotg
E2 Aktyvuotas sgly€io su | Raty uzblokavimo atveju pasSalinti
pagrindu jutiklis kliatj ir dar karta jjungti robotg
E3 Robotas yra uz teritorijos | Patalpinti robotg vielamis apriboto
apribotos viela riby. ploto viduje
E4 Pazeista ribojimo viela Patikrinti jungiamajg stotj (raudonas
diodas- pazeista viela). Pasalinti
pazeidima ir dar kartg jjungti robotg
E5 Aktyvuotas klidties jutiklis PaSalinti kligtj ir dar kartg jjungti
robota.
E6 Galios deSiniame variklyje | Per auk$ta Zolé (pav. 40 mm) -
per aukstas sunaudojimas | nupjauti Zole.
Patikrinti ar deSinieji ratai néra
uzblokuoti.
IS naujo jjungti robota.
E7 Galios kairiame variklyje | Per auk$ta Zolé (pav. 40 mm) -
per aukstas sunaudojimas | nupjauti Zole.
Patikrinti ar kairieji ratai néra
uzblokuoti.
IS naujo jjungti robota.
E8 Per auksta elektros srové | Per auk$ta Zolé (pav. 40 mm) -
pjovimo variklyje nupjauti Zole.
UZblokuoti pjovimo peiliai - patikrinti ir
atblokuoti pjovimo peilius.
IS naujo jjungti robotg
E9 Krovimo klaida Akumuliatoriaus  avarija.  Atiduoti
jrenginj j servisa.
E10 Per auk$ta ar per zema | Akumuliatoriaus avarija.  Atiduoti
akumuliatoriaus jtampa prietaisg j servisa.
E11 Aktyvuotas nuokrypio | Patikrinti ar nuolydis nevirsija priimtiny
jutiklis (30 laipsniy). 18 naujo jjungti robotg.
E12 Ploks¢ia kliatis Aptverti kliati vielas pagalba. IS naujo
jjungti robota.
F1 Robotas nepradeda veikti. | Padéti robotg pavirSiuje apriboto
Taisyklingas signalas. vielamis. Patikrinti, ar vielas yra
tinkamai prijungtos.
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Kampas kampuose
yra mazesnis negu
100 laipsniy.

Pataisyti
ribojimo  viely,
tokiu badu, kad
kampas baty
maZiausiai 100
laipsniy

Néra ribojimo viely
signalo

Zr. ParuoSimas
darbui

Reguliarius
darbas

Triuk§mas ir
virpesiai

AtSipe asmenys ir
nelygus pjovimas

Perdéti ar
pakeisti aSmenis
i naujus,
priklausomai
nuo batinumo.
Pastaba: atlikti
Sig operacijg su
visais
asmenimis.

PazZeisti aSmenys

Pakeisti aSmenis

Atlaisvinti  aSmeny
varztai

Prisukti varztus

Svetimas elementas
(raistelis  ir  kiti)

Nuimti elementg

apsisukes aplink

peiliy pavaros

veléng
Robotas Netaisyklingas Reguliuoti aukst;
vaziuoja, bet | pjovimo aukscio | iki optimalaus
nepjauna nustatymas
Vis trumpesnis | NeSvarumai roboto | ISvalyti roboto
darbo laikas | jungiamosios stoties | gnybtus ir
tarp krovimy gnybtuose ir roboto | ploksteles

plokstelése

Baterijy talpa | Pakeisti

sumazinta dél | baterijasj naujas

krovimo ir iSkrovimo

Robotas
negrijzta j darbo
ciklg po lietaus
krituliy ir lietaus
jutiklio
aktyvavimo

Nuolat
aktyvuojamas
lietaus jutiklis

ISvalyti  jutiklio
ploksteles su
alkoholio

(spirito) pagalba

Robotas sukasi
ratu

Néra signalo
suradimo galimybés

Patikrinti kie

panaudota

vielas (maks.
250 metry).
Esant  reikalui
sutrumpinti vielg
ir pakeisti

pjovimo pavirsiy.

)54

F2 Robotas nepradeda veikti. | Patikrinti, ar vielas yra tinkamai
Néra signalo (patikrinti | prijungtos.
jungiamajg stotj)

F3 Robotas nepradeda veikti. | ISvalyti jungiamosios roboto stoties
Roboto jungiamosios | gnybtus ir ploksteles. Patikrinti jtampa
stoties gnybtai ir | (priimtina  28-32V). Susisiekti su
plokstelés yra paZeistos servisu.

F4 Akumuliatoriaus Zema | Pakrauti akumuliatoriy
jtampa

Etapas Pozymis Priezastis Veiksmas

Paruosimas Robotas Jungiamoji stotis - | Patikrinti

darbui neiSvaziuoja i§ | raudonas diodas ribojimo viely

bazés sujungimag
Roboto
akumuliatorius
néra prikrautas
Jungiamoji stotis - | Testi krovimg
mirksianti Zaliai | net iki pilno
diodas prikrovimo
(nuolatinis  zalio
diodo Svietimas)
Netaisyklingas IN strélé turéty
jungiamosios stoties | bdti nukreipta |
prijungimas pjovimo pavirsiy
Tinkamai
nustatyti
jungiamaja stotj
Ribojimo viela | IStiesti vielg be
kryZzminasi arba yra | susukimy ir
susukta po | kryzminimo
jungiamaja stotimi
Korozija gnybtuose | ISvalyti gnybtus
ir plokStelése ir plokSteles
Gnybtai neturi | Patikrinti ar
tinkamos saly¢io su | jungiamoji stotis
roboto plokstelémis nepakeis
pozicijos
Aktyvuotas lietaus | ISvalyti jutiklio
jutiklis ploksteles su
spirito pagalba
Pirmo  roboto | Ribojimo vielas | Aptverti vietg
iSilgai ribojimo | aptikimo funkcija | ribojimo viela.
vielas tinkamai  neveikia.
vaziavimo metu | Signalo trukdziai gali
judesys yra | atsirasti dél pvz. kity
netaisyklingas prietaisy arba
arba  robotas | energetiniy sistemy.
sukasi  aplink
savo asj.
Salia esanti teritorija | Tiesti  ribojimo
yra aptverta ribojimo | vielg tokiu bddu,
viela atstume, kuris | kad iSsaugoti
yra ne mazesnis | minimaly 2
negu 2 metrai metry nuotolj.
Roboto Jungiamoji stotis | Padéti
plokstelés stovi ant nelygaus | jungiamajg stotj
neturi  salyCio | pavirSiaus ant kieto, lygaus
su pavirSiaus
jungiamosios
stoties gnybtais

Pirmas Robotas ISeikvota baterija Prikrauti roboto

panaudojimas sustoja, akumuliatoriy

akumuliatoriaus jungiamojoje

prikrovimo stotyje.

rodiklis Zemas Pastaba: Jeigu

(vienas roboto  diodas

stulpelis) Svie€ia pastovia
Zalia Sviesa,
baterija yra
prikrauta. Jeigu
diodas mirksi
ilgiau nei dvi
valandas, tai
reiskia, kad
akumuliatorius
yra pazeistas
arba néra
saglycio tarp
stoties gnybty ir
akumuliatoriaus
ploksteliy.

Robotas Ratai, ypatingai | ISvalyti ratus ir

pervaziuoja per | varomieji ratai, yra | vejg

ribojimo vielas | padengti purvu arba

ir sustoja Salia | kitais ne6varumai,

ju dél to yra silpnas

sukibimas

ir elektroninius

utilizuoti

Katalogo Nr:

13. Prietaiso elementai

1.Pjovimo - mul€iavimo robotas— 1 vnt. 2. Jungiamoji stotis- 1 vnt. 3. Jungiamosios
stoties maitintuvas- 1 vnt. 4. Ribojimo viela - 100 m 5 Vielas tvirtinimo kai$ciai - 150
vnt. 6. Papildomi aSmenys - 6 vnt. 7. Distansiné juosta - 1 vnt.

14. Informacija naudotojams apie sunaudotos
jrangos utilizavima

(taikoma naudojant buityje)
Auksciau pateiktas Zenklas patalpintas ant produkty arba pavaizduotas prie
produkty pridétuose dokumentuose informuoja, kad sugedusius elektrinius
jrenginius draudziama
atliekomis. Norédami utilizuoti, pakartotinai naudoti ar susigrazinti tokiy produkty
sudedamasias dalis, privalote atiduoti prietaisg j specializuotg surinkimo centrg, kur
galésite tai padaryti nemokamai. Informacijg apie sunaudotas technikos surinkimo
vietas galite suZinoti i$ vietinés valdZios, pvz. internetiniuose puslapiuose.
Tinkamai utilizuodami technikg padedate saugoti vertingus iSteklius ir iSvengti
neigiamo poveikio sveikatai bei aplinkai, kuriems gali kilti pavojus dél netinkamo
atlieky tvarkymo.

Netinkamai utilizuojant atliekas gresia baudos, numatytos atitinkamose vietinése
taisyklése.
Naudotojai Europos Sgjungoje
Norédami elektrinius arba elektroninius jrenginius,
artimiausiu S$iy jrenginiy pardavimo centru arba su tiekéju, kuris suteiks Jums
papildomos informacijos.
Atlieky utilizavimas ne Europos Sagjungos Salyse
Sis Zenklas galioja tik Europos Sajungos $alyse.
Norédami utilizuoti §j produkta, susisiekite su vietine valdzia arba su pardaveéju ir
suzinokite daugiau informacijos apie tinkama jo utilizavimo buda.

iSmesti

Garantinis lapas

na

(toliau — Produktas)
Produkto pirkimo data: .............

kartu su buitinémis

susisiekite su

Partijos NUMEris: .........cceccveeveenen.
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Pardavéjo antspaudas

Pardavéjo paraS$as ir data: .
Vartotojo pareiSkimas:

Patvirtinu, kad buvau informuotas apie garantijos salygas ir taisykliy, iSvardyty
Naudojimo instrukcijoje ir Garantiniame lape, nepaisymo pasekmes. Sios
garantijos sglygos yra man zinomos, kg patvirtinu savo parasu:

data ir vieta

|. Atsakomybé uz Produkta:

1. Garantijos suteikéjas — ,DEDRA EXIM* Sp. z 0.0. su bistine adresu: ul. 3 Maja
8, 05-800 Pruskuvas, KRS 0000062517, VarSuvos apylinkés teismas, Valstybinio
teismo registro XIV dkinis skyrius, Mokesc¢iu mokétojo kodas 527-020-49-33,
|statinis kapitalas: 100 980,00 PLN.

2. Siame garantiniame lape nurodytomis sglygomis Garantijos suteikéjas

suteikia garantijg Produktui i§ Garantijos suteikéjo asortimento.

3. Garantijos pagrindu atsakomybé yra priimama tik uz defektus, esancius
Produkte jo iSdavimo Vartotojui metu.

4. Garantijos pagrindu Vartotojas gauna teise nemokamai suremontuoti Produkta,
jei defektas buvo aptiktas garantijos galiojimo metu. Apie Produkto remonto blda
(remonto atlikimo metoda) sprendzia Garantijos suteikéjas. Jei Garantijos
suteikéjas nuspresty, kad remontas yra nejmanomas, Garantijos suteikéjas
pasilieka sau teise pakeisti elementg su defektu arba visg Produktg kitu, veikianciu
teisingai, sumazinti Produkto kaing arba anuliuotu sutartj.

5. Vartotojo, kuris pagal 1964 m. balandzio 23 d. Civilinj kodeksg néra laikomas
vartotoju, atveju Garantijos suteikéjo atsakomybé dél kompensacijos, susijusi su
Sia garantija ir (arba) jos sudarymu ir vykdymu, nepriklausomai nuo formos, yra
apribota iki maksimaliai Produkto su defektu vertés.

Il. Garantijos laikotarpis
Produkto elementai,
kuriems veikia garantija

vartotojo parasas

Garantinés apsaugos trukmeé

24 ménesiai, skaiciuojant nuo Produkto
pirkimo datos, nurodytos Siame
Garantiniame lape

Pjovimo - mul€iavimo
robotas

Raktai, varztai, montavimo
elementai

Ill. Naudojimosi garantija sglygos

1. Vartotojas privalo patiekti uzpildytg Produkto Garantinj lapg ir Produkto pirkimg
patvirtinantj dokumentag (pvz. kasos cekis, saskaita-faktdra ir pan.). Tam, kad
pretenzijos nagrinéjimo procesas vykty sklandziai, rekomenduojama, kad
Vartotojas kartu su Produktu perduoty visus elementus, nurodytus ,Komplektacijos
sgrase”, esan¢iame Naudojimo instrukcijoje.

2. Vartotojas privalo laikytis Naudojimo instrukcijoje ir Garantiniame lape nurodyty
rekomendacijy..

3. Garantija galioja tik Lenkijos Respublikos ir ES teritorijoje.

4. Garantija neapima Produkto defekty, atsiradusiy dél to, kad:

a. Vartotojas nesilaiké salygy, nurodyty Naudojimo instrukcijoje, ypa¢ susijusiy su
teisingu naudojimu, priezidra ir valymu;

b. Vartotojas naudojo prieziGros ar valymo priemones, neatitinkancias sglygas
nurodytas Naudojimo instrukcijoje;

c. Vartotojas netinkamai sandéliavo ir transportavo Produkta;

d. Vartotojas savarankiskai keité ir (arba) modifikavo Produktg, negaves Garantijos
suteikéjo sutikimo;

e. Vartotojas naudojo Produkte eksploatacines medziagas,
Naudojimo instrukcijos sglygy

5. Vartotojas, kuris pagal 1964 m. balandzio 23 d. Civilinj kodeksg néra laikomas
vartotoju, praranda garantijg Produktui, jei:

- Vartotojas pasalino, pakeité arba sugadino serijos numerius, datas ir informacines
lenteles;

- Vartotojas pazeidé plombas arba ant jy matosi Vartotojo veiksmy pédsakai.

6. Démesio! Veiksmus, susijusius su kasdieniu Produkto aptarnavimu, nurodytu
pvz. Naudojimo instrukcijoje, Vartotojas atlieka pats ir savo saskaita.

IV. Pretenzijos pateikimo procedira:

1.Pastebéjus, kad Produktas veikia neteisingai, prie§ pateikiant pretenzija, reikia
jsitikinti, kad visi veiksmai, aprasyti Naudojimo instrukcijoje, buvo atlikti teisingai.
2. Pretenzijg rekomenduojama pateikti nedelsiant, geriausiai per 7 dienas nuo
Produkto defekto aptikimo. Vartotojas, kuris pagal 1964 m. balandzio 23 d. Civilinj
kodeksg néra laikomas vartotoju, praranda garantijg Produktui, jei nepateikia
pretenzijos per 7 dienas.

3. Pretenzijg galima pateikti pvz. Produkto pirkimo punkte, garantiniame servise
arba rastu adresu: ,DEDRA EXIM® Sp. z 0. 0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruskuvas.

4. Vartotojas gali pateikti pretenzijg, pasinaudodamas blanku, kuris yra internetinéje
svetainéje: www.dedra.pl (Pretenzijos garantiniame laikotarpyje pateikimo forma).
5. Garantiniy servisy atskirose Salyse adresai yra nurodyti svetaingje:
www.dedra.pl. Jei konkreCioje Salyje nebuty garantinio serviso, pretenzijas dél
garantijos rekomenduojama siysti adresu: ,DEDRA EXIM® Sp. z 0. 0., ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruskuvas, Lenkija.

6. Majgc Dél Vartotojo saugumo draudziama naudoti Produktg su defektais.

Elementai, kuriems garantija negalioja

neatitinkancias

7. Démesio!!! Produkto su defektais naudojimas kelia pavojy Vartotojo sveikatai ir
gyvybei.

8. Veiksmai, susije su garantija, bus atlikti per 14 darbo dieny skai€iuojant nuo
Produkto, dél kurio yra pateikiama pretenzija, pristatymo dienos.

9. Prie$ pristatant Produktg, dél kurio yra pateikiama pretenzija, rekomenduojama
ji nuvalyti. Produkta, dél kurio yra pateikiama pretenzija, reikia kruop$¢iai supakuoti,
kad jis baty apsaugotas nuo pazeidimy transporto metu — rekomenduojama
pristatyti produktg originalioje pakuotéje.

10. Garantijos laikotarpis yra pratgesiamas tiek, kiek Vartotojas negaléjo juo naudotis
dél garantijos apimto defekto.

Gwarancja Si garantija neriboja, nei$skiria bei nesustabdo Vartotojo teisiy dél
parduotos prekés neatitikimo arba prekés defekto.

Satura raditajs

1. Attéli un ZImé&jumi

2. lerices apraksts

3. lerices pielietojums

4. LietoSanas ierobezZojumi

5. Tehniskie dati

6. Sagatavo$ana darbibai

7. Pieslég$ana tiklam

8. lerices ieslégSana

9. lerices lietoSana

10. TekoSas tehniskas apkopes darbibas
11. Rezerves dalas un piederumi

12. Patstaviga avariju novérsana

13. lerices komplektacija

14. Informacija lietotajiem par elektrisku un elektronisku iekartu likvidéSanu
15. Garantijas karte

Originalas instrukcijas tulkojum

Atbilstibas deklaracija ir pievienota instrukcijai ka atseviSks dokuments. Atbilstibas
deklaracijas neesamibas gadijuma sazinieties ar uznémumu Dedra Exim Sp. z 0.0.
Visparigie droSibas noteikumi ir pievienoti instrukcijai ka atseviska broSira.

ﬂ BRIDINAJUMS. Izlasiet visus bridinajumus, kas apziméti ar
simbolu, un visas instrukcijas. Zemak noradito bridinajumu
un droSibas noradijumu neievéroSana var klat par elektroSoka,
ugunsgréka vai smagu traumu iemeslu.
Saglabajiet visus bridinajumus un
lietosanai.

2. lerices apraksts

Zim. A: 1. Ladésanas kontakti, 2. Plau$sanas augstuma reguléSanas kloka vaks, 3.
Avarijas apturéSanas slédzis ar rokturi, 4. Vadibas panela segums, 5. Aizmuguréjie
riteni, 6. Nazu bloks, 7. Pagriezami priekséjie riteni

3. lerices pielietojums

Plausanas un mulééSanas robots ir paredzéts zales plau$anai zalajos, darzos utt.
Pateicoties sensoru sistémai un zalaja pasléptajam kabelim, robots spé&j noteikt
savu poziciju un sekot optimalajam plauSanas celam, izvairoties no Skérsliem vai
signalizéjot par jebkadam problémam. Robota programmésana |auj cikliski plaut
zali bez papildu pielagojumiem. Robots automatiski plauj zali, parsiédzoties uz
plausanas rezimu un, kad akumulators ir izladéjies, uzladéjas. Pateicoties nelieliem
izmériem robots ir loti veikls un universals, darbosies mazos un lielajos (lidz
aptuveni 1000 m?) zalajos. Komplekta iek|autie piederumi ir pietiekami, lai iezimétu
plausanas laukumu aptuveni 600 m? regularas formas zaliena vai aptuveni 350 m?
neregularas formas zaliena, ar 3 salam. Ja nepiecieSams, var izmantot
pagarinatajus, paredzétus lietoSanai ara.

Pielaujam iekartas izmanto$anu remonta-bavniecibas darbos, remonta ripnicas,
amatieru darbos, ja vienlaikus bis ievéroti lietoSanas nosacijumi un pielaujami
darba apstakli, noteikti lietoSanas instrukcija.

4. LietoSanas ierobezojumi

lerici var lietot tikai atbilstosi talak sniegtajiem ,Pielaujamajiem darba apstakliem”.
Nelietojiet nogazés, kas parsniedz 30 gradus. Nelietojiet, neierobezojot plauSanas
laukumu.Patvaligas izmainas mehaniskaja un elektriskaja uzbave, visadas
modifikacijas, apkalpo$anas darbibas, kas nav aprakstitas instrukcija, tiek
uzskatitas par nelikumigdm un noved pie talitéjas garantijas tiesibu zaudésanas un
atbilstibas deklaracijas spéka zaudésanas.

lerices lietoSana, kas neatbilst pielietojumam vai lietoSanas instrukcijai, noved pie
taltéjas garantijas tiestbu zaudésanas.

instrukcijas turpmakajai

Pielaujamie darba apstakli
Nestradat ar ierici zem atmosfériskiem nokriSniem.

5. Tehniskie dati

Modelis DED8751-3 DED8751-4
Barosana [V] 28 d.c. 28 d.c.
Akumulatora kapacitate [Ah] 3 4
Izrade [WH] 84 112
Akumulatora veids Litija-jonu Litija-jonu
Apkartnes temperatira [C] 5-40 5-40
Energijas padeve

Barosana [V, Hz] 230, 50 230, 50
Izeja [V, A] 32d.c.,1,8 32d.c.,1,8
Dro3ibas klase 1l 1l
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IP limenis P67 P67
Dros$inatajs T3.15A.250V_ | T3.15A.250V
robots

Baro$ana [V] 28 d.c. 28 d.c.
Akumulatora kapacitate [Ah] 3 4
DroSibas klase 1] 1]
IP ITmenis IPX4 IPX4
rotacijas atrums [min-1] 2900 2900
plausanas platiba [m2] 1000 1500
Grie$anas platums [mm] 240 240
grieSanas augstums [mm] 25-65 25-65
Akustiskas jaudas ITmenis Lwa [dB(A)] 65 65
Akustiskas jaudas ITmenis Lwa [dB(A)] <80 <80
Akustiska spiediena limenis Lpa [dB(A)] <70 <70
Mérfjuma nedroSums K [dB(A)] 3 3
lerices masa [kg] 17 17

Informacijas par vibracijam un troksni
Vibraciju apkopota vértiba anw un mérijuma nedroSums noteikti saskana ar
standartu EN 50636-2-107 un uzradtti tabula.

Trok$na emisija noteikta saskana ar EN 50636-2-107, vértibas uzraditas tabula

- Troksnis bar novest pie dzirdes bojasanas. Darba laika
AUZMANlBU vienmér lietojiet dzirdes aizsardzibas lidzek|us!
Deklaréta kopéja vibraciju emisijas vértiba ir izmérita, izmantojot standarta testa
metodi, un var tikt izmantota, lai salidzinatu vienu ierici ar otru. Noradttais vibraciju
limenis var tikt izmantots arT paklautibas vibraciju iedarbibai iepriek$é&jai
noveértéSanai. Vibraciju lTmenis faktiskas ierices lietoSanas laika var atSkirties no
deklarétajam vértibam atkariba no darba instrumentu izmantoSanas veida, jo Tpasi
no apstradajama priekSmeta veida un nepiecieSamibas noteikt lidzek|us, kuru
meérkis ir nodrosinat lietotaja aizsardzibu. Lai precizi novértétu iedarbibu faktiskajos
lietoSanas apstaklos, ir janem véra visas darbibas cikla dalas, kas aptver art
periodus, kad ierice ir izslégta vai ir ieslégta, bet netiek izmantota darbam.

6. Sagatavosana darbibai
= Veicot visas darbibas, kontaktdaksai ir jabut atslégtai no
AUZMANIBU kontaktligzdas.

Virsmas sagatavoS$ana grieSanai

Lai iestatitu robota plauSanas laukumu ta, lai tas neatstatu So laukumu, laukums
jaierobezo ar ierobezojoso vadu. Pirms sakat teritorijas norobezoSanu, planojiet
savu darba zonu, nemot véra visus $kérSlus, no kuriem robotam vajadzétu
izvairities, un atceroties, ka robots nedrikst bat talak par 15 metriem no
ierobezo$anas stieples.

Piezime: Zaliena un sagatavotads virsmas paraugs ir paradits B. attéla. Jums
vajadzétu iepazities ar $o zZim&jumu, Tpasu uzmanibu pievérsot informacijai par
atbilsto$a attaluma ievéro$anu no objektiem uz plautas virsmas.

Parbaudiet zaliena stavokli. Nonemiet visus Skérslus (zarus, lielus akmenus utt.).
Aizpildiet vai nosedziet caurumus un dobumus, lai lietus laikd nepielautu pelku
veidoSanos. Darbs pelkés var sabojat ierici. Smagaki akmeni var palikt zaliena, ja
robots tos neparvieto. Robota sensors liks iericei atstumties no akmens un turpinat
darbu. Vieglie akmeni vai nu janonem no zaliena, vai janovieto ta, lai tie izvirzitos
vismaz 15 cm virs zaliena virsmas.

Ja kaiminu zalajus plauj arT plauSanas roboti, teritorija ir jamarké ta, lai kabelis
nebdtu tuvak par 100 cm no kabela, kas ierobeZo blakus eso$o zalienu.

Lai nodros$inatu maksimalu signala stiprumu, nav ieteicams izmantot vairak neka
400 metrus kabela.

Lai izvairitos no problémam, ieliecot kabeli, ievérojiet iepriek§ sagatavoto darba
virsmas rasgjumu.

Dokstacijas iestatiSana

Dokstacija ir atbildiga par signalu sati$anu uz ierobeZojo$o kabeli un par zales
plavéja akumulatora uzladi.

Dokstacija janovieto atbilsto$a attaluma no stravas avota (stravas vads ir 9 metrus
gar§, un tas janem véra, izvéloties dokstacijas atraSanas vietu). Dokstacija
janovieto uz lidzenas, cietas virsmas. IN markéjumam jabit vérstam uz planoto
plauSanas zonu. Izvairieties no stacijas novieto$anas:

- zaliena stdros

- zemakas vietas, Gdens novadiSanas vietas, kur dokstacija un zales plavéjs batu
paklauts lielam mitrumam

- nogazes

- zem augstiem kokiem, kuriem vétras laika var draudét zibens spériens.

Piezime: Stravas vadam un savienotajam vienmér jabat novietotam sausa vieta,
kas nav paklauta mitrumam. BaroSanas adapters janovieto zem jumta, vieta, kas
aizsargata no mitruma.

Lai nodro$inatu robota brivu piekluvi dokstacijai, nepiecieSama apméram 3,5
metrus gara un aptuveni 2 metrus plata zaliena josla. Stacija janovieto ta, lai:

- priek8a batu min. 2 metri brivas telpas

- aizmuguré batu min. 1 metrs brivas telpas.

Piezime: Stacijas priekS§puse ir ta dala, no kuras ieklUst zales plavéjs, bet
aizmugure ir daja ar uzlades kontaktiem un savienojuma kontaktligzdam.
Parliecinieties, ka jums ir piekluve elektribas padevei (stravas vads ir aptuveni 9
metrus gar$)

Kabela ieklasana, lai ierobezotu plauSanas laukumu

Kabelis jabat izvietots ta, lai netiktu saritinata, lai taja nebdtu neviena izliekuma vai
vietas, kur kabelis sakrustojas. Komplekts satur 100 kabela metru.

Stiprinajuma tapam jaatrodas ne vairak ka 1 metra attdluma viena no otras.
Komplekts satur 150 tapu.

Nekad neveiciet taisnus lenkus stdros. Lenkim jabadt vismaz 100 gradiem (sk. B
attélu). Mazakos lenkos asi robota pagriezieni var izraisit robota slidéSanu un
apstasanos, Tpasi uz slapjam virsmam, ka arT ar asiem pagriezieniem sabojat
zaliena virsmu.

Kabelis janovieto 10-30 cm attaluma no zaliena malas. Kad plau$anas virsma un
blakus eso$a virsma (pieméram, trotuars) atrodas viena augstuma, nepiecieSamais
attdlums ir 10 cm. Cietu malu gadijuma (pieméram, akmens, koka ierobeZotaji utt.)
minimalais attalums ir 20 cm. Miksto malu gadijuma, kur robots varétu iestrégt
(pieméram, krdmi, puku dobes utt.), attdlums ir 30 cm.

Piezime: ddenstilpes (diki, baseini utt.) jabat papildus pasargatas ar malu ar
augstumu min. 15 cm. Tas novérs zales plavéja nejausu iekriSanu Gden.

Lai noteiktu apgabalus, no kuriem robotam batu jaizvairas (krimi, puku dobes utt.),
ir jaizce| salas ta, lai apnemtu apkartni bez plausanas. Jabdt atstats attalums min.
5 mm no kabela, ja to ieklaj divas paralélas lnijas (sk. B attélu). Kabela
piestiprinaSanai var izmantot to pasu tapu.

Ja zaliena ir koki, un ja saknes ir redzamas, ieskaujiet tos ar ierobezojoSo kabeli,
lai robots nesabojatu saknes. Gadijuma, ja saknes atrodas dzili zalaja, nav
nepiecieSams izveidot $adu salu.

Ja plau$anas virsma atrodas zem zemi pakartiem krimu vai koku zariem, sagrieziet
zarus ta, lai tie netraucétu robota brivu kustibu. Nemiet véra ari to, ka tdens pilieni,
kas var nokrist no lapam, iedarbinas robota lietus sensoru. Tada situacija robots
partrauks plausanu un atgriezisies dokstacija.

Ja piebraucamais ce|$ vai cieti darza celini atrodas viena Iiment ar zalienu,
plausanas robots var bez problémam izbraukt pa tadu virsmu. Ja platiba ir
ierobeZota ta, ka robots neskrien pa brauktuvém un celiniem, kabela attalumam no
Iinijas, kas zalienu atdala no citdm virsmam, jabat 10 cm. Gadijuma3, ja celini ir
grants, robots pa tiem nebrauks. Saja gadijuma trose janovieto ta, lai noturétu 30
cm attalumu no Iinijas, kas atdala virsmu.

Robots var uzkapt nogazés maks. 30 gradi. Ja nogazes slipums k|st lielaks, robota
sensors partrauks ierices kustibu. Braucot lejup, maksimalais slipums nedrikst
parsniegt 25 gradus. Tomeér, plaujot mitru zali, robots var paslidét zemaka slipuma.
Sada gadijuma iesakam robeZITnijas likt 40 cm attaluma no nogazes.

Plausanas laukuma noteik$ana

Sagatavojiet materialus: ierobezojo$o kabeli, stiprindjuma tapas un divas attaluma
mériSanas sloksnes (sloksnes ir ievietotas perforacija satijuma kastes atlokos).
Sagatavojiet instrumentus: brugétaju (gumijas) amuru, knaibles, uzgrieznu atslégu.
Sagatavojiet zalienu: zale nedrikst bt augstaka par 60 mm. Ja zale ir garaka,
iesakam vispirms to noplaut ar plavéju. lerobezojosa trose janovieto péc iespéjas
tuvak zemei, lai novérstu robota skrieSanu pari trosei un izvairitos no klupsanas.
Péc kada laika trose aizaugs ar svaigu zali.

Troses ieklasana: Novietojiet dokstaciju planotaja vieta (saskana ar ieprieks
sagatavoto shému) un ievietojiet pirmo tapu no dokstacijas aizmugures puses
(OUT). Atstajiet apméram 50 cm valigo kabeli, lai galigi savienot kabeli un
dokstaciju. Brivi uzlieciet kabeli, saskana ar iepriek§ sagatavoto shému, kas
atvieglos turpmako darbu. JUs varat sakt iecirst tapas, fiks€jot troses poziciju.
Piezime: pirmaja posma tapas nevajag bt iecirstas I1dz galam, lai atvieglotu darbu,
ja jums ir jalabo troses izvietojums.

Izmantojot mérstieni, ievérojiet 10-30 cm attdlumu no zaliena malas, ka ieprieks
ieteikts. Attalums starp noteik§anas tapam nedrikst parsniegt 100 cm. leteicams,
lai stdros tapas butu tuvak viens otrai, lai iegltais lenkis nebidtu mazaks par 100
gradiem. Ja zaliena ir vietas, no kurdm robotam jaizvairas (puku dobes, krdmi,
dobes utt.), noradiet salas, no kuram robots izvairisies.

Piezime: paralélas troses nedrikst atrasties tuvak par 5 mm.

Platibas ierobeZojoSas nosléguma tapai jabat pie dokstacijas.

Piezime: ja komplekta ieklauta trose ir par Tsu, ir iesp&jams iegadaties kabeli (100m
sekcijas) un stipringjuma tapas. Lai savienotu troses, izmantojiet robota
komplektacija eso$as sakabes. Troses nedrikst savienot, izmantojot t.s. vitu paru.
Lietojiet 400 troses metru.

lerobezojoSas troses savieno$ana ar dokstaciju.

Troses-baze savienojumi jabat uzliekti uz troses un pievilkti ar plakanam knaiblem.
Dokstacijas aizmuguré ir divas kontaktligzdas, kas apzimétas k& IN un OUT.
lenakosajai trosei jabat vitnotai caur cilpam no dokstacijas apak$as un japievieno
IN kontaktligzdai. Izejo$ais kabelis ir japievieno OUT ligzdai. ST savienojuma
metode garantés signala plismu caur kabeli.

Péc troses pievienoSanas piestipriniet dokstaciju, izmantojot komplekta ieklautas
skraves.

Piezime: Nedrikst patstavigi urbt papildu caurumus dokstacija. Pievelciet
dokstaciju, izmantojot originalos caurumus.

Robota akumulatora l1adéSana.

Pirms robota uzlades pievienojiet un parbaudiet dokstacijas darbibu. Lai to izdaritu,
pievienojiet kabeli adapterim un ievietojiet kontaktdak$u kontaktligzda. Dokstacijas
gaismas LED diode iedegas krasa:

- sarkans, ja robeZlinijas nav pareizi savienotas

- mirgo zala krasa, kad kabeli ir pareizi pievienoti un robota akumulators tiek
uzladets

- zala, kad kabeli ir pareizi pievienoti un akumulators ir pilniba uzladéts.

Piezime: problému gadijuma skatiet 12. nodalu. Defekta pa$a novérSana
Dokstacija ir gatava lietoanai.

Pirms pirmas plausanas uzladégjiet robota akumulatoru. Lai to izdarftu, ievietojiet
robotu uzlades stacija ta, lai robota uzlades kontakti pieskartos dokstacijas uzlades
kontaktiem.

7. PieslégSana tiklam

Pirms ierices pieslégSanas pie elektroapgades parbaudiet, vai elektroapgades
spriegums atbilst raditam uz nominalas tabulinas.

BaroSanas instalacija jabat veikta atbilstoSi galvenajam prasibam, kas attiecas
elektroinstalacijam un ievéro lietoSanas dro$ibas prasibu. Stravas vada minimala
Skérsgriezums 1 mm2 un B tipa drosSinataja 10A nominala vértiba.

Instalaciju var veikt tikai kvalificéts elektromontieris. Pagarinatija lietoSanas
gadijuma parbaudiet, lai vada griezums nebtu mazaks par no prastta (sk. tabulu).
Elektribas vadu novietojiet ta, lai darba laika nevarétu to pargriezt. Nelietojiet
sabojato pagarinataju. Periodiski parbaudiet baro$anas vadu tehnisko stavokli.
Nevelciet aiz elektribas vada

8. lerices ieslégSana
= Pirms ierices iedarbinasanas ir obligati javeic darbibas, kas
AUZMANIBU aprakstitas nodala “Sagatavosana darbibai”.
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Lai palaistu ierici:
- uzladéjiet plauSanas robota akumulatoru
- veiciet programmésanas darbibas (sk. nodalu 9. lerices lietoSana).

T Izmantojiet tikai darza pagarinatajus, kas ir pieméroti
AUZMANIBU lieto$anai arpus telpam.
AUZMANTBU Nazi péc masinas izslégSanas joprojam var griezties.

9. lerices lietoSana

Plausanas uzsak$ana

Piezime: Pirms plauSanas sakuma no zaliena nonemiet visus sveSkermenus,
pieméram, zarus, akmenus, saknes, rotallietas un citus.

Sakotnéjie iestatfjumi

Piezime: Visi iestatTjumi javeic vadibas panell (zim. C)

Lai iestatitu pulksteni: nospiediet pogu SET, I1dz sak mirgot pulkstepa ikona.
lestatiet pasreizé&jo laiku, izmantojot pogas HOME un START, apstipriniet ar OK.
Lai iestatitu pulksteni: nospiediet pogu SET, I1dz sak mirgot pulkstepa ikona.
lestatiet pasreizé&jo laiku, izmantojot pogas HOME un START, apstipriniet ar OK.
lerici var iedarbinat manuala vai automatiska rezima.

Automatiskais rezims: ieslédziet robotu ar galveno slédzi. Nospiediet SET, ievadiet
dro$ibas kodu (rapnicas kods 0000), apstipriniet ar OK. lestatie plauto laukumu,
apstipriniet ar OK.

Automatiskas plauSanas sakuma iestatijums. Nospiediet SET, I1dz mirgo smilSu
pulkstena ikona. Izmantojiet pogas HOME un START, lai iestatitu darbibas sakuma
laiku, apstipriniet ar OK. Ja displeja redzams 0000, laiks ir iestatits. Piespiediet
pogu START.

Piezime: Kad plausanas cikls ir pabeigts, robots automatiski atsaksies darboties
péc 48 stundam, taja pasa laika.

Manuals reZims

leslédziet robotu ar galveno slédzi. Nospiediet SET, ierakstiet droSibas kodu
(rGpnicas kods 0000), apstipriniet ar OK. Nospiediet START.

Dros$ibas koda maina

Rdpnicas droSibas kods ir 0000. JUs varat atstat $adu kodu vai maintt to uz savu,
Lai mainttu kodu, palaidiet robotu (ievadiet kodu 0000 un nospiediet start). Robots
izbrauks no dokstacijas un saks stradat. Péc robota izbrauk$anas nospiediet pogu
STOP, displeja tiks paradits E1 kods. Nospiediet START un turiet nospiestu, péc
aptuveni 10 sekundém displeja tiks paradits kods U133. Nospiediet SET, Ildz mirgo
piekarslédzenes ikona. levadiet ripnicas kodu 0000 un apstipriniet ar OK, displeja
japarada kods 0000. Atkartoti nospiediet SET, Iidz mirgo piekarslédzenes ikona.
levadiet savu Cetrciparu kodu un apstipriniet ar OK. Kods jabit redzams displeja.
Piespiediet START. Robots atsaks darbu.

Piezime: atcerieties kodu. Ja kods tiek pazaudéts, robots bis janosita razotajam,
lai atiestatitu iestatijumus.

GrieSanas augstuma noteik$ana

Robotam ir iespéja iestatit grieSanas augstumu diapazona no 25-65 mm. Lai
iestatitu grieSanas augstumu, atveriet atloku robota augSdala un iestatiet grieSanas
augstumu, izmantojot kloki ar skalu. Saciet ar lielaku veértibu, lai neapgratinatu
robotu ar parak garas zales plausanu.

Arkartas apstasanas

Robotu var apturét jebkura laika, izmantojot avarijas STOP pogu. Varat art izmantot
pogu STOP, lai anulétu ierices funkcijas. Pieméram: lai robots nenobrauktu no
ierobezojoSa kabela, iedarbiniet robotu. Péc izbrauk8anas no dokstacijas
nospiediet STOP, novietojiet robotu uz kabela apméram 2 metrus no dokstacijas,
péc tam nospiediet SET, ievadiet kodu, apstipriniet ar OK un vélreiz nospiediet
START.

Piezime: izmantojot pogu STOP, iepriek$éjie iestatijumi netiek izdzésti.

Poga HOME

Izmantojot pogu HOME, varat aktivizét robota atgrieSanos dokstacija. Lai to
izdaritu, nospiediet STOP, nospiediet SET, ievadiet droSibas kodu un apstipriniet
ar OK, nospiediet HOME.

Piezime: izmantojot o sekvenci, iepriek$éjie iestatijumi netiek izdzésti.

Robota restartéSana

Nospiediet SET, ievadiet droSibas kodu un apstipriniet ar OK, nospiediet START.
Piezime: akumulatora uzlades zema limena gadijuma (viena [inija uz uzlades
indikatora) robotu var restartét tikai dokstacija.

Robota sensori

Skérs|u/kontakta sensors. Ja robots trapis $kérslim, tas pagriezisies un mainis
kustibas virzienu, lai izvairttos no $kérsla. Ja 3 sekunzu laika neatradTts jaunu celu,
tas apstasies. Ja 10 sekunzu laikd neatradis jaunu celu, tas izslégsies un, lai
turpinatu darbu, bis javeic manuala restartéSana.

Lietus sensors. Spécigu nokriSnu gadijuma robots partrauks darboties un
atgriezisies dokstacija. Robots atsaks darbu nakamaja cikla.

Piezime: pilieni, kas krit no krimiem un kokiem, var aktivizét lietus sensoru, $aja
situacija robots art atgriezisies dokstacija.

Virsmas kontakta sensors. Sensori atrodas netadlu no priek$&jiem riteniem un
parbauda kontaktu ar zemi. Ja robots tiek pacelts vai ar riteniem ietriecies
padzilindjuma (rieva, urbuma utt.), robots izslégsies un bds nepiecieSams restartét
to manuali. RestartéSana notiks, kad robots atrodas ne mazak ka 2 metru attaluma
no ierobezojosas Iinijas. Novietojiet to uz virsmas un nospiediet START. Robota
restartéSana nemainis ta darba ciklu

Slipuma sensors

Slipuma sensors atrodas ierices iek§pusé un méra nolieci visos virzienos. Ja
slipuma lenkis parsniedz 30 gradus, asmeni partrauks griezties, bet robots turpinas
kustéties. Ja slipuma lenkis tiek samazinats 10 sekunzZu laika, robots saks
plausanu. Ja slipuma lenkis nemainas, robots izslédzas un bls nepiecieSama
manuala restartésana.

10. TekoSas tehniskas apkopes darbibas
= Veicot visas apkalposanas darbibas, kontaktdaksai ir jabat
AUZMANIBU atslégtai no kontaktligzdas

TiriSana un konservacija
Vienmér atvienojiet no stravas avota un izslédziet ierici

Lai maksimali izmantotu robotu, regulari javeic ierices un plautas virsmas
parbaudes.

Normala tirisana

Regulara tirisana no lapam, zalaugiem un citiem atkritumiem pagarinas robota
kalpo$anas laiku.

Piezime: tiriSanai izmantojiet tikai suku vai sausu dranu. Nelietojiet adeni, kas,
nonakot robota iekSpusé, var izraisTt Issavienojumu un sabojat elektrisko sistemu.
Augséjais vaks

Paceliet augSéjo vaku un notiriet to no zales, lapam un citiem piesarnojumiem.
Tiri$anai nelietojiet tdeni.

Robota apaks$éja dala

Notiriet robota apaks$éjo dalu ar suku. Katru reizi parbaudiet, vai nazi, nazu
stiprinataji un riteni brivi griezas. Ja robots plauj mitru zali, ta var pielipt pie korpusa
un samazinat grieSanas veiktspéju. Parbaudiet un notiriet naza kameras iekSpusi,
lai novaktu mitras zales atliekas. Regulari notiriet asmens rotoru ta, lai tas brivi
pagrieztos.

Dokstacija

Regulari notiriet dokstaciju no zales, lapam un citiem atkritumiem, lai izvairitos no
kontakta starp dokstacijas kontaktiem un robota kontaktiem pasliktinaSanas.
Regulari parbaudiet, vai dokstacijas un robota kontakti ir tiri un labi saskaras.
Regulari notiriet kontaktus un plaksnes ar |oti smalku smilSpapiru vai térauda vilnu.
Laika gaita dokstacija var noplast, kad zale sadalas zem stacijas.

Regulari parbaudiet bultu, skrdvju un uzgrieznu stavokli. AtslabinaSanas gadijuma
pievelciet visas detalas, lai saglabatu robotu péc iespéjas labaka stavoklr.

Detalu apmaina

Piezime: Pirms veicat talak noraditas darbibas, vienmér atvienojiet stravas avotu
un izslédziet ierici.

Nazi

Naziem ir divas asas grieSanas malas. Péc tam, kad viens asmens k|Ust truls, nazi
var pagriezt ar aso malu grie$anas virziena. Ja abas malas ir neasas, atskraveéjiet
nazus un nomainiet tos ar asiem. Péc nazu atskrivéSanas novaciet no naza ligzdas
visu zali un citus piesarnojumus. Péc ligzdas tiriSanas ievietojiet jaunu asmeni un
pievelciet. Parbaudiet, vai nazi griezas.

Piezime: nomainiet visus tris nazus vienlaikus, lai saglabatu stabilu plau$anu.
Akumulators

Paredzams, ka akumulatora darbibas cikls bas 5 gadi, atkariba no robota slodzes
un ta apkopes. Lai nomainitu akumulatoru, atskrivéjiet akumulatora vaku un
nomainiet veco akumulatoru ar jaunu.

Piezime: lietojiet tikai originalu rezerves dalu.

Uzglabasana arpus sezonas

Arpus sezonas (ipasi ziema) dokstacija un robots jauzglaba sausa telpa, kur
temperatlra nesamazinasies zem 0 gradiem C. Notiriet staciju un robotu no zales,
lapam un citiem piesarnojumiem. Rapigi notiriet kontaktus un kontaktu plaksnes ar
térauda vilnu. Lai pasargatu kontaktus un plaksnes no korozijas, varat tos apstradat
ar ellu bez skabes. Ziema uzladgjiet akumulatoru 2-3 reizes, lai pagarinatu
akumulatora darbibas laiku.

Klodas pazinojumi

Ja robots nedarbojas pareizi, displeja var paradities pazinojumi par kladam. Tabula
paradtti kltdu veidi un to novérsana. Ja kllGdas joprojam pastav, lidzu, sazinieties
ar pardevéju, lai veiktu laboSanu.

Robota restartéSana: ielieciet robotu uz ierobezojosa kabela, ievadiet droSibas
kodu, nospiediet START

11. Rezerves dalas un piederumi

Lai iegadatos rezerves dalas un piederumus, sazinieties ar uznémuma Dedra Exim
servisa centru. Kontaktinformacija ir atrodama instrukcijas 1. lapa. Pasatot rezerves
dalas, noradiet datu plaksnité noradito partijas numuru un aprakstiet bojato dalu,
papildus noradot orientgjosu ierices iegades datumu.

Garantijas perioda remonti tiek veikti saskana ar noteikumiem, kas noraditi
garantijas karté. lerice, uz kuru attiecas reklamacija, ir janodod remontam iegades
vieta (pardevéjam ta ir japienem), janodod servisa centra, kas atrodas vistuvak
dzivesvietai (servisa centru saraksts ir pieejams timekla vietné www.dedra.pl), vai
janoslta uznémuma Dedra Exim galvenaja servisa centra. Pievienojiet iericei
aizpildito garantijas karti. PEc garantijas perioda remontus veic galvenais servisa
centrs. Nosdatiet ierici servisa centra (satijuma izmaksas sedz lietotajs).

12. Patstaviga avariju novérsSana
N Pirms patstavigas avariju novérSanas saksanas, atslédziet
AUZMANIBU ierici no barosanas avota.

Kliddas | Paskaidrojums Darbiba
kods
El Piespiesta poga STOP Restartgjiet robotu
E2 Aktivizéts virsmas | Ja riteni ir blokéti, nonemiet Skérsli un
kontakta sensors restartéjiet robotu
E3 Robots atrodas arpus | Novietojiet robotu ar kabeli
ierobezojoSa kabela zonas | ierobeZotaja zona
E4 Bojats ierobezojo$s | Parbaudiet  dokstaciju (sarkana
kabelis gaismas diode - partraukta [inija).
Novérsiet bojajumus un restartéjiet
robotu
E5 Aktivizéts Skérs|u sensors Nonemiet Skérsli, restartéjiet robotu.
E6 Parak liels laba motora | Zale ir parak augsta (pari 40 mm) -
energijas patérins noplaujiet zali.
Parbaudiet, vai labi riteni nav
noblokéti.
Restartgjiet robotu.
E7 Parak liels kreisa motora | Zale ir parak augsta (pari 40 mm) -
energijas patérins noplaujiet zali.
Parbaudiet, vai kreisi riteni nav
noblokeéti.
Restartéjiet robotu.
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E8 Parak liela strava | Zale ir parak augsta (pari 40 mm) -
grieSanas motora noplaujiet zali.

Blokeéti grieSanas nazi - parbaudiet un
atblokéjiet grieSanas nazus.
Restartgjiet robotu

E9 Uzlades klada Akumulatora atteice. Nododiet ierici

servisam.

E10 Akumulatora spriegums ir | Akumulatora atteice. Nododiet ierici
parak zems vai parak | servisam.
augsts

E11 Aktivizéts slipuma sensors | Parbaudiet, vai slipums neparsniedz

pielaujamo (30 gradi). Restartéjiet
robotu.

E12 Lidzens Skérslis Apvelciet Skérsli ar kabeli. Restartéjiet

robotu.

F1 Robots nesak darboties. | Novietojiet robotu vieta, kuru ierobezo
Signals ir pareizs. kabeli. Parbaudiet, vai kabeli ir pareizi

pievienoti.

F2 Robots nesak darboties. | Parbaudiet, vai kabeli ir pareizi
Nav signala (parbaudiet | pievienoti.
dokstaciju)

F3 Robots nesak darboties. | Notiriet uzlades stacijas kontaktus un
Uzlades stacijas kontakti | robota plaksnes. Parbaudiet
un robota plaksnes ir bojati | spriegumu  (pielaujamais  28-32V).

Kontaktéties ar servisu.

F4 Zems akumulatora | Uzladét akumulatoru
sprieguma

Etaps Simptoms lemesls Darbiba

Darba Robots Dokstacija - sarkana | Parbaudiet

sagatavoSana neatstaj bazi diode ierobezo$anas

kabelu
savienojumu.
Robota

akumulators nav
uzladéts.

Dokstacija - mirgo
zala diode

Turpiniet uzladi,
lidz pilnigai
uzladésanai
(zala  gaismas
diode
nepartraukti
deg)

Dokstacija nav
pareizi pievienota

IN bultipai jabat
vérstai uz plauto
virsmu. Pareizi

novietojiet

dokstaciju.
lerobezojoSais vads | Novietojiet
ir sakrustots vai | kabeli bez
savits zem | vijumiem un
dokstacijas sakrustojumiem
Korozija uz | Notiriet
kontaktiem un | kontaktus un
plaksném plaksnes
Kontaktiem nav | Parbaudiet, vai

pareizas saskares ar
robota plaksném

dokstacija nav
parvietojusies

Aktivizéts lietus | Notiriet sensora
sensors plaksnes ar
spirtu

Pirmo reizi,
kad robots
darbojas gar
ierobezojoSo

Iiju,  robota
kustiba ir
nepareiza vai
robots roté ap

lerobezojoSa kabela
noteik$anas funkcija
darbojas nepareizi.
Signala traucéjumus
var izraisit citas
ierices vai energijas
sistemas.

lerobezojiet
vietu ar kabeli.

sevi
Blakus eso$o zemes | Novietojiet
gabalu ieskauj | ierobezojo$o
ierobezojoss kabelis | kabeli ta, lai
mazak neka 2 metru | minimalais
attaluma attalums batu 2
metri.
Robota Dokstacija atrodas | Novietojiet
plaksnes uz nelidzenas | dokstaciju uz
nesaskaras ar | virsmas cietas, Iidzenas
dokstacijas virsmas
kontaktiem
Pirma Robots Nolietota baterija Uzladéjiet robota
lietoSana apstajas, akumulatoru
akumulatora dokstacija.
uzlades Piezime: Ja

indikators ir
zems (viena
ITnija)

robota gaismas
diode ir zala
krasa,

akumulators  ir
pilnTgi uzladéts.
Ja gaismas
diode mirgo ilgak

par divam
stundam, tas
norada uz
akumulatora
klami vai
kontakta
trdkumu  starp
stacijas

kontaktiem  un
akumulatora

plaksném.

Robots Riteni, it  TpaSi | Notiriet ritenus
parbrauc pari | piedzinas riteni, ir | un zalienu
robeZlnijam parklati ar dubliem
un apstajas to | vai citiem
tuvuma piesarnojumiem,

kuri izraisa slikto

sakeri

Stara lenkis ir | Noregulgjiet
mazaks par 100 | robeZlinijas, lai

gradiem. saglabatu
vismaz 100
gradu lenki
Nav robeZlnijas | Sk. “Darba
signala sagatavosana”
Regulars Troksni un | Truli asmeni un | Vajadzibas
darbs vibracijas nevienmériga gadijuma
plauSana apgrieziet  vai
nomainiet
asmenus ar
jauniem.

Piezime: Veiciet
So darbibu ar

visiem

asmeniem.
Bojats asmens Mainiet asmeni
Asmenu skraves ir | Pievelciet
valigas skrdves

SveSais elements | Nonemiet
(aukla un citi), kas | elementu
aptits ap naza
piedzinas varpstu

Robots brauc, | Nepareiza Pielagojiet
bet neplauj plausanas optimalo
augstuma augstumu
noteikSana
Darba laiks | Netirumi uz | Notiriet
starp uzladém | dokstacijas kontaktus un
klast  arvien | kontaktiem un | robota plaksnes
1saks robota plaksném
Akumulatora tilpums | Mainiet bateriju
tiek samazinats | ar jaunu
uzladésanas un
izladéSanas
rezultata
Péc Lietus sensors tiek | Notiriet sensora
nokriSniem un | pastavigi aktivizéts kontakta
lietus sensora plaksnes ar
aktivizéSanas alkoholu (spirtu)
robots
neatgriezas
sava darba
cikla
Robots roté ap | Nevar atrast signalu Parbaudiet, cik
sevi daudz ITniju tiek
izmantots
(maks. 250
metri). Ja

nepiecieSams,
saisiniet vadu
un nomainiet
plausanas
platibu.

13. lerices komplektacija

1. PlauSanas un mul¢éSanas robots - 1 gab. 2. Dokstacija - 1 gab. 3. Dokstacijas
baro$anas adapters - 1 gab. 4. lerobezojo$s kabelis - 100 m. 5. Kabela
stiprinaSanas tapas - 150 gab. 6. Papildu asmeni - 6 gab. 7. Distances liste - 1 gab.

14. Informacija lietotajiem par nolietotas
elektroierices utilizaciju

(majsaimniecibas vajadzibam)

Augstak noraditd zZime noraditas uz produkta vai produkta dokumentacija
informé, ka bojatas elektroierices aizliegts izmest kopa ar sadzives
atkritumiem. Ja vélaties $adu produktu detalas utilizét, otrreizé&ji izmantot
vai atgriezt, ierice janodod specializéta savakSanas centra, kura varésiet to izdarit
bez maksas. Informaciju par nolietotas tehnikas savak$anas punktiem var uzzinat
vietéja pasvaldiba, piem., tas majas lapa.

AtbilstoSi utilizéta tehnika palidz saudzét vértigus krajumu un izvairities no
negativas ietekmes uz veselibu un vidi, kam var tikt raditi draudi neatbilstoSu
atkritumu apsaimnieko$anas dé|. NeatbilstoSa atkritumu utilizacija ir sodama péc
atbilstoSiem vietéjiem tiestbu aktiem.
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Lietotaji Eiropas Savieniba.
Ja vélaties utilizét elektroierices, sazinieties ar tuvako $o ieri¢u pardosanas centru

vai ar piegadataju, kas Jums sniegs papildu informaciju.

Utilizacija arpus ES dalibvalstim

31 zime ir spéka tikai Eiropas Savienibas valstTs.

Ja vélaties utilizét elektroierices, sazinieties ar tuvako $o ieri¢u pardosanas centru
vai ar piegadataju, kas Jums sniegs papildu informaciju.

Garantijas talons
uz

Kataloga Nr:
(turpmak saukts Produkts)
Produkta iegades datums: .............

Pardevéja zZimogs

Datums un pardevéja paraksts: ..........ccccooeevveniiennne
Lietotaja apliecinajums:
Ar $o apliecinu, ka sanému informaciju par garantijas nosacijumiem, ka arT par
LietoSanas instrukcijas un Garantijas talona noradijumu neievéro$anas sekam.
Garantijas nosacijumi ir man zinami, ko apliecinu ar savu rokraksta parakstu:

datums un vieta

I. Atbildiba par Produktu

1. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkéw, Polija, registracijas numurs KRS 0000062517,
Var$avas Rajona Tiesa Var$ava, Valsts tiesas registra XIV. Saimnieciska nodala,
NMR kods (NIP) 527-020-49-33, Pamatkapitals: 100 980,00 PLN.

2. Saskana ar noteikumiem, minétiem $aja Garantijas talona, Garants pieskir
garantiju Produktam, kuru izplata Garants.

3. Garantijas atbildiba apnem tikai defektus, izraisitu péc iemesliem, esoSiem
Produkta Lietotdjam nodo$anas laika.

4. Sakara ar garantiju Lietotajam ir tiesibas prasit bezmaksas uzlabot Produktu, ja
defekts tiks konstatéts garantijas laikd. Produkta uzlabo$anas veids (remonta
izdariSanas metode) ir atkarigs no Garanta uzskata. Gadijuma, kad Garants
konstatés, ka remonts nav iesp&jams, Garantam ir tiestbas mainit bojatu elementu
vai visu Produktu uz brivu no defektiem, samazinat Produkta cenu vai atteikties no
liguma.

5. Attieciba uz Lietotajam, kas nav patérétdjs 1964. gada 23. aprila Likuma
"Civillikums" izpratné, Garanta kompensacijas atbildiba par zaud&umiem,
savienotiem ar garantiju un/vai sakara ar noslégSanu un izpildisanu, neatkarigi no
tiesiskam attiecibam, ir ierobeZzota tikai l1dz nekvalitativa Produkta vértibai.

Il. Garantijas laiks
Produkta elementi,
apnemti ar garantiju
Plausanas un mul¢ésanas

Lietotaja paraksts

Garantijas aizsardzibas laiks

24 ménesi, skaitot no Produkta iegades

robots datuma noradita Garantijas talona
Atslegas, skraves, montazas Elementi neapnemti ar garantiju
elementi Py 9 Ju.

Ill. Garantijas lietosanas nosacijumi

1. Aizpildits Lietotdja Produkta Garantijas talons ar Lietotdja dokumentu,
apliecinoSu Produkta iegadi, piem. kases kvits, fakthrrékins utt. Efektivas
reklamacijas realizacijai ieteicams, lai Lietotajs nodotu kopa ar reklamétu Produktu
visus elementus, minétus Produkta "Komplektacija" LietoSanas instrukcijas dala.
2. LietoSanas Instrukcijas un Garantijas talona noradijumu ievéro$ana.

3. Garantija ir deriga tikai Polijas Republikas un ES teritorija.

4. Garantija neapnem Produkta defektus, ierosinatus, starp citiem, sekojoSos
gadijumos:

a. Lietotajs neievéro LietoSanas instrukcijas noteikumus, seviSki pareizas
ekspluatacijas, konservacijas un tirisanas joma;

b. Lietotajs lieto tiriSanas vai konservacijas lidzek|us, kas neatbilst LietoSanas
Instrukcijas noradijumiem;

c. Lietotajs neattiecigi glaba un transporté Produktu;

d. Lietotajs patstavigi izdara Produkta izmainas un/var parveidojumus, bez
saskano$anas ar Garantu;

e. Lietotajs lieto Produktd ekspluatacijas materialus, kas neatbilst LietoSanas
Instrukcijas noradijumiem.

5. Lietotajs, kas nav patérétajs 1964. gada 23. aprila Likuma "Civillikums" izpratné,
zaudé garantijas tiesibas attieciba uz Produktam, kura, Lietotaja darbibas rezultata:
- tika likvidéti, mainiti vai bojati sérijas numuri, datu apziméjumi vai nominalas
tabulinas;

- tika bojatas vai mainitas plombas.

6. Uzmanibu! Darbibu, savienotu ar Produkta ikdienas apkalpoSanu, ja izriet no
LietoSanas instrukcijas, Lietotajs veic patstavigi un péc savam izmaksam.

IV. Reklamacijas procedira

1. Produkta nepareizas darbibas konstatéSanas gadijuma, pirms reklamacijas
pazinoSanas, Lietotdjam ir piendkums parbaudit, vai visa darbiba, tostarp
aprakstita LietoSanas instrukcija, tika pareizi veikta.

2. Reklamacijas pazinojumu ieteicams sniegt nekavéjoties, vislabak 7 dienu laika
no Produkta defekta konstatéSanas dienas. Lietotajs, kas nav patérétajs 1964. gada
23. aprila Likuma "Civilikums" izpratngé, zaudé garantijas tiesibas attieciba uz
Produktam, ja nesniegs reklamacijas pazinojumu 7 dienu laika.

3. Reklamacijas pazinojums var bat sniegts, starp citiem, Produkta iegades vieta,
garantijas servisa vai rakstiski uz adresi: DEDRA EXIM sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkéw, Polija.

4. Lietotajs var arT sniegt reklamacijas pazinojumu, izmantojot

formularu, pieejamu majaslapa www.dedra.pl. (,Reklamacijas pazino$anas
formulars garantijas ietvaros”).

5. Servisu adreses atsevis$kam valstim atrodas majaslapa www.dedra.pl. Gadijuma,
kad attiecigaja valstl nav garantijas servisa, reklamacijas pazinojumi jabat sniegti
uz adresi: DEDRA EXIM sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkow (Polija).

6. Nemot véra Lietotaja droSibu, bojata Produkta lietoSana ir aizliegta.

7. Uzmanibul!! Bojata Produkta lietoSana ir bistama Lietotaja veselibai un dzivei.
8. Garantijas pienakums tiks izpildits 14 darba dienu laika, skaitot no dienas, kad
Lietotajs piegadas bojatu Produktu

9. Pirms bojata Produkta nodoSanas reklamacijai ieteicam to notirit.
Rekomendéjam ripigi pasargat reklamétu Produktu no bojajumiem
transportésanas laika (ieteicama Produkta piegade originala iepakojuma).

10. Garantijas laiks tiek pagarinats uz laiku, kurd, sakara ar Produkta defektu,,
apnemtu ar garantiju, Lietotajs nevaréja to lietot. Garantija neizslédz, neierobezo
un neaptur Lietotdja tiesibu, kas izriet no atbildibas par pardota produkta
neatbilstibu likumam.
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1. Képek és abrak
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3. A készilék rendeltetésszerii hasznalata
4. A hasznalat korlatozasa

5. Miszaki adatok

6. Felkészilés a munkara

7. Csatlakozas a halézathoz

8. A készulék bekapcsolasa

9. A késziilék hasznalata

10. Folyamatos karbantartas

11. Alkatrészek és tartozékok

12. Onhibaelharitas

13. A késziilék kompletizalasa

14. Informacié a felhasznaldknak az elektromos és elektronikus eszk6zdk
artalmatlanitasarol

15. Jotallasi kartya

Az eredeti utasitas forditasa

A megfelel6ségi nyilatkozatot kiilén dokumentumként csatolték az utasitdshoz. A
megfeleléségi nyilatkozat hianyaban Iépjen kapcsolatba a Dedra Exim Kft. Céggel.
Az altalanos biztonsagi feltételeket kiilon Gtmutatasként csatoltak az utasitasokhoz.

ﬂ Szimbélummal jelolt Osszes FIGYELMEZTETEST és az
EY utasitasokkal Az alabbi figyelmeztetések és biztonsagi
utasitasok be nem tartasa aramutést, tizet vagy sulyos sértlést okozhat.
Tartsa a figyelmeztetéseket és utasitasokat jovoéi hasznalatara.

2. A késziilék leirasa

A Abra: 1. Téltdérinkezok, 2. A vagasi magassag beallité gombjanak fedele, 3.
Vészleallité kapcsold fogantyuaval,, 4. Vezérlépanel fedél, 5. Hatsé kerekek, 6.
Késegység, 7. Kanyarodo elsé kerekek

3. A késziilék rendeltetésszer(i hasznalata

A kaszalémulcsozo robot flinyirasra készilt gyepeken kertekben stb. Az érzékeld
rendszernek és a gyepbe rejtett kabelnek kdszénhetéen a robot képes
meghatarozni helyzetét és kovetni az optimalis kaszalasi utat, elkeriilve az
akadalyokat vagy jelezve az esetleges problémakat. A robot programozasa
lehetévé teszi a fii ciklikus kaszalasat minden tovabbi bedllitas nélkil. A robot
automatikusan kaszdlija a fiivet, kaszal6 (izemmddra valtva, és alacsony
akkumulatorszintnél automatikusan valt toltés lGzemméddra. A kis méretének
készénhetéen a robot j6I mandverezhetd és univerzalis, j6l mikodik kisebb és
nagyobb (kb. 1000 m?-ig) gyepeken. A készletben talalhato tartozékok elegendéek,
kb.600 m2 nagysagu, szabalyos alaku pazsit, vagy kb. 350 m? szabalytalan alakd
gyep kaszalasi teriletének behatarolasa 3 szigettel. Sziikség esetén hosszabbitd
kabelek hasznalhatok kiltéri alkalmazasokhoz.Megengedett a berendezés
hasznalata felujitasi-épitési munkakhoz, javitomihelyekben, amatér munkakhoz, a
hasznalati Utmutatoban leirt hasznalati feltételek és megengedett munka
koérilmények betartasaval.

4. A hasznalat korlatozasa

A készilék csak az alabbi ,megengedett munkaviszonyoknak” megfelel6en
hasznalhaté.

Ne haszndlja 30 foknal nagyobb lejtén. Ne haszndlja a kaszalasi terllet
behataroladsa nélkil.A mechanikai és elektromos szerkezetek jogosulatlan
megvaltoztatasa, minden olyan moédositas, karbantartasi tevékenység, amelyet a
felhasznaldi kézikdnyv nem irja le, jogellenesnek mindsil, és a garanciajogokat
azonnal érvénytelenitheti, a megfelel6ségi nyilatkozat pedig valik érvénytelenné.
A helytelen, vagy az lzemeltetési utasitdsnak nem megfelelé hasznalat okoz
azonnali garancia elvesztését.

Megengedett munkaviszonyok
Ne dolgozzon csapadékos idében.

5. Miiszaki adatok
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Modell DED8751-3 DED8751-4
Tapfesziltség [V] 28 d.c. 28 d.c.
Az akkumulator kapacitasa [Ah] 3 4
Teljesitmény [WH] 84 112

Az akkumulator tipusa Litium-ion Litium-ion
Kornyezeti hémérséklet [C] 5-40 5-40
Tapegység

Tapfesziiltség [V, HzZ] 230, 50 230, 50
Kijarat [V, A] 32dc., 1,8 32d.c., 1,8
Védelmi osztaly 1l 1l

IP védettség IP67 IP67
Biztositék T3.15A.250V_ | T3.15A.250V
Robot

Tapfesziltség [V] 28 d.c. 28 d.c.
Az akkumulator kapacitasa [Ah] 3 4
Védelmi osztaly 1] 1]

IP védettség IPX4 IPX4
forgasi sebesség [min-1] 2900 2900
kaszald terilet [m2] 1000 1500
Véagasi szélesség [mm] 240 240
vagasi magassag [mm] 25-65 25-65
Hangteljesitmény érték Lwa [dB(A)] 65 65
Hangteljesitmény érték Lwa [dB(A)] <80 <80
Hangnyomas érték Lpa [dB(A)] <70 <70
Mérési bizonytalansag K [dB(A)] 3 3

A késziilék tdmege [kg] 17 17

Informacié a rezgésrél és a zajrol
A vibraci6 egyittes értéke anw, valamint a mérési bizonytalansag az EN 50636-2-
107 norma szerint lett meghatarozva és tablazatban van megadva.

A zajkibocsdjtas az EN 50636-2-107 szabvany szerint lett meghatarozva, az
értékek a fenti tablazatban lettek megadva.

A zaj karosithatja a hallast, munka kézben mindig
Y 'NG(%3031] hasznaljon hallasvédét!
A bejelentett teljes rezgés értéket egy szabvanyos vizsgalati moédszerrel mérik, és
egy eszkdz egy masik eszkdzzel dsszehasonlitasara hasznalhaté. A rezgés is
hasznalhaté a rezgés expozicié elézetes értékelésére.
A rezgés szintie a késziilék tényleges hasznalata soran eltérhet a bejelentett
értékektdl, attol figgéen, hogy milyen mdédon haszndljgk a munkaeszkdzoket,
kilénésen a munkadarab tipusardl és a kezelé védelme érdekében szilkséges
intézkedések meghatarozasarol. Ahhoz, hogy az expoziciét a valdés hasznalati
kérilmények kozdtt pontosan meg lehessen becsilni, figyelembe kell venni a
mikodési ciklus minden részét, ideértve azokat az idészakokat is, amikor a
készilék ki van kapcsolva, vagy be van kapcsolva, de pont nem hasznaljak a
munkahoz.

6. Felkésziilés a munkara
Minden miiveletet csak akkor végezze el, ha a dugoé ki van
AFIGYELEM huzva a konnektorbél.

A felilet el6készitése a nyirashoz

Annak érdekében, hogy a robot ne hagyja el a kaszalasi terilet, be kell azt hatarolni
a hatarol6 huzal segitségével. A terllet kijelolésének megkezdése elétt tervezze
meg a munkateruletet figyelembe véve az akadalyokat amiket a robotnak el kell
kerllnie, és ne feledkezzen meg arrdl a tényrél sem, hogy a robot nem lehet 15
méternél tavolabb a hatarold huzaltdl.

Figyelem: A gyep és az el6készitett fellilet mintavazlata a B abran lathato.
Ismerkedjen meg ezzel a rajzzal, kiilénds figyelmet forditva a kaszalando fellleten
lévé targyaktol a megfelel6 tavolsag tartasara vonatkozo informaciokra.
Ellenérizze a gyep allapotat. Tavolitson el minden akadalyt (agakat, nagy kéveket
stb.). Toltse fel a mélyedéseket ugy, hogy esd esetén ne keletkezzenek azokban
tocsak. A técsakban végzett munka karosithatja a késziléket. A nehezebb kovek,
amelyeket nem mozdit el a robot maradhatnak a gyepen. A robot érzékeldje
meghatarozza, hogy a késziilék elfordul-e a kétél, és tovabb dolgozik. A kénny(
koveket vagy el kell tavolitani a gyeprél, vagy ugy elhelyezni, hogy legalabb 15 cm-
rel kidlljanak a gyep felett.

Ha a szomszédos gyepeket kaszald robotok is kaszaljdk, a teriletet ugy kell
megjeldlni, hogy a huzal ne legyen 100 cm-nél kdzelebb a szomszédos gyepet
hatarol6 huzaltol.

A maximalis jeler6sség biztositasa érdekében nem ajanlott 400 méternél hosszabb
huzal hasznalata.

A problémak elkerllése érdekében kdévesse a munkafellilet elére elkészitett
vazlatat a huzal fektetésekor.

A dokkol6 allomas beallitasa

A dokkold allomas felelés a jelek klldéséért a hatarold huzal felé és a flinyiré
akkumulatoranak feltoltéséért.

A dokkol6 allomast az aramforrastél megfeleld tavolsagra kell elhelyezni (a tapkabel
9 méter hosszl, és ezt figyelembe kell venni a dokkol6 allomas helyének
kivalasztasakor). A dokkold allomast allitsa vizszintes, kemény fellletre. Az IN
jelzést a tervezett kaszalasi terilet felé kell iranyitani. Kerilje az allomas feldllitasat:
- a gyep sarkaiban

- alacsonyabban fekvé helyeken, vizelvezetd teriileteken, és ahol a dokkold és a
flinyiré magas paratartalomnak lenne kitéve

- a terlet lejt6in

- magas fak alatt, amelyeknél fenndll az a veszély, hogy vihar alatt villamcsapas
érheti.

Figyelem: A tapkabelt és a csatlakoz6t mindig szaraz helyen kell elhelyezni, amely
nincs kitéve nedvességnek. Az aramellatast teté ala kell helyezni, nedvességtél
védett helyen.

A robot a dokkol6 allomashoz valé szabad hozzaféréséhez sziikséges egy kb. 3,5
méter hosszu és kb. 2 méter széles gyepsav. Az allomast ugy kell felallitani, hogy:
- elélrél legyen minimum 2 méter szabad terllet

- hatulrél legyen minimum 1 méter szabad terdlet.

Figyelem: Az allomas eleje az a rész, ahova a flinyiré belép, a hatsé része pedig a
toltérintkezbkkel és csatlakozdaljzatokkal.

Ne feledkezzen meg az elektromos aramellatasrol (a tapkabel kb. 9 méter hosszu)
A huzal lefektetése a kaszalasi fellilet behatarolasara

A huzalt ugy kell elhelyezni, hogy a huzal ne tekeredjen meg, hogy ne legyenek
torések vagy olyan helyek, ahol a huzal elszakadhat. A készlet tartalmaz 100 méter
huzalt.

A rogzité covekeknek legfeliebb 1 méter tavolsagra kell lennilik egymastol. A
készlet tartalmaz 150 coveket.

Soha ne hozzon létre derékszogeket a sarkokban. A szdgnek legalabb 100
fokosnak kell lennie (lasd: B abra). A kisebb értékii szégek esetében a robot éles
fordulatai a robot megcsUszasat és megallasat okozhatjak, kilonésen nedves
fellileteken, valamint karosithatjak a gyep feliiletét az éles kanyarodasok miatt.

A huzalt 10-30 cm-re kell elhelyezni a gyep szélét6l. Ha a kaszalasi felilet és a
szomszédos felillet (pl. a jarda) azonos magassagban vannak, akkor a sziikséges
tavolsag 10 cm. Kemény élek esetében (pl. ké-, fahataroldk, stb.) a minimalis
tavolsag 20 cm. Puha élek esetében, ahol a robot elakadhat (pl. bokrok,
virdgagyasok stb.) a tavolsag 30 cm.

Figyelem: A vizterileteket (kerti tavakat, medencéket stb.) védeni kell tovabbi
peremmel, melynek a magassaga minimum 15 cm legyen. Ez megakadalyozza,
hogy a flinyiré robot véletlen a vizbeesését.

A terlletek kijeldlése céljabdl, amelyeket a robotnak el kell keriilnie (bokrok,
viragagyasok stb.)szigeteket kell kijeldlni olyan mdédon, hogy koérul kell venni
hatérolé huzallal a nem kaszalandé teriiletet. Tartson tavolsagot minimum 5 mm-t
a huzaltél, ha az két parhuzamos vonalon van elhelyezve (lasd: B abra). llyen
esetben a huzal régzitéséhez hasznalhat6é ugyanaz a covek.

Ha a gyepen fak talalhatdk, a lathaté gyokerek esetében koril kell azokat venni
hatérolé huzallal, hogy a robot ne karositsa a gyokereket. Abban az esetben, ha a
gyokerek mélyen a gyep szintje alatt talalhatdk nincs sziikség ilyen szigetek
kialakitasara.

Ha a kaszalasi terllet bokrok vagy fak alacsonyan lel6gé agai alatt van, vagja le az
agakat ugy hogy azok ne akadalyozzak a robotot a szabad mozgasban. Vegye
figyelembe azt is, hogy a levelekrdl leesd vizcseppek beinditjak a robot
es6érzékeljét. A robot ekkor abbahagyja a kaszalast és visszatér a dokkold
allomasra.

Ha a beadllé vagy a kikdvezett kerti utak egy szintben vannak a gyeppel, a kaszalé
robot minden probléma nélkiil athajt ezeken a teriileteken. Terllet behatarolasa
esetében, hogy a robot ne haladjon at a bejarékon vagy a kerti utakon, a huzalok
tavolsaganak a gyepet elvalaszté tobbi fellilettél 10 cm-nek kell lennie. Abban az
esetben, ha az utak kavicsosak, a robot nem hajt at azokon. llyen esetben a huzalt
ugy kell elhelyezni, hogy 30 cm tavolsag legyen a a fellileteket elvalaszté vonaltdl.
A robot maximum 30 fokos lejtén mehet fel. Ha a meredekség nagyobb lesz, a robot
érzékeldje ledllitja a késziilék mozgasat. Lefelé haladaskorhoz a legnagyobb lejtés
nem haladhatja meg a 25 fokot. Azonban nedves fii kaszalasa esetében, a robot
megcsuUszhat kisebb lejtés esetén is. llyen esetben azt javasoljuk, hogy a lejté
vonalatol 40 cm-re helyezze el a hatarolé huzalt.

A kaszalasi tertlet kijel6lése

Készitse el6 az anyagokat: hatarolé huzalt, r6gzité covekeket és két 1écet tavolsag
mérésére ( a lécek a szdllitddoboz szarnyain levé perforacidban vannak
elhelyezve). Készitse el6 a szerszamokat: (gumi) kalapacs, kombinalt fogo,
villaskulcs.

Készitse el6 a gyepet: a fii nem lehet magasabb 60 mm-nél. Ha a fii magasabb,
javasoljuk, hogy el6szér kaszaval vagja azt le. A hatarold6 huzalt a lehetd
legkdzelebb kell elhelyezni a talajhoz, ami megakadalyozza a robot athaladasat a
huzalon valamint az arra jaré emberek elbotlasat. Egy idé utan a huzalt benévi a
friss Q.

A huzal fektetése: Helyezze a dokkol6 allomast a tervezett helyre (az elézéleg
elkészitett abra szerint), és lisse be az els6 coveket a dokkolo allomas hatoldalanal
(OUT). Hagyjon kb. 50 cm laza huzalt a huzal és a dokkolé allomas
csatlakoztatdsahoz. Lazan fektesse le a huzal a korébbi séma szerint, ami
megkdnnyiti a tovabbi munkat. Belekezdhet a huzal helyzetét meghatarozé
covekek leveréséhez.

Figyelem: Az elsé szakaszban ne Usse be a cOvekeket, hogy megkdnnyitse a
munkat, ha javitani kell a huzal elrendezésén.

Méréléc hasznalata esetén tartson 10-30 cm tavolsagot a gyep szélétdl, a korabbi
ajanlasnak megfeleléen. A rogzitd covekek kdzotti tdvolsag nem haladhatja meg a
100 cm-t. Javasoljuk, hogy a covekek a sarkokban legyenek kozelebb egyméashoz,
hogy a kapott szdg ne legyen kevesebb, mint 100 fok. Ha vannak olyan teriletek a
gyepen, amelyeket a robotnak el kell keriinie (virdgagyasok, cserjék, magas-
agyasok stb.), jeldljon ki szigeteket, amelyeket a robot elkerdl.

Figyelem: a parhuzamos huzalok nem lehetnek 5 mm-nél kdzelebb egymashoz.

A terlletet hatarold zar6 coveknek a dokkold allomasnal kell lennie.

Figyelem: ha a szettben talalhaté huzal tul rovid, akkor huzalt (100 m-es
szakaszokban) és rdgzit6 covekeket lehet hozzavasarolni. A huzalok
csatlakoztatasahoz hasznalja, a robothoz mellékelt csatlakozoékat. A huzalokat nem
szabad csatlakoztatni az Gn. Osszecsavarassal. Legfeliebb 400 méter huzalt
hasznaljon.

A hatarolé huzal csatlakoztatdsa a dokkold alloméashoz.

A huzal-bazis csatlakozdkat fel kell tenni a huzalra és laposfogéval dssze kell
nyomni.

A dokkol6 allomas hatso falan talalhato két aljzat, IN és OUT felirattal. A bejové
huzalt at kell vezetni a dokkol6 allomas aljan 1évé szemeken, és csatlakoztatni kell
az IN aljzathoz. A kimend huzalt az OUT aljzathoz kell csatlakoztatni. Ez a
csatlakoztatasi moédszer garantalja a jel aramlasat a huzalon keresztuil.

A huzalok csatlakoztatasa utan rogzitse a dokkol6 allomast a mellékelt csavarokkal.
Figyelem: nem szabad 6nalléan tovabbi lyukakat csinalni a dokkolé allomason.
Huzza meg a dokkol6 allomast az eredeti furatokkal.

A robot akkumulatoranak téltése.
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A robot toltése elétt csatlakoztassa és ellenérizze a dokkold allomas miikodését.
Ehhez csatlakoztassa a kabelt az adapterhez, és dugja be a csatlakozét az aljzatba.
A dokkol6 allomas LED-je szinesen vilagit:

- piros, ha a hatarolé huzalok nincsenek megfeleléen csatlakoztatva

- zolden villog, ha a huzalok megfeleléen vannak csatlakoztatva, és a robot
akkumulatora toltédik

- z0ld, ha a huzalok megfeleléen vannak csatlakoztatva, és az akkumulator teljesen
fel van toltve.

Figyelem: problémak ismerje meg a 12. fejezetet. Onall6 hibaelharitas.

A dokkol6 allomas hasznalatra kész.

Az elsé flinyiras elétt toltse fel a robot akkumulatorat. Ehhez helyezze a robotot a
toltdallomasba ugy, hogy a robot toltéérintkezdi érintse a dokkold allomas
téltéérintkezbit.

7. Csatlakozas a halézathoz

A halozatra kapcsolast megel6zéen gy6z6djon meg arrédl, hogy, hogy a
tapfeszlltség megfelel az adattablan megadottakkal.

Az adramellatdst az elektromos berendezésekre vonatkozéd alapveté
kovetelményeknek megfeleléen kell kialakitani és meg kell felelnie a biztonsagi
kovetelményeknek. A tapkabel minimalis keresztmetszete 1mm?2 paraméterei
valamint a biztositék névleges értékei B tipus 10A.

Az telepitést szakképzett Vvillanyszerelének kell elvégeznie. Hosszabbit
hasznalata esetén, lgyeljen arra, hogy a vezetékek keresztmetszete ne legyen
kisebb az eldirttdl (lasd tablazat). A tapkabel, helyezze el ugy, hogy lUzemelés
kézben ne legyen torésnek kitéve. Ne haszndljon sérilt hosszabbitot.
Rendszeresen ellendrizze a tapkabel allapotat. Ne huzza a tapkabelen keresztiil.

8. A késziilék bekapcsolasa
A késziilék Uzembe helyezése el6tt feltétlenil a
AFIGYELEM "Felkésziilés a munkara" fejezetben leirt miiveleteket

végezze el.

A készilék elinditasahoz:
- toltse fel a kaszalo robot akkumulatorat
- végezze el a programozasi miveleteket (lasd a 9. fejezet, A késziilék hasznalata).

ﬂ FIGYELEM Kizarolag kiltéri hasznalatra alkalmas kerti hosszabbitokat
hasznaljon.

AFIGYELEM A kések a gép kikapcsolasa utan is foroghatnak.

9. A késziilék hasznalata

Kezdje el a kaszalast

Megjegyzés: Kaszalas megkezdése el6tt tavolitson el minden idegen anyagot a
gyeprol, példaul agakat, kdveket, gyokereket, jatékokat és mas anyagokat.
Kezdeti beallitadsok

Figyelem: Az 6sszes bedllitast a kezelépanelen kell elvégezni (C abra )

Az 6ra bedllitasa: nyomja meg a SET gombot, amig az éra ikon villogni nem kezd.
Allitsa be az aktualis id6t a HOME és a START gombokkal, hagyja jova az OK
gombbal.

Az 6ra bedllitasa: nyomja meg a SET gombot, amig az éra ikon villogni nem kezd.
Allitsa be az aktualis id6t a HOME és a START gombokkal, hagyja jéva az OK
gombbal.

A készulék manualis vagy automatikus izemmaddban indithato.

Automatikus méd: kapcsolja be a robotot a f6kapcsoléval. Nyomja meg a SET
gombot, irja be a biztonsagi kédot (gyari kéd: 0000), hagyja jéva az OK gombbal.
Allitsa be a kaszalando terilletet, erésitse meg az OK gombbal.

A kaszalas automatikus elinditasanak beallitdsa. Nyomja meg a SET gombot, amig
a homokoéra ikon villogni nem kezd. A HOME és a START gombokkal allitsa be az
Uzemelés kezdési idejét, és hagyja jéva az OK gombbal. Ha a kijelz6n megjelennek
0000 szamok, akkor az idé be lett allitva. Nyomja meg a START gombot.
Figyelem: A kaszalasi ciklus befejez6dése utan, a robot 48 6ra utan automatikusan
Ujraindul ugyanabban az éraban.

Kézi méd

Kapcsolja be a robotot a fékapcsoléval. Nyomja meg a SET gombot, irja be a
biztonsagi koédot (gyari kod: 0000), hagyja jova az OK gombbal. Nyomja meg a
START gombot.

A biztonsagi kod modositasa

A gyari biztonsagi kéd 0000. Hagyhatja ezt a kddot, vagy médosithatja sajatra,

A kéd megvaltoztatasahoz inditsa el a robotot (irja be a 0000 kédot és nyomja meg
a start gombot). A robot kimegy a dokkold allomasbdl és elkezd dolgozni. Miutan a
robot elhagyta a dokkolét, nyomja meg a STOP gombot, a kijelz6n megjelenik az
E1 kéd. Nyomja meg a START gombot, és tartsa lenyomva kb. 10 méasodpercig a
kijelz6n megjelenik az U133 kéd. Megnyomva a SET gombot, a lakat ikon villogni
kezd. irja be a gyari 0000 kodot és hagyja jova az OK gombbal, a kijelzén a 0000
kédnak kell megjelennie. Megnyomva ismét a SET gombot, a zar ikon villogni kezd.
irjia be sajat négy szamjegyli kodjat, és erdsitse meg az OK gombbal. A kédnak
meg kell jelennie a kijelz6n. Nyomja meg a START gombot. A robot folytatja a
munkat.

Figyelem: jegyezze meg a koédot. A kod elfelejtése esetén, a bedllitasok
visszadllitasahoz el kell kiildeni a robotot a gyartéhoz.

A vagasmagassag bedllitasa

A robot a vagasi magassag beallitasa 25-65 mm tartomanyban térténhet. A vagasi
magassag beallitdsahoz nyissa ki a robot tetején talalhato fedelet, és allitsa be a
vagasi magassagot egy skalaval ellatott gombbal. Kezdjen nagyobb értékkel, hogy
ne terhelje a robotot tul hosszu fii levagasaval.

Vészleallitas

A robot barmikor leallithaté a vészleallito6 STOP gomb segitségével. A STOP gomb
hasznalhaté a készilék funkcidinak hatalytalanitasara is. Példaul: hogy
megakadalyozza a robot lehajtasat a hatarold huzalrdl, inditsa el a robotot. Miutan
elhagyta a dokkolé allomast, nyomja meg a STOP gombot, vigye a robotot a
huzalhoz kb. 2 méter tavolsagra a dokkold allomastol, majd nyomja meg a SET-et,
irja be a kddot, fogadja el az OK-val gombbal és nyomja meg uUjra a START-ot.
Figyelem: a STOP gomb hasznalata nem térli a korabbi beallitasokat.

A HOME gomb

A HOME gomb segitségével aktivalhatja a robot visszatérését a dokkol6 allomasba.
Ehhez nyomja meg a STOP gombot, nyomja meg a SET gombot, irja be a
biztonsagi kodot és hagyja jova az OK gombbal, nyomja meg a HOME gombot.
Figyelem: ennek a szekvencianak a hasznalata nem torli a korabbi beallitasokat.
A robot Ujrainditasa

Nyomja meg a SET gombot, irja be a biztonsagi koédot és hagyja jova az OK
gombbal, majd nyomja meg a START gombot.

Figyelem: Az akkumulator alacsony feszlltségszintje esetén (egy vonal a
toltésjelz6n) a robotot csak a dokkold allomasban lehet Gjrainditani.

A robot érzékeldi

Akadaly/érintkezés érzékel6. Ha a robot akadalyba (tkézik, megfordul és
megvaltoztatja a mozgas iranyat, hogy elkerllje az akadalyt. Ha 3 masodpercen
belll nem talal uj utvonalat, leall. Ha 10 masodpercen belil nem talal uj utat, akkor
kikapcsol, és kézi Ujrainditasra lesz szlikség a munka folytatasahoz.

Es6érzékeld. Heves esbzések esetén a robot leall, és visszatér a dokkold
allomasba. A robot a kdvetkez6 ciklusban folytatjia a munkat.

Figyelem: a bokrokrol és a fakrol leesé cseppek aktivalhatjdk az es6érzékeldt,
ebben az esetben is visszatér a robot a dokkol6 allomasba.

Fellleti érintkezés érzékel6. Az érzékelbk az els6 kerekek kdzelében vannak
elhelyezve, és ellenérzik a talajjal vald érintkezést. Ha a robotot felemelik, vagy
kerekeivel egy mélyedésbe (barazda,lyuk, stb.) fut be, a robot kikapcsol, és kézi
Ujrainditasra lesz szlikség. Az Ujrainditasra akkor keriil sor, amikor a robot nem
kevesebb, mint 2 méterre van a hatarolé vonaltél. Helyezze a fellletre és nyomja
meg a START gombot. A robot Ujrainditdsa nem valtoztatja meg a munkaciklusat
Délésérzékeld

A délésérzékel6 a késziilék belsejében talalhatd és minden iranyban méri a délést.
Ha a délésszdg meghaladja a 30 fokot, a pengék ledlinak, azonban a robot tovabb
folytatia az utjat. Ha a délésszég 10 masodpercen belll csékken, a robot Ujra
elkezdi a vagast. Ha a déléssz6g nem valtozik, a robot kikapcsol, és kézi
Ujrainditasra lesz szikség.

10. Folyamatos karbantartas
AFlGYELEM Minden miiveletet csak akkor végezze el, ha a dugé ki van
huzva a konnektorbél.

Tisztitas és karbantartas

Mindig valassza le a tapellatasrol és kapcsolja ki a késziiléket

A robot hasznalatanak maximalizélasa érdekében rendszeresen ellendrizni kell a
készlléket és a lekaszalt teriletet.

Normal tisztitas

A rendszeres megtisztitas a levelektdl, a flit6l és egyéb szennyezddésektdl
meghosszabbitja a robot élettartamat.

Figyelem: csak kefét vagy szaraz ruhat hasznaljon tisztitashoz. Ne hasznaljon vizet,
amely ha behatol a robot belsejébe, rovidzarlathoz vezethet és karosithatja az
elektromos rendszert.

Fels6 fedél

Emelje meg a felsé fedelet, és tisztitsa meg a fitél, levelektdl és egyéb térmeléktdl.
Ne hasznaljon vizet a tisztitashoz.

A robot also része

Kefe segitségével tisztitsa meg a robot alsé részét. Minden alkalommal ellenérizze,
hogy a kések, a késtartok és a kerekek szabadon forognak-e, ha a robot nedves
flivet kaszal, a tormelék a hazra tapadhat, és csokkentheti a vagasi teljesitményt.
Ellenérizze és tisztitsa meg a késkamra belsejét a nedves flimaradvanyoktol.
Rendszeresen tisztitsa meg a penge rotort, hogy az szabadon foroghasson.
Dokkol6 allomas

Rendszeresen tisztitsa meg a dokkold allomast a f(itél, levelektél és egyéb
szennyez6désektdl, hogy elkerilje a dokkolé allomas érintkezdinek és a
robotlemezek kozétti érintkezés gyengulését. Rendszeresen ellendrizze, hogy a
dokkolé allomas és a robotlemezek tisztak-e és jol érintkeznek. Rendszeresen
tisztitsa meg a kontaktorokat és a lemezeket nagyon finom csiszolépapirral vagy
acélgyapottal. Id6vel a dokkold allomas szivaroghat, annak kdszdénhetéen hogy a
lebomlik az allomas dokk alatt.

Rendszeresen ellenérizze a csavarok és anyak allapotat. Meglazulasuk esetén
hizza meg az 6sszes alkatrészt ugy, hogy a robot a leheté legjobb allapotban
legyen.

Alkatrészek cseréje

Megjegyzés: Az alabbi Iépések végrehajtasa el6tt mindig valassza le az
aramforrasrol és kapcsolja ki a készuléket.

Kések

A kések két éles vagoéllel rendelkeznek. Az egyik penge kitompuldsa utan
meglehet forditani a kést az éles vagoéllel a vagas iranyaba. Abban az esetben, ha
mindkét él tompa, csavarozza le a késeket, és cserélje ki 6ket élesre. A kések
lecsavarozasa utan tavolitson el a fiivet és az egyéb szennyezd&déseket a kés
foglalatardl. A foglalat megtisztitasa utan helyezzen be egy Uj pengét és huzza meg.
Ellenérizze, hogy a kések forognak-e.

Figyelem: Egyszerre cserélie ki mindharom kést, a stabil vagas fenntartasa
érdekében.

Akkumulator

Az akkumulator élettartama varhatéan 5 év, a robot terhelésétél és annak
karbantartasatdl fliggéen. Az akkumulator cseréjéhez csavarja le az akkumulator
fedelet, és cserélje ki a régi akkumulatort egy Ujra.

Figyelem: csak eredeti cserealkatrészeket hasznaljon.

Tarolas szezonon kivil

A szezonon kivil (féleg télen) tarolia a dokkolé allomast és a robotot szaraz
helyiségben, ahol a h6mérséklet nem csokken 0 °C ala. Tisztitsa meg az allomast
és a robotot a f(itél, levelektdl és egyéb szennyez&désektél. Alaposan tisztitsa meg
az érintkezdket és az érintkezd lemezeket acélgyapottal. Az érintkezék és a
lemezek korrézio elleni védelme érdekében kezelheti azokat savmentes olajjal. A
tél soran 2-3 lakkalommal téltse fel az akkumulatort hogy meghosszabbitsa annak
élettartamat.

Hibalizenetek
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Ha a robot nem mikddik megfeleléen, hibaizenetek jelenhetnek meg a kijelzén. A
tablazat bemutatja a hibak tipusait és azok kikliszobodlését. Ha a hibak tovabbra is
fennallnak, kérjlk, forduljon kereskedéjéhez a javitas céljabdl.

Inditsa Ujra a robotot: tegye a robotot a hatarold huzalra, irja be a biztonsagi kodot,
nyomja meg az START gombot

11. Alkatrészek és kiegészitok

A potalkatrészek és tartozékok beszerzése érdekében forduljon a Dedra Exim
szervizhez. Az elérhet6ségek megtalalhatok a kézikdnyv elsé oldalan.
Pétalkatrészek rendelésekor, kérjik, jelezze az adattablan talalhaté a rész
tételszamat és irja le a sérllt részt, tovabba adja meg az eszkdz vasarlasanak
hozzavetdleges idépontjat.

A jotallasi id6szak alatt a javitasokat a jotallasi kartydban meghatarozott feltételek
szerint végzik. Kérjik, kildje el a hirdetett terméket javitasra a vasarlas helyén (az
eladé koteles elfogadni a bejelentett terméket), kildje el a legkdzelebbi lakdhelyre
(weboldalak listaja a www.dedra.pl cimen), vagy kildje el a Dedra Exim kdzponti
szolgalatanak. Kérjuk, csatolja a kit6ltott garancialis kartyat. A jotallasi id6 utan a
javitast a kézponti szolgdlat végzi. A sérilt terméket a szervizhez kell kiildeni (a
szallitasi koltségeket a felhasznalo fedezi).

12. Onhibaelharitas
Az Onjavitas megkisérlése el6tt huzza ki a késziiléket az
AHGYELEM aramforrasrol.

Hibakéd | Magyarazat Muvelet

El Benyomott STOP gomb Inditsa Ujra a robotot

E2 Aktivalt feluleti érintkezés | A kerekek blokkolodasa esetén
érzékel6 tavolitsa el az akadalyt és inditsa Ujra

a robotot

E3 A robot a hatarol6 huzalok | Helyezze a robotot a huzalok altal
terGletén kivil van hatdrolt teriileten beliilre

E4 Sérdlt hatarolé huzal Ellenérizze a dokkold allomast (piros

LED - sérilt huzal). Javitsa ki a
sérilést és inditsa Ujra a robotot

E5 Aktivalt akadalyérzékel6 Tavolitsa el az akadalyt, inditsa Gjra a

robotot.

E6 A jobboldali motor | Tal magas a fi (nagyobb, mint 40
energiafogyasztasa  tul | mm) —vagja le a fiivet.
magas Ellenérizze, hogy a jobboldali kerekek

nincsenek-e blokkolva.
Inditsa Ujra a robotot.

E7 A baloldali motor | Tul magas a fii (nagyobb, mint 40
energiafogyasztasa tal | mm) — vagja le a fuvet.
magas Ellenérizze, hogy a baloldali kerekek

nincsenek-e blokkolva.
Inditsa Ujra a robotot.

E8 Tdl nagy az é&ram a | Tul magas a fi (nagyobb, mint 40
vagoémotoron mm) — vagja le a fuvet.

Blokkolt vagokések - ellenérizze és
oldja ki a vagokéseket.
Inditsa Ujra a robotot

E9 Toltési hiba Az akkumulator meghibasodasa.
Adja at a szerviznek a készlléket.

E10 Az akkumulator | Az akkumulator meghibasodasa.
feszlltsége tul alacsony | Adja at a szerviznek a késziiléket.
vagy tul magas

E11 Aktivalt d6lésérzékeld Ellenérizze, hogy a lejtés nem

haladja-e meg a megengedett értéket
(30 fok). Inditsa ujra a robotot.

E12 Lapos akadaly Vegye koril az akadalyt huzal

segitségével. Inditsa Ujra a robotot.

F1 A robot nem kezd | Tegye a robotot a huzalokkal hatarolt
miikédni. Megfeleld jel. teriiletre. Ellendrizze, hogy a huzalok

megfeleléen vannak-e
csatlakoztatva.

F2 A robot nem kezd | Ellenérizze, hogy a  huzalok
muikodni. Nincs jel | megfeleléen vannak-e
(ellendrizze a dokkold | csatlakoztatva.
allomast)

F3 A robot nem kezd | Tisztitsa meg a @ toltéallomas
mikodni. A toltdalloméas | érintkez6it és a robot lemezeit.
érintkez6i és a robot | Ellenérizze a fesziltséget (28-32V a
aramkori lapjai | megengedett). Lépjen kapcsolatba a
megsériltek szervizzel.

F4 Alacsony Toltse fel az akkumulatort
akkumulatorfesziltség

Szakasz Tinet Ok Mivelet

Felkészilés | A robot nem | Dokkol6 allomas — | Ellenérizze a

a munkara hagyja el a | piros LED hatarolé huzalok

bazist csatlakozasat.

A robot
akkumulatora nincs
feltltve.

Dokkol6 allomas — | Folytassa a toltést,

villog6 z6ld LED amig teljesen fel
nem toltédik (a zold
LED folyamatosan
vilagit)

A dokkol6 allomas | Az IN nyilnak a

nem megfelelé | kaszaland6 terilet

csatlakoztatasa felé kell mutatnia.
Megfeleléen

helyezze el a
dokkold allomast.

A hatérolé huzal
keresztezett vagy
megtekeredett a

Helyezze el a huzalt
tekeredés vagy
keresztezés nélkil

dokkolé  allomas

alatt

Korrozié az | Tisztitsa meg az
érintkez6kon és a | érintkezbket és a
lemezeken lemezeket

Az érintkez6knek | Ellenérizze, hogy
nincs  megfeleld | nem valtozott-e meg
érintkezéslik a | a dokkolo allomas
robot lemezeivel pozicidja

Aktivalt Tisztitsa meg az
esbérzékel6 érzékel6  lemezeit

alkohollal

Az els6 hatarolo

huzal mentén
végighaladas
soran a robot

mozgasa nem
megfelelé vagy
a robot a sajat
tengelye  korul
forog

A hatéarolé huzalok
érzékelésének
funkciéja hibasan
mikodik. A
jelzavarokat mas
eszkdzok, példaul
mas eszkozok
vagy
energiarendszerek
okozhatjak.

Vegye korll a helyet
hatérol6 huzallal.

A szomszédos
telket egy hataroléd
huzal veszi koril,
kevesebb mint 2

Helyezze a hatarol6
huzalt uagy, hogy
legaldbb 2 méter
tavolsagot tartson.

méter tavolsagban
A robot lemezei | A dokkol6 allomas | Helyezze a dokkold
nem egyenetlen allomast  kemény,

érintkeznek a
dokkolé allomas
érintkezéivel

fellleten van

vizszintes felliletre

Els6 A robot leall, az | Lemerdlt Toltse fel a robot
hasznalat akkumulator akkumulator akkumulatorat a
toltottség jelzéje dokkolé allomasban.
alacsony (egy Figyelem: Ha a robot
vonal) LED-je
folyamatosan zdlden
vilagit, az
akkumulator fel van
toltve. Ha a LED
tobb mint két 6ran at
villog, az az
akkumulator
meghibasodasat
vagy az allomas
érintkez6inek és az
akkumulatorlemezek
kozotti  érintkezés
hianyat jelzi.
A robot athalad | A kerekeket, | Tisztitsa meg a
a hatarolé | kiléndsen a | kerekeket és a
huzalon és | meghajtoé gyepet
megall a | kerekeket, sar
kozeliikben vagy mas
szennyez&dés
boritia, ami rossz
tapadast okoz
A sarkok szoge | Javitsa ki a hatarold
kisebb mint 100 | huzalok helyzetét
fok. ugy, megtartsa a
minimun100 fokos
szoget
Nincs hatarolé | Lasd ,Felkésziilés a
huzal jel munkara"
Rendszeres | Zaj és vibracio Kitompult pengék | Szlkség szerint
munka és egyenetlen | forditsa meg a
vagasok pengéket, vagy
cserélie ki azokat
Ujra.

Figyelem: Ezt a

miveletet minden
pengével hajtsa
végre

Sériilt penge

Cserélje ki a pengét

A pengék csavarjai

Huzza meg a

meglazultak csavarokat
Idegen anyag | Vegye le az elemet
(madzag és

masok) a kés
hajtétengelye koré
tekerve

A robot megy, | Nem  megfelels | Allitsa be az
de nem vag vagasmagassag optimalis
beallitas magassagot
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Egyre rovidebb | Szennyez6déseka | Tisztitsa meg arobot
mikodési idé a | dokkold  allomas | érintkezGit és
toltések kozott érintkez6in és a | lemezeit
robot lemezén
Az akkumulator | Cserélje Ki az
kapacitasa toltés | akkumulatort Ujra
és lemer(ilés révén
csOkken
A robot az esé | Az es6érzékeld | Tisztitsa meg
és az | egész id6 alatt | alkohollal az
esb6érzékeld aktivalva van érzékelé  érintkez6
aktivalasa utan lemezeit
nem tér vissza
munkaciklusaba
A robot koérbe- | Nincs lehetéség a | Ellenérizze, hogy
korbe jar jel megtalalasara mennyi huzalt
hasznalt fel
(maximum 250
méter). Sziikség
esetén, roviditse
meg a huzalt és
valtoztassa meg a
kaszalasi felllletet.

13. A késziilék kompletizalasa

1.Kaszal6-mulcsoz6 robot — 1 db. 2. Dokkol6 allomas — 1 db 3. tapegység a
dokkol6 allomashoz - 1 db 4. Hatarol6 huzal - 100 m. 5. Cévekek a huzal
rogzitéséhez — 150 db 6. Tovabbi pengék — 6 db. 7. Tavtarté léc - 1db

14. Informacio a felhasznaloknak az elektromos
éselektronikus berendezések hulladékkezelésérol

(haztartasokra vonatkozo tajékoztatas)

A bemutatott, termékeken vagy a hozzajuk csatolt dokumentacion szerepld

szimbdlum arrdl tajékoztat, hogy az Uzemképtelen elektromos vagy
— elektronikus berendezéseket nem szabad a haztartasi szeméttel egyiitt
kidobni. Hulladékkezeléslk, Ujrafelhasznalasuk vagy elemeik hasznositasa soran
a kovetendd eljaras a berendezés specidlis gyljtéponton torténd leadasa, ahol
dijmentesen atvételre keril. Az elhasznalt készilékek gydjtépontjainak
elhelyezkedésérdl a helyi hatésagok adnak tajékoztatast, pl. internetes oldalaikon.
A berendezés helyes hulladékkezelése lehetévé teszi értékes eréforrasok
megdbrzését és az egészségre és a kdrnyezetre kifejtett negativ hatas elkerllését,
melyeket a nem megfelel6 hulladékkezelés veszélyeztethet.
A szabalyszeritlen hulladékkezelés a megfeleld helyi szabalyokban meghatarozott
birsagok kiszabasaval jar.
Felhasznalok az Eurdpai Unié orszagaiban
Elektromos vagy elektronikus berendezés kidobasanak sziikségessége esetén
kérjuk Iépjenek kapcsolatba a legkdzelebbi eladasi ponttal vagy szallitoval, aki
tovabbi tajékoztatast nyuijt.
Hulladékkezelés az Eurdpai Unién kivdli orszagokban
Ez a szimbdlum csak az Eurépai Unié orszagaira vonatkozik.
A jelen termék kidobasanak szikségessége esetén kérjik kapcsolatba Iépni a helyi
hatésagokkal vagy az eladdval a helyes eljarasra vonatkozé tajékoztatasért.

Garanciajegy
Katalogusszam: Gyartasi tétel szama: ........ccccceovveenee
(a tovabbiakban: Termék)
A termék vasarlasanak datuma: .............

Az elado pecsétje

Datum és az eladd alairdsa: .........cccceevvevvenieennen,

A felhasznalé nyilatkozata:
lgazolom, hogy tajékoztatasra keriltem a garancialis feltételekrél, valamint a
Kezelési utmutatéban és a Garanciajegyben leirt utasitdsok be nem tartasabol
ered6 kovetkezményekrdl. A jelen garancialis feltételekkel megismerkedtem, amit
alairasommal igazolok:

kelt és helye a Felhaszndl6 alairasa

I. A termékért felel6s

1. Kezes - DEDRA EXIM sp. z 0.0., székhelye Pruszkéw, cime: ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkow, KRS 0000062517, Varso févarosi Korzeti Birosag Varséban; az
Orszagos Birosagi Nyilvantartas Xlll Gazdasagi Osztalya, adészama: 527-020-49-
33, torzstdke: 100 980.00 zt.

2. A jelen Garanciajegyben meghatarozott feltételekkel a Kezes garanciat nyuijt a
Kezes forgalmazasabodl szarmazé Termékre.

3. A garanciabdl eredé felel6sség kizarélagosan a Termékben a Felhasznalénak
val6 atadas pillanataban rejl6 hibakra vonatkozik.

4. A garancia cimén a Felhasznalé jogosult a Termék dijmentes megjavitasara,
amennyiben a hiba a garancidlis id6szak soran kelentkezik. A Termék
megjavitdsanak modja (a javitds modszere) a Kezes dontésétdl figg. Amennyiben
a Kezes megallapitdsa szerint ni lehet6ség a megjavitasra, a Kezes fenntartja
maganak a jogot a hibas alkatrész vagy az egész Termék hibatlanra cseréléséhez,
a Termék aranak csokkentéséhez, vagy a szerzédéstél torténd elallashoz.

5. Azzal a Felhasznaléval szemben, amelyik nem szamit fogyaszténak az 1964
aprilis 23-i, a Polgari Torvénykonyvrél szolé térvény szerint, a Kezes jelen
garanciabol ered6 és/vagy a garancia megkotésével és teljesitésével kapcsolatos
kartéritési feleléssége, a jogi cimtdl fuggetlenll, a hibas Termék értékének
oOsszegére korlatozadik.

Il. Garancidlis idészak:

A garanciaval rendelkez6
alkatrészek

A garancialis védelem id6tartama

24 hénap, a Termék vasarlasanak
napjatél szamitva a jelen
Garanciajegyen megjeldlve
Garanciaval nem rendelkezé
alkatrészek.

Kaszalo-mulcsozé robot

Kulcsok, csavarok, szerelési
elemek

Ill. A garancia alkalmazasanak feltételei

1. A Felhasznal6 felmutatja a Termék kitoltott Garanciajegyét és valdszinUsiti a
Termék vasarlasanak korulményeit, pl. felmutatva a pénztar blokkot, szamlat, stb.
A reklamacié hatékony lebonyolitasanak érdekében ajanlott, hogy a Felhasznalé a
reklamalt Termékkel egyiitt adja at a Kezelési utmutatoban leirt készlet tartalmat.
2. A Felhasznalé betartja a Kezelési Utmutatéban és a Garanciajegyen feltiintetett
utasitasokat.

3. A garancia csak a Magyar Koztarsasag és az EU terlletén érvényes.
4. A garancia nem terjed ki a Termék kovetkez6 okokbdl
meghibasodasaira:

a A Felhasznal6 nem tartotta be a Kezelési utmutatéban meghatarozott, kiilénésen
a megfeleld hasznalatra, karbantartasra és tisztitasra vonatkoz¢ feltételeket; A
Felhasznald a Kezelési Utmutaténak nem megfeleld tisztité és karbantarté szereket
alkalmazott;

b. A Felhasznal6 nem megfelel6 mddon tarolja és szallitja a Terméket;

c. A Felhasznal6 6nalloan, a Kezessel val6 egyeztetés nélkul médositotta és/vagy
atalakitotta a Terméket;

d. A Felhasznal6 a Kezelési utmutatonak nem megfelelé lizemeltetési anyagokat
hasznalt a Termékhez.

5. Az a Felhasznal6, amelyik nem szamit fogyasztéonak az 1964 aprilis 23-i, a
Polgari Térvénykonyvrél szdlé térvény szerint, elvesziti a jelen garanciabdl eredd
jogait, ha a Terméken:

- a szériaszamok, datum jeldlések és a tipuscimkék a Felhasznalo Altal
eltavolitasra, kicserélésre vagy megrongalasra kerlltek

- a plombak a Felhasznalo altal megrongalasra kerlltek, vagy a Felhasznalé
beavatkozasanak nyomait viselik.

6. Figyelem! A Termék mindennapos kezelésével kapcsolatos, tdbbek kozott a
Kezelési utmutatobdl eredé miiveleteket a Felhasznald sajat hataskorébe és sajat
koltségére végzi el

IV. Reklamacios eljaras

1. A Termék helytelen miikddésének észrevételekor, a reklamacio bejelentése el6tt
ellendrizze, hogy a Kezelési utmutatéban meghatarozott valamennyi mivelet a
megfelel6 médon kerlilt végrehajtasra.

2. Ajanlott a reklamaciot haladéktalanul bejelenteni, a legjobb a Termék hibaja
észrevételétdl szamitott 7 napon belll. Az a Felhasznalo, amelyik nem szamit
fogyasztonak az 1964 aprilis 23-i, a Polgari Torvénykdnyvrél szolo térvény szerint,
elvesziti a jelen garanciabdl eredd jogait, ha nem jelenti be 7 napon belil a
reklamaciot.

3. A reklamacidés bejelentés megtehetd a Termék vasarlasanak helyén, a
garancialis szervizben, vagy irdsban az alabbi cimen: DEDRA EXIM sp. z 0.0, ul.
3 Maja 8, 05-800 Pruszkow.

4. A Felhasznalé a reklamaciot a www.dedra.pl weboldalon talalhaté (rlap
segitségével jelentheti be. (,Garancidlis reklamacio bejelentési Grlap”).

5. Az egyes orszagok szerviz cimei a www.dedra.pl weboldalon elérhetéek.
Amennyiben az adott orszdgban nincs garancidlis szerviz, a reklamacios
bejelentést ajanljuk a kdvetkezd cimre kiildeni: DEDRA-EXIM Sp. z 0.0., ul. 3 Maja
8, 05-800 Pruszkoéw (Lengyelorszag).

6. A Felhasznal6 biztonsagara valé tekintettel a hibas Termék hasznalata tilos.

7. Figyelem!!! A hibas Termék veszélyes a Felhasznal6 egészségére és életére.

8. A garanciabol eredd kotelezettségek ellatdsara a reklamalt Terméknek a
Felhasznal¢ altali leadasanak napjatél szamitott 14 munkanapon belll kerdil sor.
9. A terméket reklamacidra kildése el6tt ajanlott megtisztitani. Ajanlott a reklamalt
terméket gondosan bebiztositani a szallitasi karok elkerllése érdekében (ajanlott a
reklamalt Terméket az eredeti csomagolasban elkuldeni).

10. A garancidlis idészak meghosszabbitasra keriil azzal az idével, mely alatt a
Felhasznal6 a Termék meghibasodasabdl eredéen nem tudta az hasznalni.

A garancia nem zarja ki, nem korlatozza és nem fliggeszti fel a Felhasznal¢ eladott
termékek hibaira vonatkozo6 kezességi szabalyokbdl ered6 jogait.
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9. Utilizarea dispozitivului

10. Operatii curente de mentenanta

11. Piese de schimb si accesorii

12. Eliminarea individuala a defectiunilor

13. Set de completare a dispozitivului

14. Informatia pentru utilizatori cu privire la eliminarea echipamentelor electrice si
electronice

15. Talon de garantie

Traducerea instructiunii originale

Declaratia de conformitate este anexata la instructiuni ca un document separat. in
cazul in care declaratia de conformitate lipseste, contactati Dedra Exim Sp. z 0.0.
Conditii generale de siguranta au fost atasate la instructiuni ca o brosura separata.
AVERTISMENT. Cititi toate avertismentele marcate cu
O simbolul sitoate instructiunile. Nerespectarea
avertismentelor si instructiunilor de sigurantd mentionate mai jos poate
cauza electrocutari, incendii sau leziuni grave.
Pastrati toate avertismentele si instructiunile pentru utilizare
ulterioara.

2. Descrierea dispozitivului

Fig. A: 1. Contacte de incarcare, 2. Capacul butonului de reglare a inaltimii de
taiere, 3. Intrerupator de urgenta cu méaner, 4. Aparatoarea panoului de control, 5.
Roti din spate, 6. Ansamblu de lame, 7. Roti pivotante din fata

3. Destinatia dispozitivului

Robotul de tuns - mulcire este proiectat pentru tunderea ierbii pe peluze, in gradini
etc. Datorita sistemului de senzori si cablului ascuns in gazon, robotul este capabil
sa-si determine pozitia si sa urmeze traseul optim de tundere, evitand obstacolele
sau semnaland posibile probleme. Programarea robotului permite tunderea ciclica
a ierbii fara alte ajustari suplimentare. Robotul tunde iarba singur, intrand in modul
de tuns iar cand acumulatorul este aproape descarcat, se incarca. Datorita
dimensiunilor destul de mici, robotul este foarte manevrabil si universal, va
functiona bine pe peluze mici si mari (pana la aproximativ 1000 m2). Accesoriile
incluse in set sunt suficiente pentru a delimita suprafata de tuns de aproximativ 600
m? a unui gazon cu forme regulate sau de aproximativ 350 m? a unui gazon de
forma neregulata cu 3 insule. Daca este necesar, se pot utiliza cabluri prelungitoare
pentru utilizare in exteriorul incaperilor.Se permite utilizarea aparatului in lucrari de
renovare-constructii, ateliere de reparatii in lucrari de amatori, respectand conditiile
de utilizare si conditiile de lucru permise, continute in manualul de utilizare.

4. Restrictii de utilizare

Dispozitivul poate fi utilizat numai in conformitate cu "Conditiile admisibile de lucru”,
prezentate mai jos.

Nu utilizati pe pante mai mari de 30 de grade. Nu utilizati fara limitarea suprafetei
de tuns.Modificdrile neautorizate ale constructiei mecanice si electrice, orice
modificari, operatiile de intretinere care nu sunt descrise in manualul de utilizare
vor fi considerate ilegale si vor duce la pierderea imediata a drepturilor de garantie,
iar declaratia de conformitate isi va pierde valabilitatea.

Utilizarea neconforma cu destinatie sau cu manualul de utilizare va duce la
pierderea imediata a drepturilor de garantie.

Conditiile admisibile de lucru
Nu lucrati in timpul precipitatiilor.

5. Date tehnice

Modelul DED8751-3 DED8751-4
Alimentare [V] 28 d.c. 28 d.c.
Capacitatea bateriei [Ah] 3 4
Performanta [WH] 84 112
Tipul de acumulator Litiu-ion Litiu-ion
Temperatura ambianta [C] 5-40 5-40
Alimentare electrica

Alimentare [V, HZ] 230, 50 230, 50
lesire [V, A] 32d.c, 1,8 32d.c, 1,8
Clasa de protectie 1 1
Grad IP IP67 IP67
Siguranta T3.15A.250V T3.15A.250V
Robot

Alimentare [V] 28 d.c. 28 d.c.
Capacitatea bateriei [Ah] 3 4
Clasa de protectie 1]} 111
Grad IP IPX4 IPX4
viteza de rotatie [min-1] 2900 2900
suprafata de tundere [m2] 1000 1500
Latimea de tdiere [mm] 240 240
indltimea de tdiere [mm] 25-65 25-65
Nivel de putere acustica Lwa [dB(A)] 65 65
Nivel de putere acustica Lwa [dB(A)] <80 <80
Nivel de presiune acustica Lpa [dB(A)] <70 <70
Incertitudinea de masurare K [dB(A)] 3 3
Greutatea uneltei [kg] 17 17

Informatia privind vibratii si zgomot

Valoarea combinata a vibratiei anw i incertitudinea de masurare au fost determinate
n conformitate cu EN 50636-2-107 si sunt date in tabel.

Emisia de zgomot a fost determinata in conformitate cu EN 50636-2-107, valorile
sunt date n tabelul de mai sus.

Zgomotul poate cauza deteriorarea auzului,
intotdeauna protectoare de auz in timpul lucrului!

utilizati
A\ ATENTIE
Valoarea totala declarata a vibratiilor a fost masurata in conformitate cu metoda
standard de testare si poate fi utilizatd pentru a compara un dispozitiv cu altul.
Nivelul de vibratie poate fi de asemenea utilizat pentru a efectua o estimare
preliminara a expunerii la vibratii
Nivelul de vibratie in timpul utilizarii efective a dispozitivului poate sa difere de
valorile declarate, in functie de modul in care sunt utilizate uneltele de lucru, in
special de tipul piesei prelucrate si de necesitatea de a specifica masurile de
protectie a operatorului. Pentru a estima cu exactitate expunerea in conditii reale
de utilizare, trebuie luate in considerare toate etapele ciclului de operare, inclusiv
perioadele cand dispozitivul este oprit sau cand este pornit, dar fara sa fie utilizat
pentru lucru.

6. Pregatirea pentru lucru

Pregatirea suprafetei pentru taiere

Pentru a determina zona de tundere a robotului astfel incat sa nu paraseasca
aceastd zona, trebuie s& o limitatati cu un cablu de delimitare. Tnainte de a incepe
sa delimitati zona, planificati zona de lucru, tineti cont de obstacolele pe care
robotul ar trebui sa le evite si amintiti-va ca robotul nu trebuie sa se afle la o
distantd mai mare de 15 metri de cablul de delimitare.

Atentie: O schita exemplificativd a gazonului si a suprafetei pregatite este
prezentata in fig. B. Ar trebui s& va familiarizati cu acest desen, acordand o atentie
deosebita informatiilor privind pastrarea distantelor corespunzatoare de la obiecte
pe suprafata cosita.

Verificati starea gazonului. Indepértati orice obstacol (ramuri, pietre mari etc.).
Umpleti sau acoperiti gaurile si cavitatile pentru a preveni formarea baltilor in ele
n timpul ploii. Lucrul in balti poate deteriora masina Pietrele mai grele pot raméane
pe gazon fara a fi miscate de robot. Senzorul robotului va face ca masina sa sara
de pe piatra si sa continue sa lucreze. Pietrele usoare trebuie fie indepartate de
pe peluza, fie asezate astfel incat sa iasa cu cel putin 15 cm deasupra suprafetei
peluzei.

Tn cazul in care gazonele adiacente sunt, de asemenea, cosite de roboti de cosit,
zona trebuie sa fie marcata astfel incat cablul sa nu fie mai aproape de 100 cm de
cablu care limiteaza gazonul adiacent.

Pentru a asigura puterea maxima a semnalului, nu se recomanda utilizarea a mai
mult de 400 de metri de cablu.

Pentru a evita probleme, urmati schita suprafetei de lucru pregatita in prealabil
atunci cand asezati cablul.

Ajustarea statiei de andocare

Statia de andocare este responsabila pentru trimiterea de semnale catre cablul de
delimitare si pentru incarcarea acumulatorului masinii de tuns iarba.

Statia de andocare trebuie plasata la o distantd adecvata de sursa de alimentare
(cablul de alimentare are o lungime de 9 metri si acest lucru trebuie luat in
considerare la alegerea locatiei statiei de andocare). Statia de andocare trebuie
asezata pe o suprafata plana si dura. Marcajul IN ar trebui sa fie indreptat spre
zona planificatd de cosit. Evitati configurarea statiei:

- In colturile gazonului

- in locuri mai joase, in zonele de drenare a apei, unde statia de andocare si
masina de tuns iarba ar fi expuse la umiditate ridicata

- pe pante

- sub copaci inalti care pot fi expuse sa fie loviti de fulgere in timpul unei furtuni.
Atentie: cablul de alimentare si conectorul trebuie sa fie intotdeauna intr-un loc
uscat, care sa nu fie expus umezelii. Sursa de alimentare cu energie electrica
trebuie plasata sub un acoperis, intr-un loc ferit de umezeald. Pentru a asigura
accesul liber la statia de andocare a robotului, este necesara o banda de gazon
de aproximativ 3,5 metri lungime si aproximativ 2 metri latime. Statia trebuie

Toate operatiile trebuie efectuate cu stecherul scos din
priza de curent.

pozitionata astfel incat.
- in fata sa fie min. 2 metri de spatiu liber
- in spate sa fie min. 1 metru de spatiu liber.
Atentie Partea din fata a statiei este partea in care intra robotul de tuns iarba, iar
partea din spate este partea cu contactele de incarcare si prizele de conectare.
Asigurati-va ca aveti acces la sursa de alimentare electrica (cablul de alimentare
are o lungime de aproximativ 9 metri)
Asezarea cablul pentru a limita zona de tundere
Cablul trebuie asezat astfel incat sa nu fie infasurat, sa nu existe indoituri sau
locuri de intersectie a cablului. Setul include 100 de metri de cablu.
Tarusi de fixare trebuie sa fie la o distanta de cel mult 1 metru unul de cealalalt.
Setul include 150 de tarusi.
Nu faceti niciodata unghiuri drepte la colturi. Unghiul ar trebui sa fie de cel putin
100 de grade (vezi fig. B). La unghiuri mai mici, rotirile ascutite ale robotului pot
face ca robotul s& alunece si sa se opreasca, in special pe suprafete umede,
precum si sa se deterioreze suprafata gazonului din cauza virajelor ascutite.
Cablul trebuie asezat la o distanta de 10-30 cm de la marginea gazonului. Daca
suprafata de tundere si suprafata adiacenta (de ex. trotoar) sunt la aceeasi
inaltime, distanta necesara este de 10 cm. n cazul muchiilor dure (de ex. piatra,
lemn etc.), distanta minim3 este de 20 cm. In cazul marginilor moi, unde robotul s-
ar putea bloca (de exemplu, arbusti, paturi de flori etc.), distanta este de 30 cm.
Atentie: bazine de apa (iazuri, piscine etc.) ar trebui sa fie asigurate suplimentar cu
omargine de cel putin 15 cm inaltime. Acest lucru va impiedica caderea accidentala
a robotului in apa.
Pentru a desemna zonele pe care robotul ar trebui sa le evite (arbusturi, paturi de
flori etc.), este necesar sa marcati insulele in asa fel incat sa imprejurati cu cablu
de delimitare zonei fara tundere. Trebuie pastrta o distantd de min. 5 mm de cablu
cand este asezat pe doua linii paralele (vezi fig. B). Pentru fixarea cablului .se poate
folosi alcelasi tarus.
Daca pe gazon sunt copaci, daca radacinile sunt vizibile, inconjurati-le cu un
cablu delimitat, astfel incat robotul sa nu deterioreze radacinile. in cazul
radacinilor care se afla adanc sub suprafata gazonului, nu este nevoie sa se faca
o astfel de insula.
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Daca suprafata de tundere se afla sub ramuri atarnate de
AATENTIE arbusti sau copaci, taiati ramurile astfel incat sa nu deranjeaza
miscarea liberd a robotului. De asemenea, retineti ca picaturile de apa care pot
cadea din frunze vor declansa senzorul de ploaie al robotului. In aceasta situatie
robotul Intrerupe tunsul si se intoarce la statia de andocare.
Daca aleea sau cararile de gradina sunt la acelasi nivel cu gazonul, robotul de
tuns iarba va circula fara probleme pe o astfel de suprafatd. Daca suprafata este
limitat&, astfel incat robotul s& nu poate traversa céile de acces si cararile,
distanta cablului de la linia care separa gazonul de alte suprafete ar trebui s fie
de 10 cm. In cazul in care cérérile sunt de pietris, robotul nu va trece peste ele. in
acest caz, cablul trebuie asezat astfel incat sa fie pastrata o distantd de 30 cm de
la cablul care separa suprafata.
Robotul poate urca pante de max. 30 de grade. Daca panta abrupta devine mai
mare, senzorul robotului va opri miscarea masini. Pentru mersul in jos, panta
maxima nu trebuie sa depaseasca 25 de grade. Cu toate acestea, atunci cand se
tunde iarba umeda, robotul poate la o pantd mai mica aluneca. intr-un astfel de caz,
va recomandam sa asezati cablurile de delimitare la distanta de 40 cm de panta.
Determinarea zonei de cosit
Pregatiti materialele: cablul de delimitare, tarusi de montare si doua benzi de
masurare a distantei (benzile sunt plasate in perforatia din clapele cutiei de
transport). Pregatiti unelte: ciocan de pavaj (cauciuc), cleste, cheie pentru piulite.
Pregatiti gazonul: iarba nu trebuie s& depaseasca 60 mm. Daca iarba este mai
fnalta, va recomandam sé o taiati mai intéi cu o masina de tuns iarba. Cablul de
delimitare trebuie asezat cat mai aproape de sol pentru a impiedica robotul sa
treaca peste cablu si pentru a evita ca oameni care trec sa se impiedice. Dupa
ceva timp, cablul va fi acoperita cu iarba proaspata.
Asezarea cablului: Asezati statia de andocare in locul planificat (conform schemei
pregatite anterior) si introduceti primul tarus din partea din spate a statiei de
andocare (OUT). Lasati aproximativ 50 cm de cablu liber pentru conectarea finala
a cablului si statiei de andocare. Asezati usor cablul asa cum se arata in diagrama
anterioara, ceea ce va facilita lucrarile ulterioare. Puteti incepe sa infingati tarusi
pentru a fixa pozitia cablului.
Atentie: In prima faza, nu nfingati tarusi pana la capat pentru a usura munca daca
trebuie sa corectati asezarea cablului.
Cand utilizati bara de masurare, pastrati o distantd de 10-30 cm de marginea
gazonului, asa cum a fost recomandat anterior. Distanta dintre tarusi de localizare
nu trebuie sa depaseasca 100 cm. Se recomanda ca tarusile sa fie in colturi mai
apropiate unele de altele, astfel incat unghiul obtinut sa nu fie mai mic de 100 de
grade. Daca exista zone pe gazon pe care robotul trebuie sa le evite (paturi de
flori, arbusti, straturi de flori etc.), desemnati insule pe care robotul le va evita.
Atentie: cablurile agezate paralel nu trebuie sa fie mai aproape unul de altul de 5
mm.
Tarusul final trebuie sa fie langa statia de andocare.
Avertizare: daca cablul inclus in set este prea scurt, este posibil sa cumparati o un
cablu (in sectiuni de 100 m) si tarusi de montare. Pentru a conecta cablurile,
utilizati cuplajele furnizate impreuna cu robotul. Nu se fa unii cablurile prin
rasucire. Folositi cablul de maximum 400.
Conectarea cablului de delimitare cu statia de andocare.
Cuplajele cablului - baza trebuie asezate pe cablu si stranse cu clesti plate.
Exista doua prize pe spatele statiei de andocare, marcate IN si OUT. Cablul de
intrare trebuie sa fie tras prin ochiul din partea de jos a statiei de andocare si
conectat la priza IN. Cablul de iesire trebuie sa fie conectat la priza OUT. Aceasta
metoda de conectare va garanta fluxul semnalului prin cablu.
Dupa conectarea cablurilor, fixati statia de andocare folosind suruburile incluse.
Atentie: Nu faceti gauri suplimentare in statia de andocare. Strangeti statia de
andocare folosind gaurile originale.
ncércarea acumulatorul robotului.
Tnainte de a incérca robotul, conectati si testati functionarea statiei de andocare. In
acest scop, conectati cablul cu adaptorul si introduceti stecherul in priza. LED-ul de
pe statia de andocare se aprinde in culori:
- rosu daca cablurile de delimitare nu sunt conectate corect
- intermitent verde cand cablurile sunt conectate corect si acumulatorul robotului
este incarcat
- verde daca cablurile sunt conectate corect si acumulatorul este complet
fncarcat.
Atentie: in caz de probleme, consultati capitolul 12. Depanare
- Statia de andocare este gata pentru utilizare.
inainte de prima taiere, incércati acumulatorul robotului. Tn acest scop, asezati
robotul in statia de incarcare astfel incat contactele de incarcare ale robotului sa
atinga contactele de incarcare ale statiei de andocare.

7. Conectare la retea

Inainte de a conecta masina la o sursa de alimentare, asigurati-vé c& tensiunea de
alimentare corespunde valorii indicate pe placuta cu date tehnice.

Instalarea sursei de alimentare trebuie realizatd in conformitate cu cerintele
esentiale pentru instalatile electrice si s& respecte cerintele de siguranta.
Parametrii sectiunii minime a cablului de alimentare 1 mm? si valoarea nominala a
sigurantei tip B 10A.

Instalarea trebuie efectuata de un electrician autorizat. Cand utilizati cabluri
prelungitoare, asigurati-va ca sectiunea transversala a firului nu este mai mica
decat cea necesara (a se vedea tabelul). Aranjati cablul electric astfel incat sa nu
fie expus la taiere in timpul lucrului. Nu folositi prelungitoare deteriorate. Verificati
periodic starea tehnica a cablului de alimentare. Nu trageti de cablul de alimentare.

8. Pornirea dispozitivului

Pentru a porni masina:

- incarcati acumulatorul masinii de tuns iarba

- efectuati activitati de programare (vezi sectiunea 9. Utilizarea dispozitivului).
Utilizati numai prelungitoare de gradina care sunt

AATENTIE potrivite pentru utilizare in exterior.

Dupa oprirea masinii lamele inca pot sa se roteasca.

fnainte de a porni dispozitivul, efectuati obligatoriu
operatiile descrise in capitolul ”Pregatirea pentru lucru”.

9. Utilizarea dispozitivului

inceperea cosiri

Atentie: Inainte de tuns, indepartati toate materialele striine de pe gazon, cum ar fi
ramuri, pietre, radacini, jucarii si altele.

Ajustari initiale

Atentie Toate ajustarile trebuie facute pe panoul de control (fig. C)

Ajustarea ceasul: apasati butonul SET pana cand pictograma ceasului incepe sa
clipeasca. Ajustati ora curenta utilizand butoanele HOME si START, confirmati cu
OK.

Ajustarea ceasul: apasati butonul SET pana cand pictograma ceasului incepe sa
clipeasca. Ajustati ora curenta utilizand butoanele HOME si START, confirmati cu
OK.

Masina poate fi pornit in modul manual sau automat.

Mod automat: porniti robotul cu comutatorul principal. Apasati SET, introduceti
codul de securitate (cod de fabrica 0000), confirmati cu OK. Ajustati zona cosita,
confirmati cu OK.

Ajustrarea automaticd pentru inceperea tunderii. Apasati SET pana cand
pictograma clepsidrej clipeste. Cu butoanele HOME si START ajustati ora de
pornire a operatiei si confirmati cu OK. Daca pe afisaj apare 0000, ora a fost
ajustata. Apasati butonul START.

Avertisment: Cand ciclul de tuns este finalizat, robotul va reporni automat dupa 48
de ore in acelasi timp.

Mod manual

Porniti robotul cu comutatorul principal. Apasati SET, introduceti codul de securitate
(cod fabrica 0000), confirmati cu OK. Apasati START.

Schimbarea codul de securitate

Codul de securitate din fabrica este 0000. Puteti Idsa acest cod sau il puteti schimba
n al dvs.

Pentru a schimba codul, porniti robotul (introduceti codul 0000 si ap&sati START).
Robotul va iesi din statia de andocare si va incepe sa functioneze. Dupé ce robotul
a plecat, apasati butonul STOP, pe afisaj apare codul E1. Apasati START si tineti
apasat, dupa aproximativ 10 secunde pe afisaj apare codul U133. Apasati SET inca
odata, pictograma de blocare va clipi. Introduceti codul din fabrica 0000 si confirmati
cu OK, afisajul ar trebui sa afiseze codul 0000. Apasati din nou SET, pictograma
lacat va incepe sa clipeasca. Introduceti propriul cod din patru cifre si confirmati cu
OK. Codul ar trebui sa apara pe afisaj. Apasati START. Robotul va relua
functionarea.

Atenie: trebuie amintit codul. Daca il pierdeti, va fi necesar sa trimiteti robotul catre
producator pentru a reseta ajustarile.

Ajustarea inaltimii de taiere

Robotul are capacitatea de a regla inaltimea de tdiere in intervalul 25-65 mm.
Pentru a ajusta inaltimea de taiere, deschideti clapeta de deasupra robotului si
ajustati inaltimea de taiere folosind un buton cu scald. Incepeti cu o valoare mai
mare pentru a nu incarca robotul cu taierea ierbii prea lungi.

Oprirea de urgenta

Robotul poate fi oprit oricand folosind butonul de urgentda STOP. De asemenea,
puteti utiliza butonul STOP pentru a anula functiile masinii. De exemplu: pentru a
preveni alunecarea robotului de pe cablul de delimitare, porniti robotul. Dupa ce
paraseste statia de andocare, apasati STOP, puneti robotul pe cablu la aproximativ
2 metri de statia de andocare, apoi apasati SET, introduceti codul, confirmati OK si
apasati din nou START.

Atentie: utilizarea butonului STOP nu anuleaza ajustarile anterioare

Butonul HOME

Folosind butonul HOME, puteti activa revenirea robotului la baza de andocare. n
acest scop, apasati STOP, apasati SET, introduceti codul de securitate si confirmati
cu OK, apasati HOME.

Atentie: utilizarea acestei secvente nu anuleaza ajustarile anterioare

Apasati SET, introduceti codul de securitate si confirmati OK, apasati START.
Atentie: Daca acumulatorul este incarcat slab (o linie pe indicatorul de incarcare),
robotul poate fi repornit doar in statia de andocare.

Senzori robotului

Senzor de obstacol / contact. Daca robotul loveste un obstacol, acesta se va
ntoarce si va schimba directia pentru a evita obstacolul. Daca nu gaseste o cale
noud Tn 3 secunde, se va opri. Daca nu gaseste o cale noua in 10 secunde, se va
opri si pentru a continua lucru va fi necesara o repornire manuala.

Senzor de ploaie. in caz de precipitatii abundente, robotul nu va mai functiona si
se va intoarce la statia de andocare. Robotul va relua functionarea in urmatorul
ciclu.

Atentie: picaturile care cad din arbusti si copaci pot activa senzorul de ploaie,
aceasta situatie robotul va reveni la statia de andocare.

Senzorul de contact cu suprafata. Senzorii sunt amplasati langa rotile din fata si
verifica contactul cu solul. Daca robotul este ridicat sau ruleaza cu rotile in
depresiunea terenului (canelura, gaura etc.), robotul se va opri si trebuie sa-|
reporniti manual. Repornirea va avea loc atunci cand robotul se afla la cel putin 2
metri de cablu de delimitare. Asezati-| pe suprafata si apasati START. Repornirea
robotului nu va schimba ciclul sau de lucru

Senzor de inclinare

Senzorul de inclinare este situat in interiorul masinii si masoara inclinarea in toate
directiile. Daca unghiul de inclinare depaseste 30 de grade, lamele nu se vor roti,
dar robotul va continua sd mearga. Daca unghiul de inclinare se va micsora in
decurs de 10 secunde, robotul va taia din nou. Daca unghiul de inclinare nu se
modificd, robotul se va opri si trebuie repornit manual.

10. Operatii curente de mentenanta

Curatare si mentenanta

Deconectati-l intotdeauna de la sursa de alimentare si opriti masina

Tn scopul utilizéri maxime a robotului, trebuie efectuate inspectii periodice ale
masinii si ale zonei cosite.

Curatare normala.

in

Toate operatiile de fintretinere trebuie efectuate cu
stecherul scos din priza de curent.
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Curatarea regulata a frunzelor, a ierbii si a altor resturi va prelungi durata de viata
a robotului.

Atentie: folositi numai perie sau carpa uscata pentru curatare. Nu folositi apa care,
daca patrunde in interiorul robotului, poate duce la un scurtcircuit si poate deteriora
sistemul electric.

Capacul superior

Ridicati capacul superior si curétati-l de iarba, frunze si alte resturi. Nu folositi apa
pentru curatare.

Partea inferioara a robotului

Curatati partea inferioara a robotului cu o perie. De fiecare data verificati daca
lamele, fixarea lamelor si rotile se rotesc liber. Daca robotul tunde iarbd umeda,
resturile se pot lipi de carcasa ce reduce performanta de taiere. Verificati si curatati
interiorul camerei lamei pentru a indeparta reziduurile umede de iarba. Curatati in
mod regulat rotorul lamei astfel incat sa se roteasca liber.

Statie de andocare

Curatati periodic statia de andocare de iarba, frunze si alte resturi pentru a evita
sldbirea contactului dintre contactele statiei de andocare si placile robotului.
Verificati regulat daca contactele statiei de andocare si ale placilor robotului sunt
curate si fac contact bun. Curatati regulat contactele si placile cu smirghel foarte
fin sau lana de otel. Pe masura ce trece timpul, statia de andocare poate scurge
deoarece sub statie iarba se descompune.

Verificati periodic starea suruburilor si piulitelor. Daca sunt slabite, strangeti toate
elementele pentru a mentine robotul in cele mai bune conditii posibile.

Schimb de piese

Atentie: Deconectati intotdeauna sursa de alimentare si opriti masina inainte de a
continua actiunile de mai jos.

Lamele

Lamele au doua muchii ascutite. Dupa ce o lama devine tocita puteti intoarce
lama cu muchia ascutita in directia de taiere. Daca ambele muchii sunt tocite,
desurubati lamele si inlocuiti-le cu altele ascutite. Dupa desurubarea lamelor,
ndepartati orice iarba si alte resturi din locasul lamei. Dupa curatarea locasului
introduceti o lama noua si strangeti-o. Verificati daca lamele se rotesc.

Atentie: Inlocuiti toate cele trei lame n acelasi timp pentru a mentine o tietura
stabila.

Acumulator

Ciclul de viata al acumulatoruluii este prevazut pentru 5 ani, in functie de sarcina
robotului si de intretinerea acestuia. Pentru a inlocui acumulatorul, desurubati
aparatoarea acumulatorului si inlocuiti acumulatorul vechi cu unu nou.

Atentie: utilizati numai piese de schimb originale.

Depozitare in afara sezonului

In afara sezonului (mai ales in timpul iernii), statia de andocare si robotul trebuie
depozitate intr-o camera uscata, unde temperatura nu va scadea sub 0 grade C.
Curatati statia si robotul de iarba, frunze si alte resturi. Curatati temeinic
contactele si placile de contact cu vata de otel. Pentru a proteja contactele si
placile impotriva coroziunii, le puteti trata cu ulei fara acid. Tn timpul iernii, ncarcati
acumulatorul de 2-3 ori pentru a prelungi durata de viatd a acumulatorului.

Mesaje de eroare

Daca robotul nu functioneaza corect, pot aparea mesaje de eroare pe afisaj. Tabelul
prezinta tipurile de erori si cum sa le eliminati.

Daca erorile persista, va rugam sa contactati vanzatorul.

Reporniti robotul: puneti robotul pe cablul de delimitare, introduceti codul de
securitate, apasati START.

11. Piese de schimb si accesorii

Pentru a achizitiona piese de schimb si accesorii, contactati Service-ul Dedra Exim.
Detaliile de contact pot fi gasite pe pagina 1 a manualului. Cand comandati piese
de schimb, va rugam sa indicati numarul lotului aflat pe placuta de identificare si
descrieti piesa deteriorata, indicati de asemenea data orientativa a achizitiei
dispozitivului.

in perioada de garantie, reparatiile sunt efectuate conform regulilor mentionate in
talonul de garantie. Va rugam sa predati produsul reclamat pentru reparatie la locul
de achizitie (vanzatorul este obligat s& accepte produsul reclamat), trimiteti-l la
centru de service aflat cel mai aproape de adresa de domiciliu (lista centrelor de
service se afla pe site-ul www.dedra.pl) sau expediati- la service-ul central Dedra
Exim. Va rugam amabil sa anexati talonul de garantie completat. Dupa perioada de
garantie, reparatiile vor fi efectuate de service-ul central. Produsul deteriorat trebuie
trimis la centrul de service (costul de expeditie este suportat de utilizator).

12. Eliminarea individuala a defectiunilor

inainte de a trece la eliminarea individuala a defectiunilor,
deconectati dispozitivul de alimentare.

Codde | Explicatii Functionare
eroare.
E1l Apasat butonul STOP. Reporniti robotul.
E2 Senzorul de contact la sol | Daca rotile sunt blocate, indepartati
este activat. obstacolul si reporniti robotul.
E3 Robotul se afla in afara | Asezati robotul in zona delimitata cu
zonei limitata cu cabluri. cabluri.
E4 Cablul  de delimitare | Verificati statia de andocare (LED rosu
deteriorat. — cablul  deteriorat).  Reparati
deteriorarile si reporniti robotul.
E5 Senzor de obstacole | Scoateti obstacolul, reporniti robotul.
activat.
E6 Consumul de putere al | larba prea inalta (peste 40 mm) - taiati
motorului drept este prea | iarba.
mare. Verificati daca rotile drepte nu sunt
blocate.
Reporniti robotul.
E7 Consumul de putere al | larba prea inalta (peste 40 mm) - taiati
motorului stdng este prea | iarba.
mare. Verificati daca rotile stangi nu sunt
blocate.

Reporniti robotul.

E8 Curent prea mare la | larba prea inalta (peste 40 mm) - taiati
motorul de taiere. iarba.

Lame de taiere blocate - verificati si
deblocati lamele de taiere.
Reporniti robotul.

E9 Eroare de incarcare. Deteriorarea acumulatorului. Trimiteti

masina la service.

E10 Tensiunea acumulatorului | Deteriorarea acumulatorului. Trimiteti
este prea mica sau prea | masina la service.
mare.

E1l Activat  senzorul de | Verificati daca panta nu depaseste
inclinare. admisibilul (30 de grade). Reporniti

robotul.

E12 Obstacolul plat. Incercuiti  obstacolul cu  cablul.

Reporniti robotul.

F1 Robotul nu fTncepe s& | Asezatirobotul pe o zona delimitata de
functioneze. Semnalul | cabluri. Verificati daca cablurile sunt
corect. conectate corect.

F2 Robotul nu incepe sa Verificati daca cablurile sunt conectate
functioneze. Fara semnal corect.

(verificati statia de
andocare).

F3 Robotul nu incepe sa Curatati contactele statiei de
functioneze. Contactele incarcare si placile robotului. Verificati
de pe statia de incarcare tensiunea (28-32V admis). Contactati
si placile robotului sunt serviciul.
deteriorate.

F4 Tensiune  scdzutd a | Inc&rcati acumulatorul.
acumulatorului.

Etapa Simptom Cauza Functionare

Pregatirea pentru | Robotul nu | Statia de | Verificati

lucru. iese din baza. andocare - | conexiunea

LED rosu cablurilor de
delimitare.
Acumulatorul
robotului nu
este incarcat.
Statia de | Continuati sa
andocare - | Tncarcati péana
LED verde | cand este
intermitent complet
incarcat (LED-ul
verde este
aprins continuu)
Statia de | Sageata IN ar
andocare nu | trebuisa fie
este conectatd | directionata
corect spre zona
tunsa. Asezati
statia de
andocare
corect.
Cablul de | Asezati cablul
delimitare se | fara infasurari
intersecteaza sau incrucisari.
sau este
infasurat  sub
statia de
andocare
Coroziune pe | Curatati
contacte si | contactele si
placi placile.
Contactele nu | Verificati daca
intrd in contact | statia de
corespunzator andocare nu a
cu placile | schimbat
robotului pozitia.
Senzor de | Curatati pléacile
ploaie activat senzorului  cu
alcool.
La prima | Functia de Tnconjurati locul
trecere a | detectare a cu cablul de
robotului r de- | cablului de delimitare.
a lungul | delimitare
cablului de | functioneaza
delimitare, defectuos.
miscarea Interferenta
robotului este | semnalului
incorectd sau | poate fi
robotul se | cauzata de ex.
roteste in jurul | De alte
axei sale. dispozitive,
sau de alte
sisteme
energetice.
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Parcela

adiacenta este
inconjurata de
un cablu de

Asezati  cablul
de  delimitare
pentru a pastra
o distanta

senzorului de
ploaie

Robotul se | Lipsa Verificati ~ céate

delimitat la o | minima de 2 roteste tot | posibilitati de | cabluri sunt
distantd  mai | metri. timpul gasire a | utilizate (maxim
mica de 2 metri semnalul 250 de metri).
Placile Statia de | Asezati statia Daca este
robotului  nu | andocare este | de andocare pe necesar,
sunt in contact | pe o suprafatd | osuprafatd dura scurtati cablul si
cu contactele | neuniforma si plana. schimbati
statiei de suprafata  de
andocare tuns.
Prima utilizare. Robotul se | Baterie Incarcati
opreste, epuizata acumulatorul
indicatorul de robotului in 13. Set de completare a dispozitivului
incarcare a statia de . . ) N
acumulatorului andocare. 1. Robot dg tuns si muicire - 1 buc. 2. Statie de aqdopare -1 buc. 3. Inf:arc_ator
este mic (o Atentie: Dacé pentru statia d(_e andocare - 1 buc. 4. Cablu de delimitare - 1OQ m. 5 Tarusi pentru
linie) LED-ul robotului fixarea cablului - 150 buc. 6. Lame suplimentare - 6 buc. 7. Distantier - 1 buc.
ggfﬁnuu verde 14. Informatia pentru utilizatori privind eliminarea
bateria . este utilajelor uzate
incarcata. Daca (se refera la gospodarii de casa)
LED-ul clipeste Simbolul prezentat, aplicat pe produse sau in documentatia anexata, va
mai muIF _de informeaza ca acest tip de produse electrice sau electronice, care s-au
doué ore, indica ____ defectat, nu trebuie aruncat la gunoi impreuna cu deseurile obisnuite.
o defectiune a Procedura corecta in caz de utilizare, reciclare sau recuperare a subsansamblelor
acumulatorului constad in predarea dispozitivului la centrul specializat de colectare, unde va fi
sau lipsa receptionat gratuit. Informatiile despre locuri de colectare a utilajelor uzate, vor fi
contactului intre furnizate de autoritatile locale de ex. pe site-urile web acestora.
contactele Utilizarea corecta a dispozitivului va permite pastrarea unor elemente valoroase si
statiei si placile evitarea unui impact negativ asupra sanatatii si mediului, care pot fi periclitate din
acumulatorului. cauza procedurilor necorespunzatoare de eliminarea deseurilor.
Robotul trece | Rotile, in | Curatati rotile si Utilizatorii din tarile membre Uniunii Europene

peste cablurile
de delimitare
si se opreste
aproape  de

special  rotile
de actionare,
sunt acoperite
cu noroi sau

peluza

acestea alte resturi, ce
pricinuieste o
tractiune slaba
Unghiul in | Reglati cablurile
colturi este mai | de  delimitare
mic de 100 de | pentru a
grade. mentine un
unghi minim de
100 de grade
Lipsa de | Vezi ,Pregatirea
semnal al | pentru
cablurilor  de | functionare”
delimitare
Functionareeregulata. | Zgomot si | Muchia lamelor | Inversati  sau
vibratii tocite si taieturi | Tnlocuiti lamele
inegale cu altele noi,
dupa caz.
Atentie:
Efectuati
aceasta
operatie cu
toate lamele.
Lama Tnlocuiti lama.
deteriorata
Suruburile Strangeti
lamei sunt | suruburile.
slabite
Element strain | Scoateti
(snur si altele) | elementul.
infasurat n
jurul  arborelui
de antrenare al
lamelor
Robotul Indltimea  de | Reglati
merge, dar nu | taiere este | Tnaltimea la
taie ajustata optim.
incorect
Timpul de | Murdarie pe | Curatati
lucru intre | contactele contactele si
incarcari este | statiei de | placile robotului.
din ce in ce | andocare si pe
mai scurt placile
robotului
Capacitatea Tnlocuiti bateria
bateriei  este | cuunanoua.
redusa din
cauza incarcari
si descarcari
Robotul nu Senzorul  de | Curatati placile
revine la ciclul | ploaie este | de contact ale
sau de lucru activat tot | senzorului cu
dupa ploaie si timpul alcool (spirt).
activarea

Daca doriti sd scapati de dispozitive electrice sau electronice, va rugam sa
contactati cel mai apropiat centru de vanzare sau furnizorul, pentru informatii
suplimentare.
Eliminarea deseurilor in tarile din afara Uniunii Europene
Acest simbol se referd numai la tarile membre ale Uniunii Europene.Daca doriti sa
eliminati produsul respectiv, va rugdm sa contactati autoritatile locale sau
vanzatorul pentru a obtine informatiile despre modul corect de procedura.

Certificat de garantie

pentru

Nr. de katalog: Numarde lot: ........cccvviiiiiie
(denumit in continuare Produs)
Data de cumparare a produsului: .............

Stampila vanzatorului

Data si semnatura vanzatorului: ......

Declaratia Utilizatorului:
Confirm, ca am fost informat in ceea ce priveste conditiile de garantie si efectele
nerespectarii orientariilor cuprinse in manualul de utilizare si in Certificatul de
garantie. Conditiile prezentei garantiei imi sunt cunoscute ce afirm cu semnatura
mea de mana:

Data si locul semnatura Utilizatorului

|. Responsabilitatea pentru produs

1. Garant - DEDRA EXIM sp. z o.0. cu sediul in Pruszkowie, adresa: ul. 3 Maja 8,
05-800 Pruszkéw, KRS 0000062517, Sad Rejonowy dla m.st. Warszawy w
Warszawie, XIV Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Sgdowego,[Judecatoria
Raionala pentru o.c. Varsovia in Varsovia, Departamentul al XIV—a Economic al
Registrului National Juridic] NIP [CIF] 527-020-49-33, Kapitat zaktadowy [capital
social]: 100 980.00 zt..

2. in conditile mentionate in prezentul Certificat de garantie Garantul acorda
garantie la produsul derivat din distributia Garantului.

3. Responsabilitatea cu titlu de garantie cuprinde numai defectele care sau ivit din
cauze datorate Produsului in momentul livrarii acestuia Utilizatorului.

4. Cu titlu de garantie, Utilizatorul, obtine dreptul la repararea gratis a Produsului,
daca defectiunea s-a ivit in perioada de garantie. Modul de reparare a Produsului
(metoda de executare a repararii) depinde de decizia Garantului. Daca Garantul
constata ca Produsul nu poate fi reparat, Garantul isi rezerva dreptul de a schimba
piesa defectd sau total Produsul cu altul fard defecte sau de a micsora pretul
Produsului ori de a se retrage de la Contract.

5. Fata de Utilizatorul, care conform cu legea din data de 23 aprilie 1964 din

Codul Civil, nu este un consumator, raspunderea Garantului pentru dauna
rezultate din prezenta garantie si/ sau in legatura cu incheierea si executarea
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acesteia, indiferent de dreptul legal, este limitatd maxim pana la valoarea
Produsului defect..

Il. Perioada de garantie
Componentele Produsului
acoperite de garantie

Durata de protectie a garantiei

24 uni, de la data cumpararii
Produsului, inscrisa in prezentul
Certificat de garantie

Robot de tuns si mulcire

Chei, suruburi, articole de
fixare

lll. Conditiile de utilizare a garantiei

1 Prezentarea de catre Utilizator a Certificatul completat de garantie a Produsului
si dovedirea imprejurarilor de cumparare a Produsului de ex. prin prezentarea
chitantei, facturei, etc. Pentru a efectua in mod eficient reclamatia, se recomanda
ca Utilizatorul sa trimite impreuna cu Produsul reclamat, toate componetele
mentionate la “Completarea” Produsului in manualul de utilizare.

2. Respectarea de catre Utilizator a recomandarile din Manualul de utilizare si din
Certficatul de garantie.

3. Garantia acopera numai teritoriul Republicii Polona si UE.

4. Garantia nu acopera defectiunile Produsului aparute in special din cauza:

a. Nerespectarii de catre Utilizator a conditiilor indicate in Manualul de utilizare, in
special in domeniul de utilizare, intretinere si curatare corecta.

b. Utilizarea de catre Utilizator a unor produse de curatare sau substante de
conservare care sunt neadecvate cu Manualul de utilizare;

c. Depozitare necorespunzatoare si transportul necorespunzator al Produsului de
catre Utilizator;

d. Modificari si/sau reconstructii arbitrare a Produsului de catre Utilizator;

e. Utilizarea in Produs de catre Utilizator a unor materiale consumabile neconforme
cu manualul de utilizare

5. Utilizatorul care conform nu legea din data de 23 aprilie 1964 din Codul Civil nu
este un consumator, pierde garantia pentru Produsul, in care:

- numerele de serie, marcarea datelor si placutele cu datele technice au fost
indepartate de catre Utilizator;

- sigilile existente au fost deteriorate de Utilizator sau au urme ramase din
manipularea de catre utilizator la acestea.

6. Atentie! Operatiile legate cu utilizarea de fiecare zii, descrise in manualul de
utilizare, Utilizatorul executa singur pe costul sau.

IV. Procedura de reclamatie

1. Daca se constatd ca Produsul nu functioneazé corect, Inainte de a depune
reclamatia trebuie sa Va asigurati daca toate operatiunile descrise in manualul de
utilizare au fost executate corect.

2. Sesizati imediat reclamatia, cel mai bine in termen de 7 zile de la data la care ati
observant defectul produsului. Utilizatorul care conform cu legea din data de 23
aprilie 1964 din Codul Civil nu este un consumator, pierde garantia pentru Produs
daca reclamatia nu depune in termen de pana de 7 zile.

3. Sesizarea reclamatiei se face de ex. la. la punctul de cumparare a Produsului, la
service-ul de garantie sau se poate trimite in scris pe adresa: DEDRA EXIM sp. z
0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkow.

4. Utilizatorul poate sa depuna reclamatia prin formularul accesibil pe pagina de
internet www.dedra.pl. (“Formular pentru sesizarea reclamatiei cu titlu de
garantie”).

5. Adresele service-urilor de garantie din fiecare stat sunt accesibile pe pagina
www.dedra.pl. Daca service-ul lipseste in statul adecvat, trimiteti sesizarile de
reclamatie cu titlu de garantie pe adresa: DEDRA EXIM sp. z 0.0. ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkoéw (Polonia).

6. Luand in considerare siguranta Utilizatorului se interzice utilizarea Produsului
defect.

7. Atentie!!! Utilizarea Produsului defect este periculos pentru sanatatea si viata
Utilizatorului.

8. Executarea obligatiilor rezultate din garantie va avea loc in termen de 14 zile
lucratoare, calculate de la data furnizarii de catre Utilizator a Produsului reclamat.
9 Tnainte de furnizare a Produsului reclamat se recomanda curatirea acestuia. Se
recomanda de a se asigura bine Produsul impotriva distrugerii in timpul
transportului (se recomanda sa trimiteti produsul reclamat in ambalajul original).
10. Perioada de garantie va fi prelungitd cu durata in care, din cauza defectului
Produsului acoperit de garantie Utilizatorul nu I-a putut sa-l utilizeze,

Garantia nu opreste, nu limiteaza nu suspendeaza drepturile Utilizatorului rezultate
din dispozitiile privind garantia pentru vicile produsului vandut..

Componente neacoperite de garantie
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15. Garantieurkunde
Ubersetzung der Originalanleitung

Die Konformitatserklarung wurde dieser Anleitung separat beigefiigt. Fehlende
Konformitatserklarung ist nach Riicksprache bei Dedra Exim Sp. z 0.0. einzuholen.
Allgemeine Sicherheitsbestimmungen wurden dieser Anleitung als ein separates
Heft beigefiigt.

ﬂ WARNUNG. Alle mit versehenen Warnungen und alle
Hinweise B griindlich lesen. Bei Nichtbeachten der folgenden
Warnungen und Sicherheitshinweise kann es zum elektrischen Schlag,
einem Brand oder ernsthaften Verletzungen kommen.

Alle Warnungen und Hinweise fiir den kiinftigen Gebrauch
aufbewahren.

2. Geratebeschreibung

Abb. A: 1. Ladekontakte, 2. Abdeckung der Schnitthdhenverstellung, 3. Not-Aus-
Schalter mit Handgriff, 4. Abdeckung des Bedienfeldes, 5. Hinterrader, 6.
Messereinheit, 7. Schwenkrader vorne

3. Geratebestimmung

Rasenroboter ist fir das Mahen von Gras auf Rasenflachen, in Garten usw.
bestimmt. Dank eines Sensorsystems und einer im Rasen versteckten Leitung ist
der Roboter in der Lage, seine Position zu bestimmen und die optimale Mahroute
zu fahren, indem er Hindernissen ausweicht oder mégliche Probleme signalisiert.
Der Roboter ist so programmiert, dass er das Gras periodisch maht, ohne dass eine
zusatzliche Einstellung erforderlich ist. Der Roboter méht das Gras automatisch,
indem er in den Mdhmodus und, bei niedriger Batterieladung, in den Lademodus
wechselt. Dank seiner geringen GroRe ist der Roboter sehr wendig und vielseitig
und kann auf kleinen und grofen (bis etwa 1000 m?) Rasenflachen eingesetzt
werden. Das im Lieferumfang enthaltene Zubehor reicht aus, um eine Mahflache
von ca. 600 m? Rasenfliche mit regelmafigen Formen oder ca. 350 m?
Rasenflache mit unregelmaRigen Formen mit 3 Inseln abzugrenzen. Bei Bedarf
kénnen Verlangerungskabel fir den Einsatz im Freien verwendet werden.

Es st zuldssig, das Gerat bei Bau- und Renovierungsarbeiten, in
Reparaturwerkstatten und bei Amateurarbeiten unter gleichzeitiger Einhaltung der
Verwendungsbedingungen und zuldssigen Arbeitsbedingungen, die in der
Bedienungsanleitung enthalten sind, zu nutzen.

4. Einsatzeinschrankungen

Das Gerat darf nur gemaR den folgenden ,Zuldssigen Betriebsbedingungen®
betrieben werden”.

Eigenhéndige Anderungen des Geréateauf-baus, jegliche Umbauten bzw.
Bedienungen, die in der Bedienungsanleitung nicht be-schrieben werden, gelten
als rechtswidrig und fiihren zum sofortigen Verlust der Ga-rantieanspriiche und der
Giltigkeit der Kon-formitatserklarung.

Der Gerategebrauch entgegen der Bestim-mung oder der Bedienungsanleitung
fuhrt zum sofortigen Verlust der Garantieanspri-che.

Nicht an Hangen mit einer Neigung von mehr als 30 Grad verwenden. Nicht ohne
Begrenzung der Mahflache verwenden.Das Geréat darf nur gemaR den folgenden
LZulassigen Betriebsbedingungen®” betrieben werden”.

Eigenhéndige Anderungen des Geréateauf-baus, jegliche Umbauten bzw.
Bedienungen, die in der Bedienungsanleitung nicht be-schrieben werden, gelten
als rechtswidrig und fiihren zum sofortigen Verlust der Ga-rantieanspriiche und der
Giltigkeit der Kon-formitatserklarung.

Der Gerategebrauch entgegen der Bestim-mung oder der Bedienungsanleitung
fuhrt zum sofortigen Verlust der Garantieanspri-che.

Zulassige Betriebsbedingungen
Nicht wahrend des Niederschlags arbeiten.

5. Technische Daten

Modell DED8751-3 DED8751-4
Stromversorgung [V] 28 d.c. 28 d.c.
Akkukapazitat [Ah] 3 4
Performance [WH] 84 112
Typ des Akkumulators Lit-lon Lit-lon
Umgebungstemperatur [C] 5-40 5-40
Energieversorgung

Stromversorgung [V, HZ] 230, 50 230, 50
Ausgang [V, A] 32d.c.,1,8 32d.c.,1,8
Schutzklasse 1l Il
Schutzart IP67 IP67
Sicherung T3.15A.250V T3.15A.250V
Mulchroboter

Stromversorgung [V] 28 d.c. 28 d.c.
Akkukapazitat [Ah] 3 4
Schutzklasse 11 11
Schutzart IPX4 IPX4
Drehgeschwindigkeit [min-1] 2900 2900
Anbauflache [m2] 1000 1500
Arbeitsbreite [mm] 240 240
Schnitthdhe [mm] 25-65 25-65
Schallleistungspegel Lwa [dB(A)] 65 65
Schallleistungspegel LWA [dB(A)] <80 <80
Schalldruckpegel LpA [dB(A)] <70 <70
Messunsicherheit K [dB(A)] 3 3
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Information zum Larmpegel und den Vibrationen
Der kombinierte Wert der Schwingungen anw und die Messunsicherheit werden
gemal EN 50636-2-107 bestimmt und sind in der Tabelle angegeben.

Die Larmemission wurde gemaf EN 50636-2-107 bestimmt und die Werte sind in
der obigen Tabelle angegeben.

Der Ldarm kann Gehorschaden herbeifiihren, deshalb ist
A\ACHTUNG

ein Gehorschutz bei der Arbeit zu tragen!

Der deklarierte Gesamtwert von Vibrationen wird nach einem standardmafRigen
Prufverfahren ermittelt und kann zum gegenseitigen Geratevergleich verwendet
werden. Der genannte Vibrations kann auch fiir eine Erstbeurteilung der Vibrations
verwendet werden Der Vibrations kann beim Vororteinsatz in Abhangigkeit von der
Gebrauchsweise der Werkzeuge, insbesondere von der jeweiligen
Werkstlickbeschaffenheit, sowie von der erforderlichen Festlegung der
Schutzmafinahmen fiir den Bediener, von den deklarierten Werte abweichen. Um
die Exposition unter den Ist-Einsatzbedingungen genau ermitteln zu kénnen, sind
alle Schritte des jeweiligen Prozesses zu beriicksichtigen, die auch die Zeitrdume
umfassen, wenn das Werkzeug ausgeschaltet bzw. eingeschaltet bleibt, aber nicht
eingesetzt wird.

6. Vorbereitungen vor dem Einsatz

ﬁ ACHTUNG Zuerst Stecker ziehen, erst dann jegliche Bedienung
vornehmen.

Oberflachenvorbereitung fiir das Schneiden

Um den Mahbereich fir den Roboter so festzulegen, dass er diesen Bereich nicht
verlasst, sollte er durch ein Begrenzungskabel begrenzt werden. Bevor Sie mit der
Bestimmung der Oberflaiche beginnen, planen Sie den Arbeitsbereich,
beriicksichtigen Sie die Hindernisse, denen der Roboter ausweichen soll, und
denken Sie daran, dass der Roboter nicht mehr als 15 Meter vom
Begrenzungskabel entfernt sein darf.

Hinweis: Ein Beispiel fir eine Skizze des Rasens und der vorbereiteten Flache ist
in Abb. B dargestellt. Bitte beachten Sie diese Skizze und achten Sie dabei
besonders auf die Hinweise zur Einhaltung ausreichender Abstédnde zu Objekten
auf der Mahflache.

Uberpriifen Sie den Zustand lhres Rasens. Entfernen Sie alle Hindernisse (Aste,
grosse Steine usw.). Lécher und Vertiefungen so ausfiillen oder abdecken, dass
sich bei Regen keine Pflitzen darin bilden. Das Arbeiten in Pfutzen kann das Gerat
beschadigen. Schwerere Steine, die vom Roboter nicht bewegt werden, dirfen auf
dem Rasen verbleiben. Der Sensor des Roboters wird die Maschine vom Stein
abprallen lassen und die Arbeit fortsetzen. Leichtere Steine sollten entweder vom
Rasen entfernt oder so verlegt werden, dass sie mindestens 15 cm Uber die
Rasenoberflache hinausragen.

Wenn angrenzende Rasenflachen ebenfalls von Mahrobotern gemaht werden,
sollte die Flache so festgelegt werden, dass das Kabel nicht ndher als 100 cm an
das Begrenzungskabel der angrenzenden Rasenflache heranreicht.

Um eine maximale Signalstarke zu gewahrleisten, ist es ratsam, nicht mehr als 400
Meter Kabel zu verwenden.

Um Probleme zu vermeiden, befolgen Sie beim Verlegen des Kabels die
vorbereitete Skizze der Arbeitsflache.

Positionierung der Dockingstation

Die Dockingstation ist fiir die Ubertragung von Signalen an das Begrenzungskabel
und fiir das Laden der Batterie des Mahroboters verantwortlich.

Die Dockingstation sollte in einem angemessenen Abstand von der
Stromversorgung positioniert werden (das Netzkabel ist 9 Meter lang, was bei der
Wahl der Position der Dockingstation beriicksichtigt werden sollte). Die
Dockingstation muss auf einer ebenen, harten Oberflache positioniert werden. Die
IN-Kennzeichnung sollte auf den geplanten Mahbereich ausgerichtet sein.
Vermeiden Sie das Aufstellen der Station:

- in den Ecken des Rasens

- an tiefen Stellen, an Stellen, an denen das Wasser ablaufen wiirde, an denen die
Dockingstation und der Mahroboter hoher Feuchtigkeit ausgesetzt waren

- auf geneigtem Gelande

- unter hohen Baumen, die bei einem Sturm vom Blitz getroffen werden kénnen.
Hinweis: Das Netzkabel und der Stecker sollten immer an einer trockenen Stelle
verlegt werden, die keiner Feuchtigkeit ausgesetzt ist. Das Netzgerat sollte sich
unter einem Dach an einer vor Feuchtigkeit geschitzten Stelle befinden.

Ein etwa 3,5 Meter langer und 2 Meter breiter Rasenstreifen ist erforderlich, um
freien Zugang zur Dockingstation des Roboters zu erméglichen. Die Station muss
so eingerichtet werden, dass

- vorne mindestens 2 Meter freier Raum vorhanden ist

- hinten mindestens 2 Meter freier Raum vorhanden ist

Hinweis: Die Vorderseite der Station ist der Teil, von dem aus der Mahroboter
einfahrt, wahrend die Rickseite der Teil mit Ladekontakten und Anschlussbuchsen
ist.

Denken Sie an Zugang zur Stromversorgung (das Netzkabel ist etwa 9 Meter lang)
Verlegung des Begrenzungskabels fir die Schnittflache

Das Kabel muss so verlegt werden, dass es nicht zusammengerollt wird, keine
Knicke oder Schnittpunkte des Kabels gibt. Das Set umfasst 100 Meter Kabel.

Die Bodenddiibel sollten nicht mehr als 1 Meter voneinander entfernt sein. Das Set
enthalt 150 Stck. Dibel.

Bilden Sie niemals rechte Winkel in den Ecken. Der Winkel sollte mindestens 100
Grad betragen (siehe Abbildung B). Bei Winkeln von geringerem Wert kdnnen
scharfe Drehungen des Roboters ein Rutschen und Anhalten des Roboters,
insbesondere bei Nasse, sowie eine Beschadigung der Rasenoberflache durch
scharfe Drehungen verursachen.

Das Kabel muss in einem Abstand von 10-30 cm von der Rasenkante verlegt
werden. Wenn sich die Mahflache und die angrenzende Flache (Gehweg) auf
gleicher Hohe befinden, betragt der erforderliche Abstand 10 cm. Bei harten Kanten
(z.B. Stein- oder Holzeinfassungen usw.) betragt der Mindestabstand 20 cm. Fur
weiche Kanten, an denen der Roboter stecken bleiben kénnte (z. B. Straucher,
Blumenbeete usw.), betragt der Mindestabstand 30 cm.

Achtung: Gewasser (Teiche, Schwimmbader, etc.) sollten zusatzlich mit einem
mindestens 15 cm hohen Rand geschitzt werden. Dadurch wird verhindert, dass
der Mahroboter versehentlich ins Wasser fallt.

Um die Bereiche zu bestimmen, die der Roboter vermeiden sollte (Straucher,
Blumenbeete usw.), sollten die Inseln so abgegrenzt werden, dass die Flache ohne
Mahen mit einem Kabel umgeben ist. Halten Sie einen Mindestabstand von 5 mm
zum Kabel ein, wenn es in zwei parallelen Linien verlegt ist (siehe Abbildung B).
Der gleiche Diibel kann in dieser Situation zur Befestigung des Kabels verwendet
werden.

Wenn sich Baume auf dem Rasen befinden, wenn es sichtbare Wurzeln gibt,
umgeben Sie diese mit einem Begrenzungskabel, damit der Roboter die Wurzeln
nicht beschadigt. Wenn es Wurzeln tief unter der Rasenoberflache gibt, besteht
keine Notwendigkeit firr eine solche Insel.

Befindet sich die Mahflache unter tief hangenden Asten von Strauchern oder
B&umen, schneiden Sie die Aste so ab, dass sie die freie Bewegung des Roboters
nicht behindern. Beachten Sie auch, dass Wassertropfen, die von den Blattern
fallen kdnnen, den Regen-Sensor ausldsen, mit dem der Roboter ausgestattet ist.
In diesem Fall hért der Roboter mit dem Mahen auf und kehrt zur Dockingstation
zuriick.

Befinden sich die Einfahrt oder die gepflasterten Gartenwege auf gleicher Héhe wie
der Rasen, kann der Mahroboter die Oberflache problemlos durchfahren. Wenn der
Bereich so begrenzt ist, dass der Roboter nicht durch Einfahrten und Wege fahrt,
sollte der Abstand des Kabels von der Begrenzungslinie, die den Rasen von
anderen Bereichen trennt, 10 cm betragen. Wenn die Wege aus Kies bestehen,
wird der Roboter nicht darliber fahren. In dieser Situation ist das Kabel so zu
verlegen, dass ein Abstand von 30 cm von der Begrenzungslinie der Oberflache
eingehalten wird.

Der Roboter kann an Hangen maximal 30 Grad fahren. Wenn die Neigung héher
ist, stoppt der Sensor des Roboters die Bewegung. Beim Abfahren eines Hanges
darf die maximale Neigung 25 Grad nicht Uberschreiten. Beim Mahen von nassem
Gras kann der Roboter jedoch an einer geringeren Neigung ausrutschen. In diesem
Fall empfehlen wir, das Begrenzungskabel in einem Abstand von 40 cm von der
Linie des Hanges zu platzieren.

Bestimmen der Mahflache

Bereiten Sie die Materialien vor: Begrenzungskabel, Bodendibel und zwei
Abstandslineale (die Lineale werden in die Perforation in den Fllgeln des
Transportkartons gelegt). Bereiten Sie die Werkzeuge vor: Pflasterhammer
(Gummi), Zange, Schraubenschlissel fiir Muttern.

Bereiten Sie den Rasen vor: Das Gras sollte nicht héher als 60 mm sein. Wenn das
Gras hoéher ist, empfehlen wir lhnen, es mit einem Rasenmaher zuerst zu mahen.
Das Begrenzungskabel sollte so nah wie moglich am Boden platziert werden, um
zu verhindern, dass der Roboter durch das Kabel lauft und Personen dariiber
stolpert. Nach einiger Zeit wird das Kabel mit frischem Gras bewachsen sein.
Verlegen des Kabels: Stellen Sie die Dockingstation an der geplanten Stelle auf
(gemaR dem zuvor vorbereiteten Schema) und setzen Sie den ersten Diibel von
der Ruckseite der Dockingstation (OUT) ein. Lassen Sie fir die endglltige
Verbindung von Kabel und Dockingstation ca. 50 cm loses Kabel Ubrig. Verlegen
Sie das Kabel zur Erleichterung der weiteren Arbeit locker nach dem vorstehenden
Schema. Sie kénnen mit dem Einschlagen der Bodendubel fortfahren.

Hinweis: Schlagen Sie die Dubel in der ersten Phase nicht ganz herunter, um die
Arbeit zu erleichtern, wenn Sie das Kabel korrigieren missen.

Halten Sie bei der Verwendung des Abstandslineals einen Abstand von 10-30 cm
von der Rasenkante ein, wie zuvor empfohlen. Der Abstand zwischen den
Bodendiibeln darf nicht grofRer als 100 cm sein. Es wird empfohlen, die Diibel in
den Ecken enger aneinander zu setzen, so dass der erzielte Winkel nicht weniger
als 100 Grad betragt. Wenn es Bereiche auf der Rasenflache gibt, die der Roboter
vermeiden soll (Blumenbeete, Straucher, Beete usw.), missen die Inseln bestimmt
werden, die der Roboter vermeiden soll.

Hinweis: Parallel verlaufende Kabel sollten nicht naher als 5 mm beieinander liegen.
Der Dibel, der die Bereichsbegrenzung endet, sollte sich an der Dockingstation
befinden.

Hinweis: Wenn das mitgelieferte Kabel zu kurz ist, ist es moglich, das Kabel (in
Abschnitten von 100 m) und Bodendibel zu kaufen. Verwenden Sie zur Verbindung
der Kabel die mit dem Roboter gelieferten Verbindungsstiicke. Es ist nicht erlaubt,
die Kabel auf dem sogenannten Twisted Pair zu verbinden. Verwenden Sie
maximal 400 Meter Kabel.

Verbindung des Begrenzungskabels mit der Dockingstation

Die Verbindungsstlicke Kabel-Basis missen auf das Kabel aufgesetzt und mit einer
Flachzange geklemmt werden.

An der Rickseite der Dockingstation befinden sich zwei Buchsen, die mit IN und
OUT gekennzeichnet sind. Das einfiihrende Kabel muss durch die Osen an der
Unterseite der Dockingstation gezogen und an die IN-Buchse angeschlossen
werden. Das ausgeflihrte Kabel muss an die OUT-Buchse angeschlossen werden.
Diese Art der Verbindung garantiert den Signalfluss durch das Kabel.

Nach dem AnschlieBen der Kabel muss die Dockingstation mit den mitgelieferten
Schrauben fixiert werden.

Hinweis: Es ist nicht erlaubt, selbst zusatzliche Lécher in die Dockingstation zu
bohren. Ziehen Sie die Dockingstation unter Verwendung der Originallécher fest.
Aufladen der Batterie des Roboters

Bevor Sie den Roboter aufladen, schlieRen Sie ihn an und Uberpriifen Sie die
Funktion der Dockingstation. SchlieRen Sie dazu das Kabel an den Adapter an und
verbinden Sie den Stecker mit einer Steckdose. Die LED an der Dockingstation
leuchtet:

- rot, wenn die Begrenzerkabel nicht korrekt angeschlossen sind

- griin blinkend, wenn die Kabel korrekt angeschlossen sind und die Batterie des
Roboters geladen ist

- griin, wenn die Kabel korrekt angeschlossen sind und die Batterie voll geladen ist.
Hinweis: Wenn Sie Probleme haben, lesen Sie Abschnitt 12: Selbstbeseitigung von
Fehlern.

Die Dockingstation ist einsatzbereit.

Laden Sie die Batterie des Roboters vor dem ersten Schnitt auf. Platzieren Sie dazu
den Roboter so in der Ladestation, dass die Ladekontakte des Roboters die
Ladekontakte der Dockingstation berlhren.

35



7. Netzanschluss

Bevor Sie das Gerat an eine Stromquelle anschlielRen, vergewissern Sie sich, dass
die Versorgungsspannung mit dem auf dem Typenschild angegebenen Wert
Ubereinstimmt.

Die Installation der Energieversorgung sollte in Ubereinstimmung mit den
grundlegenden Anforderungen fir elektrische Anlagen erfolgen und den
Sicherheitsanforderungen fir den Gebrauch entsprechen. Die Parameter des
Mindestquerschnitts des Stromversorgungskabels 1 mm? und der Nennwert der
Sicherung vom Typ B 10A.

Die Installation muss von einem zugelassenen Elektriker ausgefiihrt werden. Bei
der Verwendung von Verlangerungskabeln ist darauf zu achten, dass der
Querschnitt der Ader nicht kleiner als erforderlich ist (siehe Tabelle). Verlegen Sie
das elektrische Kabel so, dass es wéhrend des Betriebs nicht durchschnitten
werden kann. Verwenden Sie keine beschadigten Verléangerungskabel. Uberpriifen
Sie regelmafig den Zustand des Netzkabels. Ziehen Sie nicht am Netzkabel..

8. Gerit einschalten
Die Tatigkeiten laut Kap. ,Vorbereitungen vor dem
AACHTUNG Einsatz“ unbedingt vornehmen, bevor das Gerit in

Betrieb genommen wird”.

Um das Gerat zu starten,

- laden Sie die Batterie des Mahroboters auf

- fihren Sie die Programmierung durch (siehe Abschnitt 9. Verwendung des
Gerats).

A\ACHTUNG

A\ACHTUNG

9. Geridtegebrauch

Start des M&hens

Hinweis: Entfernen Sie vor dem Mahen alle Fremdkorper wie Aste, Steine, Wurzeln,
Spielzeug und andere aus dem Rasen.

Voreinstellungen

Hinweis: Alle Einstellungen miissen am Bedienfeld vorgenommen werden (Abb. C).
Einstellung der Uhr: Driicken Sie die SET-Taste, bis das Uhrsymbol zu blinken
beginnt. Stellen Sie die aktuelle Uhrzeit mit den Tasten HOME und START ein,
bestatigen Sie OK.

Einstellung der Uhr: Driicken Sie die SET-Taste, bis das Uhrsymbol zu blinken
beginnt. Stellen Sie die aktuelle Uhrzeit mit den Tasten HOME und START ein,
bestatigen Sie OK.

Das Gerat kann im Hand- oder Automatikbetrieb gestartet werden.
Automatikbetrieb: Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter ein. Driicken
Sie SET, geben Sie den Sicherheitscode (Werkscode 0000) ein und bestatigen Sie
mit OK. Richten Sie die Mahflache ein und bestatigen Sie mit OK.

Einstellung des automatischen Starts des Mahens. Dricken Sie SET, bis das
Sanduhrsymbol zu blinken beginnt. Stellen Sie mit den Tasten HOME und START
die Startzeit ein und bestatigen Sie mit OK. Wenn das Display 0000 anzeigt, ist die
Uhrzeit eingestellt. Driicken Sie die Taste START.

Hinweis: Wenn der Mahzyklus abgeschlossen ist, startet der Roboter nach 48
Stunden automatisch zur gleichen Zeit neu.

Handbetrieb

Schalten Sie den Roboter mit dem Hauptschalter ein. Driicken Sie SET, geben Sie
den Sicherheitscode (Werkscode 0000) ein und bestétigen Sie mit OK. Driicken Sie
START.

Anderung des Sicherheitscodes

Der werkseitige Sicherheitscode lautet 0000. Sie kdnnen diesen Code hinterlassen
oder ihn in lhren eigenen Code &ndern,

Um den Code zu andern, starten Sie den Roboter (Code 0000 eingeben und Start
driicken). Der Roboter verlasst die Dockingstation und beginnt mit der Arbeit.
Nachdem der Roboter weggefahren ist, dricken Sie die STOP-Taste, auf dem
Display erscheint der Code E1. Driicken Sie START und halten Sie die Taste
gedrickt, nach ca. 10 Sekunden erscheint der Code U133 auf dem Display.
Driicken Sie die SET-Taste, das Vorhangeschloss-Symbol beginnt zu blinken.
Geben Sie lhren eigenen vierstelligen Code ein und bestatigen Sie OK. Der Code
sollte auf dem Display erscheinen. Driicken Sie START. Der Roboter wird den
Betrieb wieder aufnehmen.

Hinweis: Der Code sollte gespeichert werden. Wenn der Code verloren geht, ist es
notwendig, den Roboter zum Hersteller zu schicken, um die Einstellungen
zuritickzusetzen.

Einstellung der Schnitthéhe

Der Roboter hat die Fahigkeit, die Schnitth6he von 25-65 mm einzustellen. Um die
Schnitthohe einzustellen, muss die Klappe im oberen Teil des Roboters gekippt und
die Schnitthéhe mit einem Knopf mit Skala eingestellt werden. Beginnen Sie mit
hoéheren Werten, um den Roboter nicht durch das Mahen von zu hohem Gras zu
Uberlasten.

Not-Aus-Schalter

Der Roboter kann jederzeit mit dem STOP angehalten werden. Die STOP-Taste
kann auch verwendet werden, um die Funktion des Gerats abzubrechen. Zum
Beispiel: Um zu verhindern, dass der Roboter aus dem Begrenzungskabel rutscht,
starten Sie den Roboter. Driicken Sie nach dem Verlassen der Dockingstation die
STOP-Taste, bewegen Sie den Roboter auf das Kabel etwa 2 Meter von der
Dockingstation entfernt, driicken Sie dann die SET-Taste, geben Sie den Code ein,
bestatigen Sie OK und driicken Sie erneut START.

Hinweis: Die Verwendung der STOP-Taste I6scht frihere Einstellungen nicht.
HOME-Taste

Mit der HOME-Taste kann die Rlckkehr des Roboters in die Dockingstation aktiviert
werden. Driicken Sie dazu STOP, driicken Sie SET, geben Sie den Sicherheitscode
ein und bestétigen Sie OK, driicken Sie HOME.

Hinweis: Durch die Verwendung dieser Sequenz werden friihere Einstellungen
nicht geldscht.

Neustart des Roboters

Verwenden Sie nur Verlangerungskabel fiir den Garten,
die fiir die Verwendung im Freien geeignet sind.

Nach dem Ausschalten des Gerdtes kdnnen sich die
Messer noch drehen.

Driicken Sie SET, geben Sie den Sicherheitscode ein und bestétigen Sie OK,
driicken Sie START.

Hinweis: Im Falle einer schwachen Batterie (ein Strich auf der Ladeanzeige) kann
der Roboter nur in der Dockingstation neu gestartet werden.

Roboter-Sensoren

Hindernis-Sensor/Kontakt-Sensor. Wenn der Roboter auf ein Hindernis trifft, dreht
er sich um und andert die Richtung, um dem Hindernis auszuweichen. Wenn er
nicht innerhalb von 3 Sekunden eine neue Bewegungsbahn findet, wird er anhalten.
Wenn er nicht innerhalb von 10 Sekunden eine neue Bewegungsbahn findet,
schaltet er sich ab und ein manueller Neustart ist notwendig, um die Arbeit
fortzusetzen.

Regen-Sensor. Bei starkem Regen stellt der Roboter seine Arbeit ein und kehrt zur
Dockingstation zurtick. Der Roboter wird die Arbeit im nachsten Zyklus wieder
aufnehmen.

Hinweis: Von Strachern und Baumen herabfallende Tropfen kdnnen den Regen-
Sensor aktivieren; in diesem Fall kehrt der Roboter ebenfalls zur Dockingstation
zuriick.

Bodenkontakt-Sensor. Die Sensoren befinden sich in der Nahe der Vorderrader und
Uberprifen den Kontakt mit dem Boden. Wird der Roboter angehoben oder werden
die Rader in den Boden getrieben (Rille, Loch usw.), schaltet sich der Roboter ab
und muss manuell neu gestartet werden. Der Neustart erfolgt, wenn der Roboter
nicht weniger als 2 Meter vom Begrenzungskabel entfernt ist. Legen Sie ihn auf die
Oberflache und driicken Sie START. Ein Neustart des Roboters andert seinen
Arbeitszyklus nicht.

Neigung-Sensor

Der Neigung-Sensor befindet sich im Inneren des Gerats und misst die Neigung in
jede Richtung. Wenn der Neigungswinkel 30 Grad betragt, héren die Messer auf,
sich zu drehen, aber der Roboter fahrt weiter. Wenn der Neigungswinkel innerhalb
von 10 Sekunden sinkt, schneidet der Roboter erneut. Wenn der Neigungswinkel
nicht sinkt, schaltet sich der Roboter aus, und Sie miissen ihn manuell neu starten.

10. Geratebedienung

Reinigung und Wartung

Ziehen Sie immer den Netzstecker und schalten Sie das Gerat aus.

Um den Roboter maximal auszunutzen, miissen das Gerat und der Mahbereich
regelmafig Uberpriift werden.

Normale Reinigung

Die regelmaBige Reinigung von Blattern, Gras und anderen Verunreinigungen
verlangert die Lebensdauer des Roboters.

Hinweis: Verwenden Sie zur Reinigung nur eine Blrste oder ein trockenes Tuch.
Verwenden Sie kein Wasser, da dies zu einem Kurzschluss fiihren und das
elektrische System beschadigen kann, wenn es in den Roboter eindringt.

Obere Abdeckung

Heben Sie die obere Abdeckung an und reinigen Sie sie von Gras, Blattern und
anderen Verunreinigungen. Verwenden Sie zum Reinigen kein Wasser.

Unterer Teil des Roboters

Reinigen Sie den unteren Teil des Roboters mit einer Biirste. Kontrollieren Sie jedes
Mal, ob sich die Messer, der Messerhalter und die Rader frei drehen. Wenn der
Roboter nasses Gras maht, kann das Material am Gehause haften bleiben und die
Schneidleistung verringern. Uberpriifen und reinigen Sie das Innere der
Messerkammer von nassen Grasresten. Reinigen Sie den Rotor regelmaRig, damit
er sich frei drehen kann.

Dockingstation

Reinigen Sie die Dockingstation regelmaRig von Gras, Laub und anderen
Verunreinigungen, um den Kontakt zwischen der Dockingstation und den
Roboterplatten nicht zu schwachen. Stellen Sie sicher, dass die Kontakte der
Dockingstation und die Roboterplatten sauber sind und in gutem Kontakt stehen.
Reinigen Sie die Kontakte und Platten regelméaRig mit sehr feinem Schleifpapier
oder Stahlwolle. Mit der Zeit kann die Dockingstation undicht werden, weil das Gras
unter der Station verrottet.

Uberpriifen Sie regelmaBig den Zustand von Schrauben, Bolzen und Muttern.
Wenn sie sich l6sen, ziehen Sie alle Teile fest, um den Roboter in bestmdglichem
Zustand zu halten.

Ersetzen von Teilen

Hinweis: Ziehen Sie immer den Netzstecker und trennen Sie das Gerat vom Netz,
bevor Sie die unten beschriebenen Schritte durchfiihren.

Schneidemesser

Die Messer haben zwei scharfe Schneidkanten. Wenn eine Klinge stumpf wird,
kann das Messer mit der scharfen Kante in Schnittrichtung gedreht werden. Wenn
beide Kanten stumpf sind, missen die Messer abgeschraubt und durch scharfe
Messer ersetzt werden. Wenn die Messer abgeschraubt sind, entfernen Sie Gras
und andere Riickstédnde aus der Messereinheit. Nach der Reinigung der Einheit ein
neues Messer einsetzen und festziehen. Uberpriifen Sie, ob sich die Messer
drehen.

Hinweis: Ersetzen Sie alle drei Messer auf einmal, um einen stabilen Schnitt zu
erhalten.

Batterie

Der Lebenszyklus der Batterie betréagt 5 Jahre, abhéngig von der Belastung des
Roboters und seiner Wartung. Um die Batterie zu ersetzen, schrauben Sie den
Batteriedeckel ab und ersetzen Sie die alte Batterie durch eine neue.

Hinweis: Verwenden Sie nur Original-Ersatzteile.

Aufbewahrung aufRerhalb der Saison

AuRerhalb der Saison (insbesondere im Winter) sollten die Dockingstation und der
Roboter in einem trockenen Raum aufbewahrt werden, in dem die Temperatur nicht
unter 0°C sinkt. Reinigen Sie die Dockingstation und den Roboter von Gras, Laub
und anderen Verunreinigungen. Reinigen Sie die Kontakte und Kontaktplatten
grindlich mit Stahlwolle. Um die Kontakte und Platten vor Korrosion zu schitzen,
kénnen sie mit saurefreiem Ol geschiitzt werden. Laden Sie die Batterie wéahrend
des Winters 2-3 Mal auf, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.
Fehlermeldungen

Zuerst Stecker ziehen, erst dann jegliche Bedienung
vornehmen.
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Wenn der Roboter nicht ordnungsgeman funktioniert, kbnnen Fehlermeldungen auf
dem Display erscheinen. Die Tabelle zeigt die Arten von Fehlern und wie sie zu
beseitigen sind. Wenn die Fehler weiterhin auftreten, wenden Sie sich zur
Reparatur an lhren Handler.

Neustart des Roboters: Stellen Sie den Roboter auf das Begrenzungskabel, geben
Sie den Sicherheitscode ein, driicken Sie START

11. Ersatzteile und Zubehor

W Bei erforderlichem Ersatzteil- oder Zubehdrkauf ist Kontakt mit dem Service der
Fa. Dedra Exim aufzunehmen — siehe Kontaktangaben auf S. 1 dieser Anleitung.
In der Ersatzteilbestellung ist die auf dem Typenschild angegebene Chargen-Nr.
und Das beschéadigte Teil ist unter zusatzlicher Angabe des bevorzugten
Kaufdatums zu beschreiben.

Die Reparaturen wéhrend der Garantiedauer werden gemaf der Garantieurkunde
durch-gefiihrt. Das reklamierte Produkt ist zur Re-paratur in der jeweiligen
Verkaufsstelle abzu-liefern (der Geratehandler ist verpflichtet, das reklamierte
Produkt in Empfang zu nehmen), an die nachstgelegene Reparaturwerkstatt (Liste
der Reparaturwerkstatten siehe: www.dedra.pl) oder an den Zentralservice der Fa.
Dedra Exim zu schicken. Die ausgefiillte Garantieurkunde ist mitzugeben. Nach Ab-
lauf der Garantiedauer werden die Reparatu-ren durch den Zentralservice der Fa.
Dedra Exim durchgefiihrt. Das beschadigte Produkt ist beim Service abzuliefern,
die Sendungs-kosten werden vom Betreiber getragen.).

12. Storungen selbst beseitigen

Zuerst Stecker des Gerites ziehen, erst dann Stérungen
selbst beseitigen

Fehlercode | Erlduterung Aktion

El STOP-Taste gedriickt Starten Sie den Roboter neu

E2 Bodenkontakt-Sensor Wenn die Rader blockiert sind,

aktiviert entfernen Sie das Hindernis und
starten Sie den Roboter neu.

E3 Der Roboter befindet | Platzieren Sie den Roboter

sich auRerhalb des durch | innerhalb des Bereichs, der durch
Kabel begrenzten | die Kabel begrenzt ist
Bereichs
E4 Begrenzungskabel Uberpriifen Sie die Dockingstation
beschadigt (rote LED - beschadigtes Kabel).
Beheben Sie den Schaden und
starten Sie den Roboter neu.

E5 Hindernis-Sensor Entfernen Sie das Hindernis,

aktiviert starten Sie den Roboter neu.

E6 Leistungsaufnahme des | Gras zu hoch (iber 40 mm) -

rechten Motors zu hoch maéhen Sie das Gras.
Uberpriifen Sie, dass die rechten
Rader nicht blockiert sind.
Starten Sie den Roboter neu.

E7 Leistungsaufnahme des | Gras zu hoch (iber 40 mm) -

linken Motors zu hoch mahen Sie das Gras.
Uberpriifen Sie, dass die rechten
Rader nicht blockiert sind.
Starten Sie den Roboter neu.

E8 Strom am | Gras zu hoch (uber 40 mm) -

Schneidemotor zu hoch mahen Sie das Gras.
Schneidemesser blockiert- prifen
und entriegeln Sie die
Schneidemesser.
Starten Sie den Roboter neu

E9 Fehler beim Aufladen Ausfall der Batterie. Ubergeben Sie
das Gerat zur Wartung.

E10 Batteriespannung zu | Ausfall der Batterie. Ubergeben Sie

niedrig oder zu hoch das Gerat zur Wartung.

E11 Neigung-Sensor aktiviert | Uberpriifen Sie, dass die Neigung
die zulassige Neigung (30 Grad)
nicht Uberschreitet. Starten Sie den
Roboter neu.

E12 Flaches Hindernis Kreisen Sie das Hindernis mit dem
Kabel ein. Starten Sie den Roboter
neu.

F1 Der Roboter startet nicht. | Platzieren Sie den Roboter auf der

Das Signal ist korrekt. durch das Kabel begrenzten
Flache. Uberpriifen Sie, ob die
Kabel richtig angeschlossen sind.
F2 Der Roboter startet nicht. Uberpriiffen Sie, ob die Kabel
Kein Signal (Uberpriifen | korrekt angeschlossen sind.
Sie die Dockingstation)
F3 Der Roboter startet nicht. | Reinigen Sie die Kontakte der
Die Kontakte der | Ladestation und die Roboterplatte.
Ladestation und der | Uberprifen Sie die Spannung (28-
Roboterplatte sind | 32V erlaubt). Kontaktieren Sie den
beschadigt. Service.

F4 Batteriespannung niedrig | Laden Sie die Batterie auf

Etappe Problem Ursache Aktion

Vorbereitun Der Roboter | Dockingstation - | Uberprifen  Sie

g auf die | verlasst die Basis | rote Diode die  Verbindung

Arbeit nicht der

Begrenzungskabe

|

Die Batterie des
Roboters ist nicht
geladen.

Dockingstation -
blinkende griine
Diode

Ladevorgang
fortsetzen, bis es
vollstandig
geladen ist
(griines Licht
leuchtet

kontinuierlich)

Falscher
Anschluss der
Dockingstation

Der IN-Pfeil sollte
auf die gemaéhte
Flache zeigen.
Positionieren  Sie
die Dockingstation
richtig.

Das Verlegen Sie das
Begrenzungskab Kabel ohne
el kreuzt oder | Aufrollen und
wird unter der | Kreuzungen
Dockingstation

aufgerollt

Korrosion an | Reinigen Sie die
Kontakten und | Kontakte und
Platten Platten

Die Kontakte | Uberpriifen  Sie,
haben keinen | ob die
richtigen Kontakt | Dockingstation
mit den | ihre Position nicht

Roboterplatten

verandert hat

Regen-Sensor
aktiviert

Reinigen Sie die
Sensorplatten mit
Spiritus

Bei erster Fahrt
des Roboters
entlang des
Begrenzungskabel
s ist die Bewegung
des Roboters nicht

Die Funktion zur
Erkennung  von
Begrenzungskab
el funktioniert
nicht korrekt.
Signalstérungen

Umgeben Sie den
Bereich mit einem
Begrenzungskabe
I

korrekt oder der | kénnen durch

Roboter dreht sich | andere  Gerate

um seine eigene | oder

Achse Stromsysteme
verursacht
werden.
Ein Verlegen Sie das
angrenzendes Begrenzungskabe
Grundstlick ist in | | so, dass ein
einem  Abstand | Mindestabstand
von weniger als2 | von 2 Metern

Metern von einem

eingehalten wird.

Begrenzungskab
el umgeben.
Die Roboterplatten | Die Stellen Sie die
sind nicht in | Dockingstation Dockingstationen
Kontakt mit den | steht auf einer | auf eine harte,
Kontakten der | unebenen ebene Oberflache
Dockingstation. Oberflache
Erste Roboter stoppt, | Batterie entladen Laden Sie die
Verwendung | Akku-Ladeanzeige Batterie des
niedrig (ein Strich) Roboters in  der

Dockingstation
auf.

Hinweis: Wenn die
LED des Roboters
dauerhaft grin
leuchtet, ist die
Batterie geladen.
Wenn die LED
langer als zwei
Stunden blinkt,
zeigt dies einen
Batterieschaden
oder keinen
Kontakt zwischen
den Kontakten der
Station und den
Batterieplatten an.

Der Roboter
durchfahrt die
Begrenzungskabel
und halt in deren
Nahe an

Die Rader, vor
allem die
Antriebsrader,

sind mit Schlamm
oder anderen
Verunreinigungen
bedeckt, die eine

Reinigen Sie die
Rader und den
Rasen

schlechte

Haftung

verursachen.

Der Winkel in den | Korrigieren Sie die
Ecken betragt | Ausrichtung der

weniger als 100
Grad.

Begrenzungskabe
| so, dass ein
Mindestwinkel von
100 Grad
eingehalten wird
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ungleichmaRBiger
Schnitt

Kein Signal der | Siehe

Begrenzungskab "Vorbereitungen

el fir die Arbeit".
Regelmafig Larm und Vibration | Stumpfe Klingen | Drehen Sie die
e Arbeit und Messer um oder

ersetzen Sie sie
bei Bedarf durch
neue.

Hinweis: Fihren
Sie diesen
Vorgang mit allen
Messern durch.

Gebrochene Die Messer
Klinge austauschen
Schrauben der | Ziehen Sie die
Klingen lose Schrauben an
Fremdes Element | Entfernen Sie die
(Schnur und | Komponente

andere) um die
Antriebswelle des
Messers verdreht

Der Roboter fahrt,
aber er schneidet

Falsche
Einstellung  der

Stellen Sie die
Hoéhe auf das

nicht Schnitthéhe Optimum ein
Immer kirzere | Schmutz auf den | Reinigen Sie die
Arbeitszeiten Kontakten der | Kontakte und
zwischen den | Dockingstation Platten des
Laden und der | Roboters
Roboterplatten.
Batteriekapazitat Ersetzen Sie die
durch Laden und | Batterie durch
Entladen eine neue
reduziert
Der Roboter kehrt | Der Regen- | Reinigen Sie die

nach Regenféllen

Sensor ist standig
aktiviert

Kontaktplatten
des Sensors mit

und  Aktivierung
des Regen-
Sensors nicht in
den Arbeitszyklus

Alkohol (Spiritus)

zurlick
Der Roboter dreht | Keine Prifen Sie, wie
sich im Kreis Méglichkeit, ein | viele Kabel

verwendet werden
(max. 250 Meter).
Falls erforderlich,
das Kabel kiirzen
und den
Mahbereich
andern.

Signal zu finden

13. Geratekomponenten

1. Rasenroboter — 1 Stck., 2. Dockingstation - 1 Stck. 3. Netzkabel fir die
Dockingstation - 1 Stck. 4. Begrenzungskabel - 100 m. 5. Bodendiibel- 150 Stck. 6.
zusatzliche Messer - 6 Stk. 7. Abstandslineal - 1 Stck.

14. Nutzerinformationen uber die abgabe von
gebrauchten elektro- und elektronik-altgeraten

( betrifft Haushalte)

Das hier abgebildete Symbol auf Produkten oder auf der beigefiigten

Dokumentation informiert, dass man gebrauchte Elektro- und Elektronik-
__ Altgerate nicht mit dem Haushaltsmill wegwerfen darf. Das richtige
Verhalten im Falle von Beseitigung, erneuter Benutzung oder Recycling von
Unterbauelementen besteht in der Ubergabe von gebrauchten Elektro- und
Elektronik-Altgeraten an Fachabnahmepunkte, wo sie kostenlos abgenommen
werden. Informationen Uber die Fachabnahmepunkte bekommen Sie bei der
lokalen Behorde.
Die richtige Verwertung der Gerate erlaubt wichtige Rohstoffe zu behalten und die
negative Einwirkung auf die Gesundheit und die Umwelt zu vermeiden. Die
unsachgemafe Verwertung wird mit Strafen laut den entsprechenden
Lokalvorschriften bestraft.
Nutzer in den EU-Landern
Wenn Sie die Elektro- und Elektronische Gerate abgeben méchten, melden Sie sich
bitte einem néachst gelegenen Verkaufspunkt oder bei dem Lieferanten, der lhnen
weitere Informationen erteilt.
Das Entsorgen von Abféllen in Lédndern auRerhalb der EU
Dieses Symbol betrifft nur EU-Lander.
Wenn Sie die Elektro- und Elektronische Gerate abgeben mdchten, melden Sie sich
bitte einem néachst gelegenen Verkaufspunkt oder bei dem Lieferanten, der lhnen
weitere Informationen erteilt.

Garantiekarte
fur
Katalognummer: Lotnummer: ........cccccvvviiennnnn.
(im Weiteren Produkt genannt)
Kaufdatum des Produkts: .............

Stempel des Verkaufers

Datum und Unterschrift des Verkaufers: ......

Erklarung des Benutzers:
Ich bestatige, dass ich Uber die Bedingungen der Garantie sowie Folgen der
Nichtbeachtung von den in der Bedienungsanleitung und Garantiekarte enthaltenen
Anweisungen informiert wurde. Die Bedingungen dieser Garantie sind mir bekannt,
was ich mit meiner eigenhandigen Unterschrift bestétige:

Datum und Ort

I. Haftung fiir das Produkt

1. Garant - DEDRA EXIM sp. z 0.0. mit Sitz in Pruszkéw, Adresse: ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkéw, Reg.-Nr. KRS 0000062517, Amtsgericht fur Warschau, XIV
Wirtschaftsabteilung des Nationalen Gerichtsregisters, Steuernummer 527-020-49-
33, Stammkapital: 100 980.00 zt.

2. Zu den in dieser Garantiekarte bestimmten Bedingungen erteilt der Garant
hiermit Garantie fur das Produkt, das vom Vertrieb des Garants stammt.

3. Die Garantiehaftung umfasst nur Mangel, deren Entstehung auf die im Produkt
zum Zeitpunkt seiner Aushandigung dem Benutzer enthaltenen Fehler
zurlickzuflhren ist.

4. Im Rahmen der Garantie gewinnt der Benutzer das Recht zur kostenlosen
Reparatur des Produkts, soweit der Mangel innerhalb der Garantiezeit offenbart
wurde. Die Art und Weise, auf die das Produkt repariert wird (Methode der
Reparatur) wird vom Garanten bestimmt. Falls der Garant feststellt, dass die
Reparatur nicht méglich ist, behalt sich der Garant das Recht vor, das mangelhafte
Element oder das ganze Produkt gegen ein freies von Mangeln zu tauschen, den
Preis des Produkts zu mindern oder vom Vertrag abzutreten.

5. Gegeniber einem Benutzer, der kein Verbraucher im Sinne des Gesetzes vom
23. April 1964 Zivilgesetzbuch ist, ist die Schadensersatzhaftung des Garanten fir
die sich aus dieser Garantie ergebenden und/oder im Zusammenhang mit ihrer
Erteilung und Auslbung stehenden Schaden, ohne Rucksicht auf den Rechtstitel,
maximal auf den Wert des mangelhaften Produkts begrenzt.

Il. Garantiezeit
Elemente des Produkts,

die mit der Garantie
umfasst sind

Unterschrift des Kaufers

Dauer des Garantieschutzes

24 Monate ab dem Kaufdatum des
Produkts das auf dieser Garantiekarte
angegeben ist

Rasenroboter

Schraubenschlissel,
Schrauben,
Befestigungselemente

Ill. Bedingungen der Inanspruchnahme der Garantie

1. Vorlegung der ausgeflllten Garantiekarte vom Benutzer sowie
Glaubhaftmachung der Kaufumstande vom Benutzer, z.B. durch Vorlegung eines
Kassenbelegs, einer Rechnung, usw. Damit die Reklamation reibungslos
durchgefiihrt werden kann, wird es empfohlen, dass der Benutzer alle in dem
"Lieferumfang" genannten Elemente, der in der Bedienungsanleitung beschrieben
wurde, zusammen mit dem Produkt zur Reklamation abgibt.

2. Beachtung der in der Bedienungsanleitung und Garantiekarte enthaltenen
Anweisungen vom Benutzer.

3. Die Garantie umfasst nur das Gebiet der Republik Polen und der EU.

4. Die Garantie umfasst nicht die Mangel des Produkts, die infolge von folgenden
Ursachen entstanden sind:

a. Nichtbeachtung der in der Bedienungsanleitung bestimmten Bedingungen vom
Benutzer, insbesondere in Bezug auf richtige Nutzung, Wartung und Reinigung;

b. Verwendung von Reinigungs- oder Wartungsmitteln vom Benutzer, die im
Widerspruch zu der Bedienungsanleitung stehen;

c. Unrichtige Aufbewahrung und unrichtiger Transport des Produkts vom Benutzer;
d Eigenméchtige Veranderungen und/oder Umbauten am Produkt vom Benutzer,
die mit dem Garant nicht abgestimmt wurden;

e. Verwendung von Betriebsmaterialien und Ersatzteilen vom Benutzer, die im
Widerspruch zu der Bedienungsanleitung stehen.

5 Der Benutzer, der kein Verbraucher im Sinne des Gesetzes vom 23. April 1964
Zivilgesetzbuch ist, verliert Garantieanspriiche fir das Produkt, an dem:

- Seriennummer, Datumsangaben und Typenschilder vom Benutzer entfernt,
verandert oder beschadigt wurden;

- Plomben vom Benutzer beschadigt wurden oder Spuren des Hantierens an ihnen
tragen.

6. Achtung! Die mit taglicher Bedienung des Produkts verbundenen Tatigkeiten,
die sich u.a. aus der Bedienungsanleitung ergeben, sind vom Benutzer auf eigene
Rechnung und eigene Kosten auszufihren.

IV. Reklamationsverfahren

1. Falls unrichtige Arbeit des Produkts festgestellt wird, soll man sich vor der
Anmeldung der Reklamation vergewissern, dass alle insbesondere in der
Bedienungsanleitung bestimmten Bedientatigkeiten richtig ausgefiihrt wurden.

2. Die Reklamation soll man unverziglich, am besten innerhalb von 7 Tagen ab
Feststellung des Mangels am Produkt anmelden. Der Benutzer, der kein
Verbraucher im Sinne des Gesetzes vom 23. April 1964 Zivilgesetzbuch ist, verliert
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Garantieanspriiche fur das Produkt, im Falle, wenn die Reklamation nicht innerhalb
von 7 Tagen angemeldet wird.

3. Die Reklamation kann u.a. am Verkaufsort, an dem das Produkt gekauft wurde,
beim Garantieservice oder schriftlich auf folgende Adresse angemeldet werden:
DEDRA EXIM sp. z 0.0., ul. 3 Maja 8, 05-800 Pruszkow.

4. Der Benutzer kann die Reklamation unter Verwendung des Formulars anmelden,
das auf der Internet www.dedra.pl zuganglich ist. ("Formular zur Anmeldung der
Reklamation aufgrund der Garantie").

5. Die Adressen von Garantieservice-Stellen fir jeweilige Lander sind auf der
Internetseite www.dedra.pl zuganglich. Im Falle, wenn keine Garantieservice-Stelle
im jeweiligen Land vorhanden ist, soll man die Reklamationsanmeldung aufgrund
der Garantie an folgende Adresse richten: DEDRA EXIM sp. z 0.0. ul. 3 Maja 8, 05-
800 Pruszkéw (Polska).

6. Im Hinblick auf die Sicherheit des Benutzers ist die Nutzung eines mangelhaften
Produkts untersagt..

7. Achtung!!! Nutzung eines mangelhaften Produkts gefahrdet der Gesundheit und
dem Leben des Benutzers.

8. Erfllllung der sich aus der Garantie ergebenden Pflichten erfolgt innerhalb von
14 Werktagen ab der Rickgabe des beanstandeten Produkts vom Benutzer.

9. Vor der Ruckgabe des mangelhaften Produkts zur Reklamation soll man es
reinigen. Das beanstandete Produkt soll sorgfaltig vor mdglichen Beschadigungen
wahrend des Transports abgesichert werden (es wird empfohlen das beanstandete
Produkt in Originalverpackung zu bringen).

10. Die Garantiezeit wird um die Zeit verlangert, in der der Benutzer das mit der
Garantie umfasste Produkt infolge des Mangels nicht benutzen konnte.

Die sich aus den Vorschriften Uber die Gewahrleistung fir Mangel von verkauften
Sachen ergebenden Rechte des Benutzers werden von dieser Garantie weder
ausgeschlossen noch eingeschrankt oder eingestellt
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